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1. Wstep.

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sq wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot elektrycznych w ramach -Budowa linii o$wietlenia ulicznego oraz
usunigcie kolizji z siecig elektroenergetycznq.nn przy ulicy Strzeleckiej w Ostrowie
Wielkopolskim”. :

1.2. Zakres stosowania ST,
Specyfikacja techniczna Jest stosowana jako ‘dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych ST. :
Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmuja  czynnosci przygotowawcze
i podstawowe branzy elektrycznej zgodnie z projektem budowtanym.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowinujdcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami. :

1. 4. 1. Linia elektroenergetyczna - urzgdzenie podziemne lub naziemne,
Przeznaczone do przesytania energii e!ektrycznej,*skiadajqcej sie z kabli, przewodoéw
stupdw, ztacz i osprzetu. '

1. 4. 2. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodnie
z Dokumentacjg Projektowsg i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez
inspektora nadzoru. B R TISR e SR : - -

1. 4. 3. Napiecie znamionowe linii - napiecie migdzyprzewodowe w przypadku pradu
przemiennego lub miedzybiegunowe w przypadku pradu statego, na ktore linig
kablowa zostata zbudowana,

1. 4. 4. Ochrona przed dotykiem posrednim - ochrona oséb przed dotykiem czesci
przewodzacych dostepnych (metalowe obudowy urzadzen elektrycznych) bedacych
pod napieciem w chwili awarii lub w warunkach zaktéceniowych,

1. 4. 5. Osprzet elektroenergetycznych linii - zbisr elementow przeznaczonych do
taczenia, rozgateziania lub zakanczania linii, np.: mufy, zigczki, glowice, Ztaczniki,
kofcowki, listwy zaciskowe, '

1. 4. 6. Odieglosé miedzy przedmiotami - odlegio$¢ miedzy punktami przedmiotow
najblizej siebie potozonymi, np.: odlegloéé kabla od innego kabla, od rurociggu,

1. 4. 7. Odleglo$é pionowa miedzy przedmiotami - odleglo$¢ miedzy rzutami
pionowymi przedmiotow,

1. 4. 8. Odleglo$é pozioma migdzy przedmiotami - odlegto$¢ miedzy rzutami
poziomymi przedmiotow, _

1. 4. 9. Urzadzenie rozdzielcze- aparat elektryczny w  obudowie Iub ostonie
zabezpieczajgcej przed dotykiem czesci przewodzacych  dostepnych i
przedostawaniem sie do wnetrza zanieczyszczen mechanicznych lub wody lub bez
tej ostony, w ktérym nastepuje rozdziat energii elektrycznej np. rozdzielnica
elektryczna, szafa kablowa, zlacze kablowe itp.,

1.5. Ogéine wymagania dotyczace robét.



~Nymagania ogéine” pkt 1.5. Okreslenia podane w niniejszej ST sg Zgodne
Z obowigzujacymi normami. Wykonawca robot jest odpowiedziainy za jako$é ich
wykonania oraz zgodno$é z Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacjg techniczng
i poleceniami inspektora nadzory.

Informacje o terenie budowy .

adres jiw. _

dostawca energii elekirycznej ENERGA SA

zaplecze budowy wykonawcy

praca bez napieciowa

Nazwy i kody

Roboty elektryczne CPV 4531 0000-3

2. MATERIALY

Zgodnie z przedmiarami robot.

Skiadowanie materiatéw e _

Materiaty nalezy przechowywaé w pomieszczeniach przystosowanych do tego ceiu.
Skfadowanie kabli i przewodéw powinno by¢ zgodnie z warunkamj podanymi przez
producenta. Kable i przewody w czasie sktadowania powinny znajdowaé sie na
bebnach. Dopuszcza sie skiadowanie krétkich: odcinkéw kabli i przewodéw w
kregach. Bebny z kablami powinny byé ustawiorie' na ‘utwardzonym terenie na
krawedziach tarcz, a2 Kregi ulozone poziomo a konce kabli powinny byé
zabezpieczone przed wilgocia. _

3. SPRZET

Ogdine wymagania

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego ‘sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jakoé-c’:---wykonywanych robot, zaréwno
‘W miejscu tych robot, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w
czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow, sprzetu itp.

Liczba i wydajnosé Sprzetu powinna gwarantowaé wykonanie robot zgodnie
Z zasadami okreslonymi w dokumentaciji projektowe;.

Sprzet stosowany do wykonania budowy .

- mini koparka

- Ssamochod samozatadowczy do 5t

- podnosnik koszowy 12m

4. TRANSPORT _
4.1 Transport materiatéw nalezy wykonaé przy POMOCy odpowiedniego sprzetu.

5. Wykonanie roboét.

5.1. Linia o$wietlenia

W zakresie robot nalezy pobudowaé dwadziescia latarni na stupach ZETA 9/1/1
ELMONTER z oprawa SGP340 100W PHILIPS. L atarnie zasili¢ linig kablowg typu
YAKY4x35. Zasilanie odbywaé sie bedzie z obwoduy oswietlenia ze stacji 20107, ze
stupa przy skrzyzowaniu ulicy Strzeleckiej a Klasztornej. Lokalizacje latarni oraz trase
kabla nalezy wytyczyc geodezyjnie. Kable utozyé na 10 em podsypce piasku w
wykopie glebokosci 60 cm. Po ufozeniuy ponownie przykryé je 10 cm warstwa piasku,
a nastepnie warstwg gruntu rodzimego grub. 25 cm. /bez kamieni i gruzu/. Na
warstwe gruntu utozyé folie koloru niebieskiego. Przed wlozeniem i Zasypaniem kabla
nalezy wykonaé badanie ciggtosci zyt oraz pomiar rezystancji izolacji. Po ulozeniy



kabla w wykopie nalezy zawiadomié Pracownie Geodezyjng w cely wykonania
inwentaryzacji kabla oraz przedstawiciela spotki OUID dia odbioru kabla przed
Zasypaniem. Przejécia przez droge wykonaé w rurze ostonowej na gtebokosci 1m:.
9.2. Usuniecie kolizjj

W zakresie usuniecia kolizji z siecig eiektroenergetycznq planuje sie potozenie

kabla oraz RZD dla odbioru kabla przed zasypaniem.

5.3 Uwagi koricowe

Przed rozpoczeciem budowy linii oswietlenia i przebudowy kolizji Inwestor winien
zawrze¢ stosowne umowy z OUID | ENERGA OPERTAOR SA. Catos$¢ prac
wykonaé¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i normami. Wszystkie materiaty
Zastosowane do wiw budowy muszg posiada¢ atesty.

Teren, w ktérym byty prowadzone wykopy nalezy doprowadzi¢ do stanu pierwotnego.

6 Kontrola jakosci robét.

6.1. Ogdine zasady kontroli jakosci robét,

Ogdine zasady jakosci robét podano w ,Warunkach technicznych wykonania
i odbioru robét budowlano — montazowych, tom V — Instalacje elektryczne ”.

- Wykona¢ nalezy pomiary i badania zgodnie z PN.

7. Obmiar robét.

lios¢ wykonanych robét okresla sie na podstawie dokumentaciji projektowej i pomiaru
w terenie.

Jednostka obmiaru jest :

- m ~ dla przewodow i kabli,

- 8zt. — dla lamp, stupdw, osprzetu.

8. Odbidr roboét.

8.1. Ogélne zasady odbioru robét.

Ogdine zasady odbioru robét podano w ,Warunkach technicznych wykonania i
odbioru robét budowlano — montazowych, tom V — Instalacje

elektryczne ",

8.2. Wykonawca robét zobowiagzany jest do przygotowania dokumentéw
potwierdzajacych nalezyte wykonanie rob6t oraz uzycie wladciwych materiatow.
Nalezy skompletowaé wiw dokumenty:

-certyfikaty i atesty,

-instrukcje fabryczne, DTR-ki, karty gwarancyjne

-protokoty badari i préb producenta,

-protokoty odbioru elementéw zakrytych,

-protokoty niezbednych pomiaréw.
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9. Przepisy zwiagzane.

1/Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane ( Dz. U. z 2003 nr 207, poz. 2016
z pézn. zmianami).

2/ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie
warunkéw technicznych jakim powinny odpowiadaé budynki i ich usytuowanie ( Dz.
U. 22002 r. Nr 75, poz. 690 ).

3/ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych ( Dz.U. z
2003 r. Nr 47, poz. 401 ).

4/ Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w
Sprawie ogéinych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy ( Dz. U. z 2003 r., Nr
169, poz. 1650 ).

PN-75/E-05100 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa
Zasady, wymagania i badania.

DTR Zzamontowanych urzadzer i aparatury.



