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D-01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D-01.01.01. ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) OSlI TRASY |
PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH ORAZ SPORZ ADZENIE
INWENTARYZACJI POWYKONAWCZEJ DROGI

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejkatyania i Odbioru Rob6t Budowlanych (STWIORB) s
wymagania dotycce wykonania i odbioru robét zgaanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) osi trasy onayj i
jej punktow wysokéciowych w ramach budowy g@ju pieszo-jezdnego — ul. Drzymaty, na odcinku od ul
Jatowcowej do ulSrodkowej w Ostrowie Wielkopolskim.

1.2. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Rol@itdowlanych (STWIORB) & stosowane jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniali@acji rob6t wymienionych w p.1.1.

1.3. UKELAD WSPOLRZEDNYCH

Roboty obgta niniejszz STWIORB, obejmuyj wszystkie czynnéci umazliwiajace i maace na celu
wytyczenie w terenie przebiegu trasy drogowej ommktow wysokéciowych zgodnie z Dokumentaci
Projektova.

Dotycz one budowy aigu pieszo-jezdnego..

1.3.1. Wytyczenie trasy i punktow wysokéciowych.

W zakres robdt pomiarowych, zyganych z tradycyjnym wyznaczeniem trasy i punktoysokaciowych
wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wy$okwego punktdw gtdbwnych osi trasy i punktow
wysokasciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (ngezenie osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysétiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych, z ewengualwytyczeniem dodatkowych przekrojow,

e) zastabilizowanie punktéw w spos6b trwaly, ochroith przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposob utatwiary odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Zamiennie lub wspomaggjo dla tradycyjnego tyczenia geodezyjnego ze s&aloi punktow w terenie
mozna stosowainne metody np. zintegrowany system 3D.
W ramach zintegrowanego systemu sterowania maskymprdez wytyczenie rozumie esiednoznaczne
zdefiniowanie geometryczne wszystkich elementowytraly zakres prac Wykonawcy Robét wehodzi:
1. Opracowanie elektroniczne osi trasy — glagce w sposob ggty lokalizacg kazdego punku osi trasy
2. Opracowanie niwelety trasy — oklajace w sposéb ggly wysoka¢ kazdego punktu osi trasy
3. Zdefiniowanie przekroju normalnego — zaprogramowassiztattu typowego przekroju normalnego wraz z
okresleniem wszystkich warunkéw jego zmiernp okreslenie geometrii poszczegélnych warstw
4. Zbudowanie elektronicznego modelu poszczegolinyadmehtéw trasy (wykopdéw/nasypow, warstw
nawierzchni) — okrdenie ptaszczyzn twoszych ksztatt danego elementu definzggo w sposéb gita
lokalizack i wysokas¢ kazdego punktu elementu trasy.
5. Transfer danych do maszyn budowlanych wypoegch w uradzenia naprowadzge systemu 3D.
W ramach zintegrowanego systemu sterowania 3fdreb jest stabilizacja punktéw w terenie za posnpalikdw
lub szpilek.
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1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.4.1. Osnowa geodezyjna poziomausystematyzowany zbiér punktow, ktérych wzajenpaozenie na
powierzchni odniesienia, zostalo ollame przy zastosowaniu techniki geodezyjne;.

1.4.2. Osnowa geodezyjna wysékiowa - usystematyzowany zbi6r punktow, ktérych wysékw stosunku do
przyjetej powierzchni odniesienia, zostata ctoma przy zastosowaniu techniki geodezyjnej.

1.4.3. Osnowa realizacyjna jest to osnowa geodezyjna (pozioma i wysci@mva), przeznaczona do
geodezyjnego wytyczenia elementéw projektow w tereraz geodezyjnej obstugi budowy i monta
urzadze i konstrukcji. Osnowa ta powinna syt do pomiaréw kontrolnych przemieszézeodksztalce,

a take w miag mazliwosci pomiaréw powykonawczych.

1.4.4. Punkty gtéwne trasy punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowazopocztkowy i koncowy punkt

trasy.

1.4.5. Swiadek punktu granicznegostupek z betonu B-25 zbrojonego 4tami d=10mm, pomalowany ratto
z wyttoczonym napisem PAS DROGOWY. Stupek o wymtarprzekrdj poprzeczny : 12 x 10cm; dhdgo
100cm (w tym 50cm wkopany w grunt)

1.4.6. Inwentaryzacja powykonawczgemiar powykonawczy wybudowanej drogi i spgtzenie zwazanej z
nim dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;.

1.4.7. Pozostate okgtenia s zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w STWIORB D-M-00.00.00 pkt. 1.4.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Ogoblne wymagania dotygee wykonania rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.08ytnagania Ogdlne" p. 1.5.

2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE MATERIALOW
Ogolne wymagania dotygee materiatdw podano w STWIORB D-M-00.00.00. "Wyaaig Ogolne" pkt 2.

2.2. RODZAJE MATERIALOW

W przypadku stosowanie metod tradycyjnego tyczémasy lub wspomagago dla systemu 3D wyznaczone
punkty stabilizuje s wedtug poniszych zasad.

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym,
stupki betonowe (rys. 1) albo rury metalowe o dégjamkoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczoneasiesliztwie
punktow zatamania trasy w czasie ich stabilizaojvipny mie& srednice 0,15 + 0,20 m i dlugood 1,5 do 1,7m.
Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewniane o diugei okoto 0,30 m isrednicy 0,05 +
0,08 m a dla punktéw utrwalanych w istaiggj nawierzchni bolce stalowsednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do
0,05 m. Swiadki" powinny mi€ dlugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

W ramach zintegrowanego systemu sterowania 3Dtogije st stabilizacji punktow w terenie.

2.3. WYMAGANIA WZGL EDEM MATERIALOW

Elementy betonowe przed zastosowaniem do stabjiipasa drogowego powinny dyaakceptowane
przez Irkyniera.

3. SPRZET

Do wyznaczenia trasy i punktow wysgk@wych naley stosowa nastpujacy sprzt:
- dalmierze,
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- tyczki,
- faty,
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- taSmy stalowe, szpilki,

- odbiorniki GPS.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokaciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadrigi pomiaru. Wszelkie uszlizenia pomiarowe powinny posiadatesty i aktualnéwiadectwo
legalizacyjne wymagane odpowiednimi przepisami.

4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wynagabgolne” pkt 4.

4.2. TRANSPORT SPRZETU | MATERIALOW

Elementy powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemsszkodzeniami w czasie transportu.

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ta przewoz dowolnymisrodkami transportu
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT

Ogodlne wymagania dotygze wykonania robét podano 8TWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania Ogolne'
pkt 5. Wykonawca przygotuje Program Zapewnienikosta uwzgkdniajpc wszystkie warunki, w jakich elola
wykonywane roboty.

5.2. USTALENIA OGOLNE

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboazujacymi Instrukcjami GUGIK.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien otrzyimad Zamawiajcego dane zawiergje
wspotrzdne punktow gtéwnych trasy. W oparciu o materiabstdrczone przez Zamawiaggo, Wykonawca
powinien przeprowadziobliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do wytyczenia robot.

Wspotrzdne i wysokéci punktéw osnowy realizacyjnejetla okreSlone w takim samym ukladzie i
poziomie odniesienia jak Dokumentacja Projektowgnik przekazane dula Inzynierowi.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia. Wykonawca ponosi odpowiedzidgthoza nasfpstwa niezgodni@i wykonanych Robét z
Dokumentagj Projektows, STWIORB oraz zmianami wprowadzonymi w nich priez/niera.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich ktlach wykrytych w wytyczeniu
punktéw gtownych trasy i reperéw roboczych. Zanaubh powiadomienia hyniera oznaczaze jakiekolwiek
roszczenia ze strony Wykonawcy, a wynikaj z tytutu nagpstw nie zgtoszonych &dléw, nie mog mie¢ miejsca.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w Dokumentacji Projektowep szgodne
Z rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #ia sic od
rzednych okrélonych w Dokumentacji Projektowej, to powinien padomé o tym Inzyniera. Uksztaltowanie
terenu w takim rejonie nie powinno bgmieniane przed pogiem odpowiedniej decyzji przezayniera.
Wszystkie Roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy nie mpdy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikow pomiaréw przez byniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigérednie osi trasy musgzbyé zaopatrzone w
oznaczenia okétajace w sposéb wyeay i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzér
tych oznaczg powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznattze czasie
trwania Robot oraz zabezpieczenie istiggh punktéw osnowy geodezyjnejasawowej i punktdw granicznych,
ochrore ich przed zniszczeniem i odtworzenie punktéw waaniszczenia

Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawijo zostan zniszczone przez Wykonawc
Swiadomie lub wskutek zaniedbania to zogtame odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie p@aegprace
pomiarowe, konieczne dla prawidtowej realizacji Bbbaleza do obowizkow Wykonawcy.




D-01.01.01.

5.3. SPRAWDZENIE WYZNACZENIA PUNKTOW GLOWNYCH OSI T RAS | PUNKTOW
WYSOKO SCIOWYCH

Przy tyczeniu metodami tradycyjnymi zamiennie gstesmu 3D - punkty wierzchotkowe i inne punkty
gtbwne do tyczenia powinny Byzastabilizowane w spos6b trwaly, przyyciu pali drewnianych, ptow
metalowych lub stupkéw betonowych, daaéane do punktéw pomocniczych, pabmych poza granicrobét.

Odlegic¢ migdzy reperami roboczymi wzdiu trasy drogowej powinna By dostosowana do
uksztattowania terenu a maksymalna nie powinnakpazza& 500 metréw. Repery robocze nalezalazy¢ poza
granicami Robét zvgzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw taxyamcych. Jako repery robocze mma
wykorzysta& punkty state na stabilnych, istnieych budowlach wzdtutrasy drogowe;j.

Rzgdne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky dokladndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy nk 4 mm/km, stosuc niwelacg podwéjra w nawhzaniu do reperéw giatwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtajwyra&ne i jednoznaczne oldlenie
nazwy repera i jego eznej.

5.4. WYZNACZENIE OSI TRASY

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o DokumentagjProjektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji ngawowej albo innej osnowy
geodezyjnej okrdonej w Dokumentacji Projektowej. {Otrasy powinna b wyznaczona w punktach giéwnych
i w punktach pérednich nie rzadziej, nico 50 metréw. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjyg/ezonej osi trasy
w stosunku do Dokumentacji Projektowej niezedy wicksze nk 3cmdla drog ekspresowych i krajowych i 5cm
dla innych drég. Rane punktéw osi naky wyznaczy¢ z doktadnécia do lcm w stosunku do g@dnych
okreslonych w Dokumentacji Projektowej.

5.5. WYZNACZENIE PRZEKROJOW POPRZECZNYCH

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wgzemie krawdzi nasypéw i wykopow na
powierzchni terenu (okétenie granicy rob6t ziemnych) i powinno dywykonane zgodnie z Dokumentac)
Projektows oraz w miejscach wymag@ych uzupelnienia dla poprawnego przeprowadzeniab6Ro
i zaakceptowanych przezzyniera.

Do stabilizacji wyznaczonych metodzamiena do systemu 3D do wyznaczania kegai nasypow i
wykopdéw naley stosowdé dobrze widoczne paliki i wiechy. Wiechy najestosowa w przypadku nasypow
przekraczajcych 1 m oraz wykopéw gbszych nt 1 m. Odlegté¢ miedzy palikami nalgy dostosowa do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogovigjlegidé ta, co najmniej powinna odpowiadadstpowi
kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z DokumentagcProjektov.

55.1 Wyznaczenie statych punktow pomiaru geodezyjnego ¢ktrolnego)

Przed przysipieniem do robét na czas ich wykonywania, aaleyznaczy, co 20m (w pasie robot) state
punkty do pomiaru geodezyjnego (kontrolnego) w krag poprzecznym drogi:
- stanu istnigjcego
- po wykonaniu koryta
- po wykonaniu warstwy ulepszonego poai@ gruntu stabilizowanego cementem
- po wykonaniu podbudowy z mieszanki niezzeinej
- po wykonaniu warstwycieralnej bitumicznej
Wyznaczone punkty natg zastabilizow& w gruncie w sposéb trwaty i chr@nprzed zniszczeniem. Ich
lokalizacg nalezy okredli¢ za pomog wspoétrzdnych.
Przed rozpoczxiem robot, taki plan punktéw, Wykonawca jest zoh@any przediay¢ Inzynierowi.
Kazdorazowo, laynier zanim wyda zgadna wykonywanie rob6t wagj okrelonych, Wykonawca musi
przekaza komplet opracowanych wynikéw pomiaru geodezyjnego.

5.6. WYZNACZENIE POLO ZENIA INFRASTRUKTURY TOWARZYSZ ACEJ

Dla kazdej z bran obejmujcych wykonanie infrastruktury towarzygzej budowie jezdni naiy
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a) wytyczenie przebiegu tras kablowych, rueggw, etc. zgodnie z Dokumentadprojektova,
b) wytyczenie punktéw okgtajacych usytuowanie (kontur) elementéw punktowych, mczegdlndci
lokalizacg studzienek technologicznycdltiekowych, etc., zgodnie z DokumentaBjrojektova.
Doktadnac¢ tyczenia elementdw infrastruktury podano w spé@gjach technicznych — roboty béamve

5.8. SKOMPLETOWANIE DOKUMENTACJI GEODEZYJNEJ

Dokumentagj geodezyjn nalezy skompletowéa zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 z podziatem na
1) akta postpowania dla Wykonawcy,
2) dokumentagjtechniczia przeznaczondla Zamawiajcego,
3) dokumentagj techniczia przeznaczandla grodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

Sposéb skompletowania dokumentacji, o ktdrej mowgunkcie 3 oraz form dokumentow naley
uzgodné z csrodkiem dokumentacii.

5.9. POMIAR POWYKONAWCZY WYBUDOWANEJ DROGI

5.9.1. Zebranie materiatow i informaciji

Wykonawca powinien zapozéissic z zakresem opracowania i uzyékad Zamawiaicego instrukcje
dotyczice ewentualnych etapéw wykonywania pomiaréw powsgkeczych.

Pomiary powykonawcze powinny byoprzedzone uzyskaniem #rodkéw dokumentacji geodezyjnej i
kartograficznej informacji o rodzaju, paeniu i stanie punktéw osnowy geodezyjnej (poziome&ysokasciowe))
oraz o mapie zasadniczej i katastralnej.

W przypadku stwierdzeniaze w trakcie realizacji obiektu nie zostata wykondriezaca inwentaryzacja sieci
uzbrojenia terenu, nalg powiadomé o tym Zamawiajcego.
Przy analizie zebranych materiatéw i informacjiaaglustali:

- klasy i doktadnéci istniepcych osnéw geodezyjnych oraz #iwosci wykorzystania ich do pomiaréw
powykonawczych,

- rodzaje uktadéw wspokednych i pozioméw odniesienia,

- zakres i sposOb aktualizacji dokumentéw bazowyclajdujcych sé w osrodku dokumentacji o wyniku
pomiaru powykonawczego.

5.9.2. Prace pomiarowe i kameralne

W pierwszej fazie prac nalg wykona: ogélne rozeznanie w terenie, odszukanie punktgtwigpcej
osnowy geodezyjnej z ustaleniem stanu techniczriggo punktéw oraz aktualizacjopisow topograficznych,
zbadanie wizur pomdzy punktami i ewentualne ich oczyszczenie,epsé rozeznanie odsimie koniecznéci
uzupetnienia lub zaprojektowania osnowy poziomieklasy oraz osnowy pomiarowe;.

Nastpnie naley pomierz¢ wznowiona lub zaloma osnow, a nasipnie wykona pomiary
inwentaryzacyjne, zgodnie z instrukep-4 GUGIK, mierac wszystkie elementy téei mapy zasadniczej oraz $te
dodatkows obejmujca: granice ustalone wedlug stanu prawnego, kilometledg, znaki drogowe, punkty
referencyjne, wszystkie drzewa w pasie drogowynzysatkie ogrodzenia z furtkami i bramami oraz z palgm na
trwale i nietrwale, studnie z ickrednicami, przekroje poprzeczne drég co 20-50m dmaez elementy wedtug
wymaga Zamawiajcego.

Prace obliczeniowe nalg wykona przy pomocy sprgu komputerowego. Whniesienie pomierzonefdie
na mag zasadnicz oraz map katastraln naley wykona metod, klasyczm (kartowaniem i kréleniem gcznym)
lub przy pomocy plotera.

Wtornik mapy zasadniczej dla Zamavaieggo naléy uzupeiné o elementy wymienione w drugim
akapicie niniejszego punktu, $am techniky z jaky zostatla wykonana mapa (numerygaveglednie analogow).

Dokumentagj geodezyja i kartograficzm naley skompletowéa zgodnie z przepisami instrukcji 0-3, z
podzialem na: akta pagtowania przeznaczone dla Wykonawcy, dokumeataeghniczim przeznaczan dla
Zamawiajcego i dokumentagjtechnicza przeznaczomdla gsrodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;.
Sposo6b skompletowania i foendokumentacji dla @odka dokumentacji natg uzgodné z csrodkiem oraz ustali
czy & dokumentagj nalery okaz& Zamawiajcemu do wgldu.
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5.9.3. Dokumentacja dla Zamawiagcego

Jesli Zamawiapcy nie ustalit inaczej, to natg skompletowa dla Zamawiajcego nasipujace materiaty:

- sprawozdanie techniczne;

- wtdrnik mapy zasadniczej uzupetniony dodatkdmescia wymieniory w p. 5.9.2;

- kopie wykazow wspohednych punktéw osnowy oraz wykazy wspéfimych punktéw granicznych w
postaci dysku i wydruku na papierze;

- kopie protokotow przekazania znakéw geodezyjnyati ochrog;

- kopie opisow topograficznych;

- kopie szkicéw polowych;

- naénik elektroniczny (dysk) z mamumerycza oraz wydruk ploterem tych mapzgdi mapa realizowana
jest numerycznie;

- inne materiaty zgodne z wymaganiami Zamaxgago.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE KONTROLI JAKO SCI ROBOT

Ogdlne wymagania dotysze kontroli jakdci rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00. "Wymagania
Ogodlne" pkt. 6.

Kontrola jakd@ci prac pomiarowych powinna obejmotva

-wewretrzng  kontrok prowadzom przez Wykonawe robot geodezyjnych, ktéra powinna zapetwni
mozliwo$¢ sledzenia przebiegu prac, oceniania ich j@k@raz usuwania nieprawidtowd mogcych mi€ wpltyw
na kolejne etapy robot,

- kontrok prowadzon przez stibe nadzoru (layniera);

- przestrzeganie ogdllnych zasad prac @d&rgich w instrukcjach i wytycznych GUGIK zgodnie z
wymaganiami podanymi w punkcie 5;

- sporadzenie przez Wykonawaobdt geodezyjnych protokotu z wegtrenej kontroli robot.
Kontrole nalezy prowadzé wedtug ogdinych zasad okienych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE OBMIARU ROBOT
Og6lne wymagania dotygze obmiaru robét podano w STWIORB D-M-00.00.00. 'Magania Ogélne" pkt 7.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostl obmiarows rob6t zwihzanych z odtworzeniem i wyznaczeniem trasy w ter¢est 1km (kilometr)
odtworzenia (wyznaczenia) trasy drogowej i punktdysokaciowych zgodnie z DokumentadProjektovd.

Obmiar rob6t zwizanych z wyznaczeniem infrastruktury towarzgsg jest czscia obmiaru roboét
brarzowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ODBIORU ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D-O/0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.

8.2. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Odbidr rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geayinej, ktére Wykonawca przedkfadaynierowi.

8.3. SPOSOB POSEPOWANIA W PRZYPADKU WYST APIENIA | USTEREK

W przypadku wysipienia wad lub usterek zgd@anych z prawidtowym wytyczeniem elementowetyogh
dokumentagj, Wykonawca ma obowzek usuné¢ zaistniate bidy na wiasny koszt.
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9.

9.1.

9.2.

PODSTAWA PLATNO SCI

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotygee ptatnéci podano w STWIORB D-M-00.00.00. "Wymagania Og6lpkt 9.

CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

e o0znakowanie robot i jego utrzymanie,

e Kkoszt zapewnienia niezbnychsrodkéw produkcji,

e zakup, dostarczenie i skladowanie materialtdw, nridapch do wyznaczenia punktow
wynikajacych z wyzej wymienionych robét,

e wyznaczenie i sprawdzenie wyznaczenia punktow gy@hrosi trasy i punktow wysokoiowych,

e uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

* wyznaczenie dodatkowych punktow wységowych,

e wyznaczenie reperdéw roboczych,

« wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnyiyezeniem dodatkowych przekrojow,

» zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrooh przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,

« inwentaryzacja rob6t zanikgjych i ulegajcych zakryciu,

« wyznaczenie statych punktéw pomiaru geodezyjnegattolinego),

e prace pomiarowe i kameralne przy pomiarze powykaagm wybudowanej drogi wedtug
wymaga Dokumentacji Technicznej

» koszty pobrania niezbinych materiatow ze skladnicy odpowiedniegcrddka Geodezji
i Kartografii,

* wykonanie mapy powykonawczej przigj do zasobow we wdaiwym Osrodku Geodezji i
Kartografii w 6 egz.

Platnag¢ robot zwizanych z wyznaczeniem obiektowzymierskich oraz przebiegu wuidzer infrastruktury jest
ujeta w koszcie rob6t braowych.

10.
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10.
11.

PRZEPISY ZWI AZANE

Ustawa z dnia 17 maja 1989r- Prawo geodezyjnetbgeaficzne (dz. U. nr 30, poz. 163 zzpéejszymi

Zmianami)
PN-88/B-06250 Beton zwykly
PN-EN 206-1 Beton — G%¢ 1 — Wymagania, wiziwosci, produkcja i zgodna

InstrukCJe i wytyczne techniczne bylego Gtéwndgaedu Geodezji i Kartografii]:

Instrukcja techniczna 0-1.  Ogo6lne zasady wykonywamac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna 0-3 Zasady kompletowania dudwtacji geodezyjnej i kartograficznej
Instrukcja techniczna G-1.  Geodezyjna osnowa poajdcGUGIK, 1978.

Instrukcja techniczna G-2.  Wysakaowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983.

Instrukcja techniczna G-3.  Geodezyjna obsluga itwegs Giowny Urad Geodezji i Kartografii,
Warszawa, 1979.

Instrukcja techniczna G-4.  Pomiary sytuacyjne sekagciowe, GUGIK, 1979.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnhowy realizacyjne G&KJ 1983.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjndGi, 1983. GST GG-00.01.02  Zadenie

osnowy realizacyjnej przy budowie i modernizacpgli obiektéw mostowych.




