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1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrgywmagania dotycce wyznaczenia trasy i
punktow wysokéciowych w zwiazku w ramach przebudowy ul. Prof. Kaliny — chodritiezka
rowerowa na odcinku od ul. Witosa do ul. Grabowjski®©strowie WIkp.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktirperetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres rob6t obych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t aganych
z wszystkimi czynngciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu
trasy drogowej.

Zakres robo6t obejmuje odtworzenie w terenie:

- trasy drogowejciezki i chodnika

- wyznaczenie sytuacyjne i wysalaowe punktow gtéwnych i punktéw wysosmowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych (reperéw roboczych),

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

- zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrowh przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposoéb utatwiay odszukanie i odtworzenie,

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysgkmwych

W zakres rob6t pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokaciowych wchodaz:

a) pomiar wysokeéciowy w osi i w innych charakterystycznych miejdea@sy,

b) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych (reperéw roboczych),

c) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych w miejscachatttarystycznych,

d) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrahegprzed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposo6b utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasyy kierunkowe oraz pogikowy i
koncowy punkt trasy.
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1.4.2. Pozostate okienia podstawoweazgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00'ymagania ogolne”.

1.4.3. Uprawniony geodeta - osoba posiatiapdpowiednie uprawnienia zawodowe nadane
zgodnie z Ustawz dnia 17.05.1989 r "Prawo Geodezyjne i Kartogeafe" z paniejszymi
zmianami z zakresu geodezji i kartografii, upamiana przez Wykonaw; do kierowania
pracami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach dotycych realizacji zamowienia.

1.4.4. Inwentaryzacja powykonawcza - jest to gegidazdlokumentacja wykonana i przekazana
zgodnie z Rozporrzeniem Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budatwa z dnia 21 lutego
1995r.

1.5. Ogodlne wymagania dotygz robot
Ogodlne wymagania dotygee robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotygze materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nafestosowd, dla punktow utrwalanych w
istniejace] nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.
Pale drewniane umieszczone poza grarmbot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania
trasy, powinny miésrednic; od 0,15 do 0,20 mi dtugbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewniangrednicy od 0,05
do 0,08 m i dtugéci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istaeej nawierzchni bolce
stalowesrednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m

,Swiadki” punktu granicznego wg rys nr 1, pomalowarazotto z czarnym napisem,
wykonany z betonu B25.

3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotygz sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
3.2. Sprzt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysekowych naley stosowa
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nastpujacy sprzt:

— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprz:t stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkidw wysokdaciowych powinien
gwarantowaé uzyskanie wymaganej doktadioo pomiaru.

4. Transport

4.1. Ogo6lne wymagania dotygz transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

4.2. Transport spetu i materiatdw
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy oma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. Wykonanie robét

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w ST D-M-Q00 ,Wymagania ogolne”.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny dywykonane zgodnie z oboyzdujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7) przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Dane dotyczce osnowy geodezyjnej poziomej i wysekowe] oraz punktow
granicznych naley pobra z Powiatowego €odka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej
(zgodnie z obowizujacymi przepisami — Ustawa Prawo Geodezyjne i Kadfigzne - tylko
jednostka wykonawstwa geodezyjnegozmagtaszéroboty i pobieréd materiaty z PODGIK).

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu oké&one w dokumentacji
projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize
rzeczywiste rgdne terenu istotnie #@ia sie od rzdnych okrélonych w dokumentaciji
projektowej, to powinien powiadoo tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie
powinno by zmieniane przed pogiem odpowiedniej decyzji przezayniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punkigrednie osi trasy mugzby¢
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zaopatrzone w oznaczenia o#tegace w sposOb wyray i jednoznaczny charakterystyk
potozenie tych punktéw. Forma i wzoér tych oznatzsowinny by zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robot. Wszystkie prace pomiardwrieczne dla prawidtowej
realizacji robot naley do obowazkéw Wykonawcy.

5.3. Wyznaczenie punktéw gtdwnych osi trasy i pomkivysokaciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pay by¢ zastabilizowane w sposob
trwaly, a take downzane do punktow pomocniczych, podmych poza granic robot.
Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtwsi trasy
drogowej.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robot zazanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzygeych. Jako repery robocze mma wykorzystéa punkty state na
stabilnych, istnigjcych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery
robocze nalgy zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztahidw stalowych,
osadzonych w gruncie w sposob wykluazgjosiadanie, zaakceptowany przezyhiera.

Repery robocze powinny byyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigrajwyrane
i jednoznaczne okgékenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o0 dokumentagcprojektows oraz inne dane
geodezyjne m.in. pobrane z PowiatowegooOka Dokumentacji Geodezyjno — Kartograficznej,
przy wykorzystaniu sieci poligonizacji fpistwowej albo innej osnowy geodezyjnej.

Os$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtownych i w punktacBrpdnich w
odlegtcci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniayyéecz nie rzadziej, nico 50
metréw. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyeyoai trasy w stosunku do dokumentaciji
projektowej nie mge by wieksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 can dl
pozostatych drog. Rzine niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm
w stosunku do rdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe.

Do utrwalenia osi trasy w terenie naleuzy¢ materiatbw wymienionych w pkt

2.2.Usungcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wovecgay Wykonawca roboét zagt je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgzbmpoza granicrobot

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBODBWLANYCH D.01.01.01

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i
wykopow na powierzchni terenu (okkenie granicy robot), zgodnie z dokumenigmjojektova
oraz w miejscach wymagaych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzer@tro w
miejscach zaakceptowanych przezyimera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow natg stosowd dobrze widoczne paliki
lub wiechy. Wiechy naley stosowa w przypadku nasypow o wysad@ przekraczajcej 1 metr
oraz wykopow gibszych ni 1 metr. Odlegt& miedzy palikami lub wiechami natg dostosowéa
do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy dnagoOdlegtd¢ ta, co najmniej powinna
odpowiadé odstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow

0 ksztalcie zgodnym z dokumentaprojektows.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robdt
Ogodlne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogtilne

6.2. Kontrola jakéci prac pomiarowych

Kontrolg jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach
I wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymagani podanymi w pkt 5.4.

7. Obmiar robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne”.
Jednostk obmiarowy jest:

- km (kilometr) wyznaczonej trasy w teresi@ezki i chodnika .

8. Odbidr robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru rob6t

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogélne”.

8.2. Sposo6b odbioru robét

Odbidr robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gagie na podstawie szkicow
i dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokotikantroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada laynierowi.
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9.

Podstawa ptatndci
Ogodlne ustalenia dotysze podstawy ptatroi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania

ogolne”.

Cena wykonania 1 km rob6t pomiarowych obejmuje:

* wyznaczenie osi osi chodnikadiezki rowerowej oraz i punktéw wysokoiowych,

* uzupetnienie osi dodatkowymi punktami,

» wyznaczenie przekrojow poprzecznych w punktachaittarystycznych na podstawie
wiasnych pomiaréw wykonanych wazeej w terenie,

e zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochromh iprzed zniszczeniem i
oznakowanie utatwiage odszukanie i ewentualne odtworzenie,

» zakup i dowiezienie i rozi@nie materialdbw w miejscu wbudowania,

* wykonanie 3 kompletéw map inwentaryzacji powykonayat przygtych w Gsrodku
Geodezji i Kartografii .

10. Przepisy zwazane

1.

2.

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyai@mac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegs Gtowny Urad Geodezji
I Kartografii, Warszawa 1979.

. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdauGiK 1978.

. Instrukcja techniczna G-2. Wysadlamowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokggciowe, GUGIK 1979.

. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GEJ1983.

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.
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