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WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczriejwymagania techniczne dotyze wykonania
i odbioru robét zwjzanych z budowparkingu przy przychodni lekarskiej na ul. Mertki
w Ostrowie Wielkopolskim.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokdmezetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
1.3.1.Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejnuymagania ogélne wspoélne dla robot
objetych wyzej wymienionymi specyfikacjami
1.4. Okreslenia podstawowe
Dziennik budowy — opatrzony pieezia Organu Nadzoru Budowlanego zeszyt, z ponumerowa-
nymi stronami stacy do notowania zdaraezaistniatych w czasie wykonywania zadania budow-
lanego, rejestrowania dokonanych odbioréw rob&elazywania poleéd innej korespondenciji
technicznej pomidzy Inzynierem, wykonawgi projektantem.
Inzynier - osoba powotana przez Inwestora spragalffunkcg inspektora nadzoru inwestorskiego.
Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez wykonawgpowaniona do kierowania robotami
i wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kaktu.
Ksiega obmiarow — akceptowany przez gniera zeszyt z ponumerowanymi stronami do wpisy-
wania przez wykonawgcobmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliggeszkicow i ew. dodat-
kowych zahcznikdéw. Wpisy w ksidze obmiaréw podlegapotwierdzeniu przez fiyniera.
Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze zaakcemtevprzez Zamawigego
niezkzdne do przeprowadzenia wszelkich badprob zwazanych z
ocery jakosci materiatow i robot.
Materiaty — wszelkie tworzywa niezidne do wykonania robét zgodnie z dokumentacpjekto-
wa i specyfikacjami, zaakceptowane przezylmera
Nawierzchnia— warstwa lub zespot warstw gheych do przejmowania i rozktadania odyen od
ruchu na podtze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu
a/ warstwa scieralna — wierzchnia warstwa nawierzchni poddana bé&azinio

oddziatywaniu ruchu i czynnikdw atmosferycznych
b/ podbudowa — dolna czs¢ nawierzchni stiaca do przenoszenia ohgéen

na podtae,
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj
Projektovs, ST i poleceniami lzyniera.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajcy przekae Wykonawcy Teren budowy, Dziennik Budowy i &gi Obmiaru Robét
oraz dwa egzemplarze Dokumentaciji Projektowej i Bamaplety ST.
Wykonawca, ha wtasny koszt, wytyczy przez uprawegmgeodetwspétrzdne trasy, zlokalizuje
repery . Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzidtnra ochrorn punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniseezaaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i
utrwali na wkasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja Projektowa
Wykonawca otrzyma od Zamawagpgo po przyznaniu kontraktu 2 egz. projektu techmego na
roboty obgte kontraktem.
Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje i uzgodojigitu organizacji ruchu na czas prowa-
dzonych robét.
1.5.3. Zgodnd&¢ robot z dokumentacja projektows i Specyfikacjami Technicznymi — ST



Dokumentacja Projektowa, ST oraz dodatkowe dokuynerzekazane Wykonawcy przez Inwesto-
ra stanowi cze$¢ Kontraktu a wymagania wyszczegélnione wdhojednym z nich gsobowizu-
jace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dimlentacji. Wszystkie wykonane Roboty i
dostarczone Materialyeha zgodne z DokumentacProjektow i ST.

Dane okrélone w Dokumentaciji Projektowej i w SEda uwazane za wartii docelowe, od kté-
rych dopuszczalnesdchylenia w ramach oldlenego przedziatu toleranciji.

Cechy materiatow i elementéw budowli mad®c jednorodne i wykazywabliska zgodndé z
okreslonymi wymaganiami.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda zgodne z DokumentacProjektows lub ST

i wplynie to na nie zadowalkgja jakos¢ elementu budowli, to takie materiatgda niezwtocznie
zastpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy

1.5.4. Zabezpieczenie placu budowy

Wykonawca jest zobowktany do utrzymania ruchu publicznego na tereni@twydw okresie
trwania realizacji Kontraktuzado zakaczenia i odbioru kicowego robot.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przedstawiynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim Zargdem drogi i organem zaydzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabez-
pieczenia robot w okresie trwania budowy.

W zaleznosci od potrzeb i pogpu robot projekt organizaciji ruchu powinienckaktualizowany
przez Wykonawe na bieaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczynstaiuje i ldzie obstugiwat tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgie takie jak: ogrodzeniaswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, zapo-
ry itp., zatrudni dozorcow i podejmie wszelkie irtmedki niezlzdne dla ochrony robét, bezpie-
czenstwa pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczaiov dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych
jest to nieodzowne ze wzglow bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje powinny by akceptowane przezip-
niera. Fakt przygpienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w spo-
sOb uzgodniony z ktynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachcideh okrélonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych &ebedzie zatwierdzona przez4yniera. Tablice in-
formacyjne lyda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji ro-
bét. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podbegdonej zaptacie i przyjmuje gize jest
wiaczony w cen kontraktova.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zné i stosowa@ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy doty-
czace ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania realizacji kontraktu, do zak@czenia i odbioru kicowego robét, Wykonawca
bedzie podejmowawszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanie:slo przepiséw i

norm dotyczcych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oredzie unika
uszkodzé lub uckzliwosci dla oséb lub wtasrsoi spotecznej, a wynikagych ze skzenia, hatasu
lub innych przyczyn powstatych w nagstwie jego sposobu dziatania, stasugi do tych wyma-
gan bedzie miat szczegélny wzgll nasrodki ostranaosci | zabezpieczenia przed:
-zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych saibsjami toksycznymi,
-zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazamizlmm$cia powstania pzaru.

1.5.6. Spos6b gospodarowania odpadami

Zgodnie z ustawz dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz. U. Rirfoz. 628 z ptn. zm.) od-
pady oznaczajkazda substangj lub przedmiot nalescy do jednej z kategorii, okf®nych w za-
taczniku nr 1 do ustawy, ktérych posiadacz pozbywazsimierza sipozby¢ lub do ich pozbycia
si¢ jest obowazany.

Wytwadrca odpadow powstggych w wynikuswiadczenia ustug w zakresie budowy, rozbiorki, re-
montu obiektdéw, oczyszczania zbiornikéw lubagzen do spratania, konserwaciji i napraw jest
podmiot, ktéryswiadczy ustug, chyba,ze umowa Gwiadczenie ustugi stanowi inaczej. Na etapie
realizacji omawianej inwestycji posiadaczem odpagiEst/wykonawca inwestycji, na ktorymagy
obowiazek zagospodarowania ich zgodnie z ugtashybaze w umowie zawarto inne zapisy regu-
lujace te kwestie.

1.5.7. Ochrona przeciwpdarowa



Wykonawca kdzie przestrzegaprzepisow ochrony przeciwparowej.

Wykonawcabedzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszierh biurowych, mieszkalnych i magazy-
nach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne déda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisaabezpie-
czone przed dogbem 0séb trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamrem wywotanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wydwaoy.

1.5.8. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia.
Materialy, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t &pkaczeniu robot ich szko-
dliwos¢ zanika (np. materialy pylaste) mphy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.

1.5.9. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrpimstalacji na powierzchni ziemi i za gydzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtaddabych wiacicielami tych
urzadzen potwierdzenia informacji dostarczonych mu przemaaiapcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wdeiwe oznaczenia i zabezpieczenia przed uszkodzeyism
instalacji i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany powiadond Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpgzia robét.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji Wywca bezzwitocznie powiadomizyniera i
zainteresowane wtadze oraglie z nimi wspotpracowat dostarcgajwszelkiej pomocy potrzeb-
nej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca kdzie odpowiadéza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wkzkua insta-
lacji na powierzchni ziemi i ugdlzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
przez Zamawiaicego.

Jezeli w zwiazku z zaniedbaniem, nievilewym prowadzeniem robo6t lub brakiem koniecznych
dziatax ze strony Wykonawcy nagli uszkodzenie lub zniszczenie wtasciqoublicznej lub pry-
watnej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub aaity uszkodzomwlasnaeé.

1.5.10. Bezpiecaestwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcgdhie przestrzegaprzepisow dotyceych bezpieczestwa i
higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warun-
kach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia eni@zspetniajcych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczge, socjalne

oraz sprzt i odpowiedni, odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieamdwa publicznego.

Wszelkie koszty zwizane z wypetnieniem tych wymagaie podlegaj odrebnej zaptacie.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za ochremobdét i za wszelkie materialy i yidzenia aywane
do robdtod daty rozpocgia do daty wydania potwierdzenia zékmenia przez liyniera. Wyko-
nawca lgdzie utrzymywa roboty do czasu kaowego odbioru.

Utrzymanie powinno byprowadzone w taki sposob, aby budowla drogowadpélementy byty
w zadowalajcym stanie przez caty czas, do momentu odbioficéewego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneg to na polecenie Inspektora powi-
nien rozpoczé roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowdzany jest znawszystkie zaradzenia wydawane przez wtadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyezktore § jakikolwiek sposdb zvaizane z
wykonywanymi robotami i &dzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tydstanowié
podczas prowadzenia robét.

Wszelkie straty, koszty pagiowania, obeizenia i wydatki wynikte lub zvazane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawcayyjatkiem przypadkow, kiedy takie naru-
szenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikdostarczonej przez #yniera.



1.5.13. RoGwnowanosé¢ norm i przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotagn&ankretne normy i przepisy, ktére spet-
nia¢ maja materiaty, spra i inne towary oraz wykonane i zbadane roboggatmbowihzywat
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionvegtania powotanych norm i przepiséw o
ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej 3 tygodnie przed zaplanowanym wykoryistm jakichkolwiek materiatéw przezna-
czonych do robét, Wykonawca przedstawiyimnierowi do zatwierdzenia szczegoétowe informacje
dotyczce proponowanegarodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tycdteriatow jak
réwniez odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatéw do zatwisdia
przez Ireyniera. Wykonawca zobowdany jest do prowadzenia bada celu udokumentowania,
ze materialy uzyskane z dopuszczonegumlta w sposob ggty spetniaj wymagania ST w czasie
postpu robot.

2.2. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarmprzez Wykonawg wywiezione z terenu budo-
wy i zlozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jeeli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie
tych materiatéw do innych robotanie, dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tyciteniatow
zostanie odpowiednio skorygowany przezyimera.

2.3. Wariantowe stosowanie materiatow

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewilojozliwo $¢ wariantowego zastosowania rodza-
ju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca @memi Irzyniera o swoim zamiarze co
najmniej 10 dni przezayciem tego materiatu, albo w okresie gimym, jeeli bedzie to potrzebne
z uwagi na wykonanie baflavymaganych przez syniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj ma-
teriatu nie mae by¢ p&zniej zmieniany bez zgody tgniera.

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni aby tymczasowo sktadowane méateda czasu gdydula one uyte do ro-
bot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniechoxeaty swag jakos¢ i whasciwosci i bytly
dostpne do kontroli przez liyniera.

Miejsca czasowego skladowania materiat@aalzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miej-
scach uzgodnionych przez Wykonawazaakceptowanych przezzmiera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do aywania jedynie takiego spgt, ktory nie spowoduje nieko-
rzystnego wptywu na jaké wykonywanych robdét.

Sprz:t uzywany do robét powinien ldyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadaod
wzgledem typdw i iléci wskazaniom zawartym w ST, lub projekcie organjzrobét, zaakcepto-
wanym przez layniera: w przypadku braku ustalevymienionych wyej dokumentach spgiz
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, ST i wskazanidohyniera.

Sprz:t bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robét ma bytrzymany

w dobrym stanie i gotowéai do pracy. Powinien l&yzgodny z normami ochrorsyodowiska

i przepisami dotycymi jego uytkownika. Wykonawca dostarczyAynierowi kopie dokumen-
téw potwierdzajcych dopuszczenie spitm do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawia lub wymienia& sprzt niesprawny.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, uradzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow
umowy, zostamprzez Irtyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét

4. TRANSPORT



Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiglodkow transportu, ktore nie wptyn
niekorzystnie na jakdé wykonywanych robot i wkiwosci przewaonych materiatow.
Liczbasrodkow transportu dnizie zapewniaprowadzenie roboét zgodnie z zasadami kire/mi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachymiera, w terminie przewidzianym umaw
Przy ruchu na drogach publicznych pojazédgdospetnida wymagania dotyce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskaé\@ i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie spetnigje tych warunkow maghbyé dopuszczone przezyniera, pod wa-
runkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzyskanydtirkow drog na koszt Wykonawcy. Wy-
konawca bdzie usuwat na wlasny koszt, wszelkie zanieczystiezeiszkodzenia spowodowane
jego pojazdami na rogach publicznych oraz dojazdacterenu budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialraa prowadzenie robot zgodnie z kontraktem, orgakaa¢ zasto-
sowanych materiatow i wykonywanych robot, za ichdiys¢ z dokumentagj projektows, wyma-
ganiami ST, projektem organizacji robét opracowamyzez Wykonawgoraz poleceniami ky-
niera. Wykonawca ponosi odpowiedziadé@a doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wyso
kosci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiaramzkdnymi okreélonymi w Dokumentacji
Projektowej lub przekazanymi napiie przez layniera. Bkdy popetnione przez Wykonawav
wytyczeniu i wyznaczeniu robot, zossamsunéte przez Wykonawgena whasny koszt, z waikiem,
kiedy dany bdd okaze st skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych Wykonawcyi-ha p
smie przez layniera. Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenisokdci przez Irkyniera
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziafodza ich dokladn&. Inzynier kedzie podejmowade-
cyzje we wszystkich sprawach zwanych z jakécia robét, ocen jakosci materiatow i posipem
robot. Inzynier jest upowazniony do kontroli wszystkich rob6t i kontroli wsziggeh materiatow do-
starczonych na budawub na niej produkowanych, wdzapc przygotowanie i produkejmateria-
tow. Inspektor powiadomi Wykonaw® wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te matgriatobo-
ty, ktore nie spetniajwymaga jakosciowych okrélonych w dokumentacji projektowej i ST.
Polecenia layniera powinny by wykonywane przez Wykonawaev czasie okrdonym przez In-
zyniera pod gréba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytodumiesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli rob6t powinno liytakie sterowanie ich przygotowaniem i wykonanidig asi-
gna¢ zatazong jakaose robot. Wykonaweca jest odpowiedzialny za gtontrok robét i jakaci ma-
teriatdw. Wykonawca powinien zapewrodpowiedni system kontroli, wézapc personel, labora-
torium, spreat, zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezidne do pobierania prébek i badaate-
riatbw oraz robo6t. Wykonawcaztizie przeprowadzgpomiary i badania materiatéw oraz robot z
czestotliwoscia zapewniajca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnigymaganiami zawarty-
mi w dokumentacji projektowej i ST. Minimalne wynsaga, co do zakresu badieich czstotli-
wos¢ powinny by okreslone w ST, normach i wytycznych. Przypadku , giyzostaty one tam
okreslone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontedt konieczny, aby zapewnwykonanie
robét zgodnie z umoyv Wykonawca dostarczdwiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i
sprzt badawczy posiadawazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okétajacych procedury badalnzynier kgdzie mi€ nieograniczony dogp
do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.aynier tedzie przekazywawWykonawcy
pisemne informacje o jakichkolwiek niedggnieciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych,
sprz:;tu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personeluebod badawczych. Jai niedocagniecia
te beda tak powane,ze mog wpltyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzyma
uzycie do robot badanych materiatow i dépije do wycia dopiero wtedy gdy niedagjniecia w
pracy laboratorium Wykonawcy zostansungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych
materiatdw. Wszystkie koszty zgziane z organizowaniem i prowadzeniem asaterialéw po-
nosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie prébek



Probki lzda pobierane losowo. #iynier kxdzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu
prébek. Prébki dostarczone przez Wykonawo bada wykonywanych przez hyniera eda od-
powiednio opisane i oznakowane w sposéb zaakceptopizez liiyniera. Na zlecenie fiyniera,
Wykonawca hdzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktore udatpliwosci
co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgmzez Wykonawgusunéte lub ulepszo-
ne z wkasnej woli. Koszty tych dodatkowych bagakrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek ; w przeciwnym przypadku kpszipokrywa Zamawiagy.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiangts przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @adip,

gdy normynie obejmuy jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomezna wytyczne

krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane pmzgmlera. Przed przygbieniem do pomiaréw

lub bada Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju, miejsteuminie pomiaru lub badania.

Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedsta pgmie ich wyniki do akceptacji

Inzyniera

6.4. Atesty jakaici materiatow i urzadzen

Przed wykonaniem badgakaosci materiatdw przez Wykonawg Inspektor mge dopucic¢

do wycia materiaty posiadage atest producenta stwierdggj ich peta zgodnd¢ z warunkami

podanymi w ST. W przypadku materiatéw, dla ktoratbsty § wymagane przez ST, k@da partia

dostarczona do robét powinna posiadgest okrélajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe powinny posig&dstesty wydane przez producenta, poparte w raziegso

by wynikami wykonanych przez niego bad&opie wynikow tych badabeda dostarczone przez

Wykonawe Inzynierowi.

6.5. Dokumenty budowy

1/ Dziennik Budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyaomiazujacym Zamawiaicego

i Wykonawe; w okresie przekazania Wykonawcy terenu budowyafw& okresu gwarancyjnego.

Odpowiedzialné¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z ol@wacymi przepisami Spo-

czywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowydala dokonywane na bigco i keda dotyczy przebiegu robdt, stanu

bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstegny budowy. Kady zapis w

Dzienniku Budowy bdzie opatrzony datego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonga za

su, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stankaviuzbowego. Zapisy dila czytelne, dokona-

ne trwa technila, w poradku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zafaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyemida oznaczone kolejnym numerem

zahkcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i kyniera.

Do Dziennika Budowy naly wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy

- dat przekazania prze Zamawiaggo Dokumentacji Projektowej

- terminy rozpocgcia i zaka@czenia poszczegdlnych elementéw robot

- przebieg robot, truddoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i prayoz przerw w ro-
botach

- uwagi i polecenia lryniera

- daty zarzdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbiorow rob6t zani@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i ostatecz-
nych odbioréw robot

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podleggrh ograniczeniom
lub wymaganiom szczegdlnym w zku z warunkami  klimatycznymi,

- zgodndci rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ichsepi w dokumentacji projek
towej,

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie wyko-
nywania robat,

- dane dotyczre sposobu wykonywania zabezpieczenia robo6t

- dane dotyczee jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki pnzepadzonych bada



Propozycje, uwagi i wyfamienia Wykonawcy wpisane do dziennika budowslab przediaone
Inzynierowi do ustosunkowaniagsiDecyzje Irtyniera wpisane do dziennika budowy
Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich @icg lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera do ustosunkowaniggsi

Projektant nie jest jednak stepomowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy
robot.

2/ Ksigzka Obmiarow

Ksiazka Obmiaréw stanowi dokument pozwalgj na rozliczenie faktycznego pegt kazdego z
elementow robét. Obmiary wykonywanych robét prog@dza si w sposob eigly

w jednostkach przgtych w Kosztorysie wpisuje do Rejestru Obmiarow.

3/ Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodnéci materiatow, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidah Wykonawcy leda gromadzone w
formie uzgodnionej z ltynierem. Dokumenty te stanaydahczniki do odbioru robot.

Winny by¢ udostpnione na kadezyczenie Irkyniera.

4/ Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczaesdprécz wymienionych w pkt.1/ — 3/ nagtijace dokumenty:
a/ zezwolenie na realizadnwestycji drogowej

b/ protokoty przekazania terenu budowy

¢/ umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi i inmaowy cywilno- prawne

d/ protokoty odbioru robét

e/ protokoty z narad i ustdlekorespondengjna budowie

5/ Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy &a przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavigedabezpie-
czonym. Zagingcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodejgo natychmiastowe od-
tworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkokwimenty budowy d&da zawsze dospne
dla Inzyniera i przedstawiane do veglu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Obmiar robo6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z do&atacy pro-
jektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Giymrobét dokonuje Wykonawca po
pisemnym powiadomieniu #yniera o zakresie obmierzanych robo6t i terminie ialom co naj-
mniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiarpisywane kbda do Rejestru Obmiarow.
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) widiach podanych Wlepym kosztorysie lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obamkiu ukaczenia wszystkich robét. &lne
dane zostanpoprawione wg instrukcji kyniera na pgimie. Obmiar gotowych robotktzie prze-
prowadzany z estoscia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w in-
nym czasie okidonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera.

7.2. Zasady okrdlenia ilosci rob6t i materiatow

Dtugosci i odlegtdgci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone pozio-
mo wzdhw linii osiowej. J&li ST wiasciwe dla danych robét nie wymagdggo inaczej, okjosci
beda wyliczone w m jako diug@é pomnaona przezredni przekroj. lléci, ktore mag by¢ obmie-
rzone wagowo, ¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagani@ami

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprat pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétiatzaakceptowa-
ne przez layniera. Uradzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli
urzadzenia te lub spet wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne $wia-
dectwa legalizacji. Wszystkie wdzenia pomiarowedula przez Wykonaweg utrzymywane

w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzania obmiaru
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Obmiary keda przeprowadzane przedesziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a
takze w przypadku wygpowania dhiszej przerwy w robotach. Obmiar robét zanikgich prze-
prowadza & w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadza grzed ich zakryciem. Roboty pomiarowe doatomi
oraz nieodzowne obliczeniath wykonywane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub elpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Kgki Obmiarow. Obmiarow razie braku miejsca szkiceganoy¢ do-
taczone w formie oddzielnego zaknika do Ksizki Obmiardw, ktérego wzor zostanie uzgodnio-
ny z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalenosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru, doko-
nywanym przez Inspektora przy udziale Wykonawcy:

a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu

d) odbiorowi pogwarancyjnem

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbidr robot zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej ocenigsdoi jakosci wyko-
nywanych robot, ktére w dalszym procesie realizalggra zakryciu. Odbioru rob6t dokonuje
Inzynier. Gotowa&¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem daebaika Bu-
dowy i jednoczesnym powiadomienientyniera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwtocznie,
nie p&niej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika®wdi powiado-
mienia o tym fakcie layniera.

Jaka¢ i ilosé robd6t ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokuaverzawierag-
cych komplet wynikoéw badelaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone payig konfron-
tacji z dokumentacja projektawST i uprzednimi ustaleniami. W przypadku stwienmia odchy-
len od przygtych wymaga i innych wczéniejszych ustale Inspektor ustala zakres robét popraw-
kowych lub podejmuje decyzje dotyce zmian i korekt. W wyikowych przypadkach podejmuje
decyzyp dokonania potcen.

8.3. Odbior czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét wraz z ustaleniem
naleznego wynagrodzenie. Odbioruegziowego robét dokonujesivg zasad jak przgdbiorze
koncowym robét. Odbioru robét dokonujezimier.

8.4. Odbior ostateczny robo6t

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstygo wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartasci. Catkowite zakaczenie robot oraz gotow® do odbioru ostatecznege-b
dzie stwierdzona przez Wykonagwypisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powragn
niem na pimie o tym fakcie Zamawiagego. Odbiér ostateczny rob6t ngstw terminie ustalo-
nym w Dokumentach Umowy, ligz od dnia potwierdzenia przezzimiera zakéczenia rob6t i
przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w pkt. 8.4.2. Odbiostatecznego robét dokona komisja
wyznaczona przez Zamawiaggo w obecriei Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbiergja
roboty dokona ich oceny jakciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow bada
pomiaréw, ocenie wizualnejraz zgodngci wykonania robot z dokumentagprojektows i ST. W
toku odbioru ostatecznego robét komisja zapoznia siealizaci ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikagych i ulegajcych zakryciu.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robotraagowych lub robét uzupetniggych w
warstwiescieralnej lub robotach wykezeniowych, komisja przerwie swoje czylcid ustala
nowy termin odbioru ostatecznego.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru osta¢gio jest protokdt odbioru ostatecznego
rob6t sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowénastpujace dokumenty:
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1/ Dokumentagj Projektove podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgwesli zosta
ta sporadzona w trakcie realizacji umowy.
2/ Specyfikacje Techniczne
3/ Recepty i ustalenia technologiczne
4/ Dzienniki Budowy i Ksjzki Obmiaréw
5/ Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST
6/ Deklaracje zgodnoi lub certyfikaty zgodnai wbudowanych materiatow zgodnie z
ST i DokumentagjProjektowa
7/ Opink technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikéw badgpomiarow zad
czonych do dokumentow odbioru, wykonanychdrge z ST i DokumentagjProjektove.
8/ Geodezyjainwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu.
9/ Kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejgintaryzacji powykonawcze;.
W przypadku gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego
nie keda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poraenim z Wykonaweg wyznaczy po-
nowny termin odbioru ostatecznego rob6t. Wszystkiedzone przez komisje roboty poprawko-
we lub uzupetniajce leda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamageajo.
Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzunpehcych wyznaczy komisja.
8.5. Odbioér pogwarancyjny
Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytibtrawizanych z usunciem stwierdzo-
nych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych wesie gwarancyjnym. Odbidr pogwarancyjny
bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad opisanych w pkt.
8.4. ,0dbiér ostateczny robot”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne
Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaxaaa jednost& obmiaro-
wa ustalom dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji koszsmyych wycenionych ryczattowo
podstavg ptatnaci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagw danej pozycji kosztorysu.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob§tlip obejmowa:
- robocizre bezpdrednia wraz z towarzyscymi kosztami
- wartas¢ zwzytych materiatdw wraz kosztami zakupu, magazynasyaawentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy
- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami
- koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczane zgodnie z obaaujacymi przepisami.
9.2. Warunki Umowy i Wymagania Ogélne D-00.00.00
Koszt dostosowaniaegido wymaga Warunkéw Kontraktu i WymadeOgolnych zawartych w
D-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okome w w/w dokumentach, nie wyszczegdlnione w
kosztorysie.
9.3. Organizacja ruchu
Koszt organizacji ruchu obejmuje:
1/ opracowanie oraz uzgodnienie z Zamayayan i odpowiednimi instytucjami Projektu
Organizacji Ruchu na czas trwania budowy, wrdastarczeniem kopii Projektuzynierowi
i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnig/nikajacych z posfpu robot,
2/ ustawienie tymczasowego oznakowaniéwietlenia zgodnie z obowzujacymi przepisami
i wymaganiami bezpieazstwa ruchu
3/ konstrukag oznakowa
4/ oczyszczenie, przestawienie, przykrycie i ugtinitymczasowych oznakowabarier iswiatet
5/ utrzymanie ptynngei ruchu publicznego
6/ usungcie wbudowanych materiatdow i oznakowania
7/ doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1/ Ustawa z dn.7 lipca 1994r.—Prawo budowlane {iekin. Dz.U./2003r. Nr 207, poz.2016)
2/ Ustawa o drogach publicznych z dn.21marca 1985kst jedn.Dz.U.2004r.Nr 71 poz. 838)
3/ Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listop&201 r. w sprawie dziennika
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budowy, montau i rozbidrki tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 13&z. 1555).
4/ Rozp.Min.Infrastruktury z dn. 3 lipca 2003 rsprawie szczegdtowych warunkdw technicznych
dla znakéw i sygnatéw drogowych orazagtzen bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkoéw
ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220 ga8a1),
5/ Rozp.Min.Infrastruktury z dnia 23 wrgga 2003 r.w sprawie szczegbétowych warunkdéw garz
dzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadnad tym  zasgizeniem. (Dz.U. Nr 177
z14.10.2003 r. poz. 1729).
6/ Szczegotowe warunki techniczne dla znakow i ay@m drogowych oraz uggdzer bezpiecza-
stwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczanidnagach
(Zahcznik do nr 220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia 20P3 r
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.01.01.01

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.01.01.01

ROBOTY POMIAROWE PRZY POWIERCHNIOWYCH
ROBOTACH ZIEMNYCH
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczriejwymagania techniczne dotyze wykonania

i odbioru robét zwjzanych z budowparkingu przy przychodni lekarskiej na ul. Mertki

w Ostrowie Wielkopolskim.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z wyko-
naniem rob6t pomiarowych zgzianych z wytyczeniem parkingu, jezdni i pasa postego w ob-
rebie projektowanej budowy.

1.3.1. Wytyczenie trasy i punktow wysokéziowych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z wytyczeniem trasy i punktow wységiowych
wchodz:

a) wyznaczenie sytuacyjne i wysakiowe punktow ,

b) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

c) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, actar przed zniszczeniem

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z defini-
cjami podanymi w ST D- 00.00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w ST D- 00.00.00.

2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotyaze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padanST
D-00.00.00.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw natg stosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm
okoto 0,30 m, stupki betonowe albo rury metalowghacici okoto 0,50 metra.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycge spratu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D- 00.00.00.

3.2. Sprt pomiarowy

Do wytyczenia punktow natg stosowd nastpujacy sprzt:

- teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalnzer, tyczki, faty, témy stalowe, szpilki.
Sprzt powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dot.transportu podano w ST D-Q0@0

4.2. Transport sprzetu i materiatéw

Sprzt i materialy mana przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D- 00@0.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogdujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1
do 7).

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien pegepd Zamawiagjcego dane zawiergje
lokalizacg i wspotrzdne punktow sytuacyjnych i wysadaowych oraz reperow.
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Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowej s
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgdne tere-
nu istotnie rania sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, powinien powiaué
o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nigvmno by zmieniane przed pogj
ciem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikeg z rénic
rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegdnych rzeczywistych, akceptowane
przez Ireyniera, zostamwykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniaymnie-
ra oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku atigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed zaak-
ceptowaniem wynikéw pomiaréw przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze
czasie trwania robét. Wszystkie pozostate praceigmamwe konieczne dla prawidtowej realizacji
robot nalea do obowiazkow Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D- 00.00.00.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwrzanych z wytyczeniem punktow sytuacyjnych i wysoko
sciowych naley prowadz¢ wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GU-
GiK (1,2,3,4).

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Og0lne zasady obmiaru robét podano w ST D- 00.00.00

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarova jest ha wytyczonej powierzchni parkingowej.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D- 00.00.00

8.2. Sposob odbioru robot
Odbidr robot nagpuje na podstawie szkicow i dziennikdw pomiarowagzyjnych lub protokétu
z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedkt&manierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Og0dlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST D-00.00.00.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 ha wykonania rob6t obejmuje:

- wyznaczenie punktow sytuacyjnych i wysaiowych,

- wytyczenie przekrojéw poprzecznych,

- zastabilizowanie punktow w sposéb trwahhmna ich przed zniszczeniem.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozjdaUGiK 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokggciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBU1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Oshowy realizacyfpleGiK 1983.

S
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.01.02.04

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG | ULIC
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejywymagania techniczne dotyze wykonania
i odbioru robét zwjzanych z budowparkingu przy przychodni lekarskiej na ul. Mertki

w Ostrowie Wielkopolskim.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokumezetargowy

i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wyenionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét rozbiérkowych
w obrebie projektowanej budowy i obejmujozebranie istniggych elementéw wyposania
terenu ohjtego inwesytgj.

Uwaga: Materiaty rozbiorkowe stanowwlasng¢ Zamawiajcego i odtransportowaneds na
sktadowisko wskazane przezymiera na odl. do 5 km, przy zachowaniu ustalstawy z dn
14.12.2012r. o odpadach (Dz. U. z dn.8 styczni®82(i0z.21)

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okéenia podstawoweaszgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST D.00.00.00

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz zgod&éd®z dokumentagj
projektows, ST i poleceniami liyniera.

Ogdlne wymagania dotygze robét podano w ST D.00.00.00

2. MATERIALY
Nie wystpuja

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-00.00.00.
3.2. Sprat do rozbidrki
Do wykonania robét zwzanych z rozbiorkelementoéw drog me by wykorzystany sprg
podany poniej, lub inny zaakceptowany przezjmiera:
- zrywarki do nawierzchni, spycharki, tadowarki, saimody cezarowe,
mioty pneumatyczne,

4. TRANSPORT

4.1. Transport materiatdw z rozbiorki

Materiat z rozbiorki ména przewoz dowolnymisrodami transportu zaakceptowanymi przez In-
zyniera dla danego rodzaju materiatu rozbiérkowego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D-0000.0

5.2. Zakres wykonywanych robét

Roboty rozbiorkowe mma wykonyw& mechanicznie lubgcznie w sposob okéony w ST lub
przez lrzyniera.

5.2.1. Oznakowanie robo6t prowadzonych w pasie drogyym

Za bezpieczistwo ruchu na odcinku wykonywanych robét odpowiabigi jest Wykonawca robot.
Odcinki wykonywanych robot natg oznakowa zgodnie z projektem organizacji ruchu na czas
budowy, opracowanym przez Wykonawobdt zgodnie obowkzujacymi w tym zakresie przepi-
sami.

5.2.2. Rozbidrka kraweznikow betonowych,

Nalezy wykon& recznie. Kravezniki uznaje st jako ztomowe ze wzgtlu na duay stopie znisz-
czenia.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiorkowych
Kontroli podlega sposéb wykonania robot rozbidrigoly; prawidtowdci transportu i sktadowania
materiatdw uzyskanych podczas rozbiorki.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiaru rob6t zyganych z rozbidrk elementow ulic
- dla kraweznika, opornika, obrzea betonowego - m,

- dla taw betonowych i transportu materiatow rozkadvych — ni.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ogodlne wymagania dotyaee ptatnéci podano w ST D-00.00.00.

Cena wykonania robét obejmuje:

- wyznaczenie miejsc, powierzchni, odcinkéw rozhiére

- oznakowanie robot

- rozebranie poszczegdlnych asortymentow

- zaladunek i transport materiatdw rozbiorkowych kladgowisko wskazane
przez layniera oraz uporglkowanie miejsc prowadzonych robét

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1/ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 3 lipca 20038v sprawie szczego6towych
warunkéw technicznych dla znakow i sygnatdagdwych oraz urgzen
bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkoéw ich umieszczaaidnogach
(Dz. U. Nr 220 poz. 2181),
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.01.03.07

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.01.03.07

REGULACJA PIONOWA STUDZIENEK
URZADZEN PODZIEMNYCH
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejywymagania techniczne dotyze wykonania

i odbioru rob6t zwizanych z budowparkingu przy przychodni lekarskiej na ul. Mertki

w Ostrowie Wielkopolskim.

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument prgetay przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot przy regulacji piono-
wej studzienek utdzen podziemnych : studni kanalizacyjnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SE ggodne z obowizujacymi, odpowiednimi normami i , Kata-
logiem Powtarzalnych Elementéw Drogowych” oraz SO@00.00

1.4.1.0g06lne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonania robét oraz za zgodié@ Dokumentag
Projektowa , ST i poleceniami lzyniera.

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robét migiejszej instrukcji s.

2.1. Beton

Regulacja pionowa (nadbetonowanie) wykonaggzle z betonu klasy B20, odpowiagizégo
wymaganiom PN-B-06250 ,, Beton zwykly”.

3. SPRZET
Roboty zwazane z wykonywaniem regulacji wysagkowej studni urzdzear podziemnych wy-
konywane hda recznie.

4. TRANSPORT
Nie wystpuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonywania robdét.

Ogolne warunki wykonywania robét podano w ST D-0000

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Wykonanie regulacji wysokéciowej studni urzadzen podziemnych.

Regulacg wysokaciowa studni uradzer podziemnych nalg wykona& poprzez podmurowanie
betonem klasy B20 do ¢dnej okrélonej w Dokumentacji Projektowe;j.

Podmurowanie betonem nayewykona w deskowaniu.

Przed podmurowaniem nalezdemontowé pokrywy studni, a po wykonaniu regulacji wysoko-
sciowej ponownie osadzizdemontowane pokrywy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne wymagania dotygze obmiaru robét podano w ST D-00.00.00.Jednasbkniaru jest 1
szt. wykonanej regulacji pionowej gdzen podziemnych,

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne wymagania dotygze odbioru rob6t podano w ST D-00.00.00
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotygze odbioru rob6t podano w ST D-00.00.00
Cena wykonania robét obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze

- transport materiatédw do wykonania robot

- oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym
- demonta skrzynek pokrywowych studni

- wykonanie deskowania

- podmurowanie betonem studni adzen podziemnych

- rozebranie deskowania

- uporazdkowanie miejsca prowadzonych rob6t

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06250 Beton zwykty
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D. 02.01.01

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.02.01.01

WYKONANIE WYKOPOW
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczriejwymagania techniczne dotyge wykona-
nia i odbioru robot zwizanych z budowparkingu przy przychodni lekarskiej na ul. Mertki
w Ostrowie Wielkopolskim.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegoblowa specyfikacja techniczna jest stosoyekwadokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w kere 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot ziemnych

w gruntach kat. 1I-1ll i obejmu;

- wykonanie koryt pod konstrukcje nawierzchni z vepem urobku na odlegié 5 km

- poradkowanie miejsca robot ziemnych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S§ zgodne z obovgzujacymi normami i ST D-00.00.00
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz zgode®z dokumentagj
projektows, SST i poleceniami kyniera.

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00.00.

2. MATERIALY
Nie wystpuja

3. SPRZET
Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w ST D-00.00.00.

4. TRANSPORT
Transport gruntu z wykopow odbywaie bedzie samowytadowczyndrodkami transportu. kyte
srodki transportu mugzby¢ sprawne technicznie.

Ogdlne wymagania i ustalenia dotgce transportu okiéono w ST D-00.00.00 .

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robét

Odcinki wykonywanych robot natg oznakowa zgodnie z projektem organizacji ruchu

na czas budowy. Ogdlne zasady prowadzenia rob@numodd ST D-00.00.00.

5.2. Wykonanie wykopow

Wykonanie wykopow powinno pagiowa: w kierunku podnoszeniaeshiwelety, aby umaiwi ¢
odptyw wéd z wykopu. Wody opadowe najeodprowadzi poza teren robot.

5.3. Wymagania odnénie doktadnosci wykonania wykopéw

Szerokdc¢ i gtebokas¢ wykopow nie powinna ei¢ sie od projektowanych wtej niz o 5 cm.
Spadek dna wykopow powiniendygodny z zaprojektowanym z dokfadoi do 0.05%.
Wskaznik zag;szczenia gruntu w wykopie powinien wyndsj = 1,00 , okréony wedtug BN-
77/8931-12.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Og0dlne zasady kontroli jakeoi robét podano w ST D-00.00.00.

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowagodndci z wymaganiami pkt. 5.3.
niniejszej specyfikacji oraz dokumentagrojektowa i odpowiednimi normami.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiarow jest i wykonanego wykopu, na podstawie dokumentacjigktojvej
i pomiaru w terenie. Ogolne zasady obmiaru rolodigmo w ST D-00.00.00.
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8. ODBIOR ROBOT
Odbior robot winien odbywéasie zgodnie z norm PN-68/8-B-06050

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w ST D-00.00.00

Ptatndi¢ za 1 mi wykonanego wykopu natg przyjmowa: zgodnie z obmiarem i ocgiakosci
robét w oparciu o wyniki pomiarow i badléaboratoryjnych.

Cena wykonania 1 febejmuije:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

mechaniczna wykonanie wykopu z transportem urobkoigjsce wskazane przezzymiera,
odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

zag:szczenie powierzchni wykopu ,

przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji tecizmiej,
uporzdkowanie terenu po robotach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-88/B-04481 - Grunty budowlane. Badania probek

PN-68/B-06050- - Roboty ziemne budowlane. Wymaganzakresie wykonania i badania
przy odbiorze

BN-77/8931-12 - Drogi samochodowe. Oznaczanie wika zagszczenia gruntu

PN-C-02205:1998- Drogi samochodowe. Roboty zierdgmagania i badania.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D. 02.03.01

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.02.03.01

WYKONANIE NASYPOW Z ZIEMI POCHODZ ACEJ
Z WYKOPOW
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejwymagania techniczne dotygze wykonania i
odbioru robot zwizanych z budowparkingu przy przychodni lekarskiej na ul. Mertki

w Ostrowie Wielkopolskim.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokdimezetargowy przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét przy wykonywaniu

nasypéw okrdonych w Dokumentacji Projektowej i obejmuj

- formowanie nasypu z ziemi pochadej z wykopow w obgbie paséw zieleni, jako podte pod
warstwe humusu, z gruntu pozyskanego z koryt

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SE sgodne z obovgzujacymi normami

i ST D- 00.00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonania robét oraz za zgodda@ dokumentagj pro-

jektowa, ST i poleceniami layniera. Ogolne wymagania dotyce robot podano w ST D-

00.00.00.

2. MTERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow
Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pare
ST D-00.00.00 .

3. SPRZET
3.1. Sprat do wykonania nasypow
Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgti, ktdry nie spowoduje nieko-
rzystnego wptywu na jaké wykonywanych robdét.
Sprzt uzywany do robét powinien liyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadgood
wzgledem typow i iléci wskazaniom zawartym w ST, lub projekcie organjzrobo6t, zaakcepto-
wanym przez layniera: w przypadku braku ustalew wymienionych wyej dokumentach spgiz
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.
Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidifyniera.
Sprzt bedacy whasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robét ma byutrzymany w do-
brym stanie i gotowdzi do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochronyyodowiska i przepi-
sami dotycacymi jego uytkownika.
Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdaaych dopuszczenie sgta do
uzytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wykonawca kdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienia& sprzt niesprawny.
Wybrany sprzt, po akceptacji liayniera, nie mee by p&zniej zmieniany bez jego zgody.
3.2. Sprat zageszczapcy

zag:szczarki

walce gtadkie

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgee transportu
Ogollne wymagania dotygee transportu podano w OST D- 00.00.00
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4.2. Transport gruntow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinig¢ dostosowany do rodzaju
gruntu, jego oljtosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odsegtoansportu. Wydajng
srodkéw transportowych powinna dyonadto dostosowana do wydajciosprztu stosowanego
do urabiania i wbudowania gruntu.

Zwigkszenie odlegkxi transportu ponad wada zatwierdzone nie nmie by podstawy roszczé
Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ilegszone odlegkxi nie zostaty
wczesniej zaakceptowane naspiie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D- 00®D.ST D- 02.01.01.
5.2. Zakres wykonywanych robét
5.2.1. Warunki ogoélne
Ogodlne zasady prowadzenia robot podanow ST
5.2.2. Wykonanie nasypow
W celu zapewnienia stateczsonasypu i jego rownomiernego osiadania nale
- grunty o ranorodnych wiéciwosciach ukltada warstwami jednakowej grubc na
calej szerokei nasypu,
5.2.3. Zagszczanie gruntow
Zageszczenie gruntéw w nasypach
- wskanik zag;szczenia okrdony wg normy BN-77/8931-12, powinien wynési
na pasach zieleni - 0,97
Zag:szczenie naley kontrolowa nie rzadziej ni 1 raz w 3 punktach na 1000 warstwy.
Wilgotnos¢ gruntu w czasie zagzczania powinna ldyrowna wilgotnéci optymalnej, z tolerangj
od -20% do +10% jej waroi.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D- 00.00.00
6.2. Kontrola wykonania nasypow
Sprawdzenie jalki wykonania nasypéw polega na kontrolowaniu zgdédna wymaganiami
okreslonymi niniejszej specyfikacji oraz w dokumentamjojektowe;.
SzczegObln uwag: nalery zwrécic na:
a) badania prawidtowizi wykonania poszczegolnych warstw nasypu,
b) badania zagszczenia nasypu,
6.2.1. Badania kontrolne prawidtowdci wykonania poszczegélnych warstw nasypu
Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczegoélnych warstw nasypu poltegaj spraw-
dzeniu:
a) prawidtowasci rozmieszczenia gruntéw ozmych wiaciwosciach w nasypie,
b) grubaici kazdej warstwy i jej wilgotnéci przy zagszczaniu; badania naleprzeprowadz nie
rzadziej nz jeden raz na 500
¢) nadania spadkéw warstwom z gruntéw spoistych
d) przestrzegania ograniazedotyczcych wbudowania gruntéw w okresie deszczow

i mrozéw.
6.2.2. Sprawdzenie zagszczenia nasypu oraz podi@ nasypu
Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pog#onasypu polega na skontrolowaniu zgadnevar-
tosci wskanika zagszczenia d Oznaczenie wskaika zagszczenia J powinno by przeprowa-
dzone wedtug normy BN-77/8931-12.
Wyniki kontroli zag:szczenia robot Wykonawca powinien wpisywio dokumentow laboratoryj-
nych. Prawidtowé¢ zag;szczenia konkretnej warstwy nasypu lub pedtpod nasypem powinna
by¢ potwierdzona przez hyniera wpisem w dzienniku budowy.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D- 00.00.00

7.2. Jednostka obmiaru

Jednostl obmiaru jest (metr szécienny) wykonanych nasypéw.
Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru robét podand \w-S00.00.00.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne wymagania dotygze odbioru roboét podano w ST D-00.00.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Og0dlne ustalenia dotygee podstawy platrioi podano w ST D- 00.00.00
Cena wykonania 1 fmasyp6w obejmuje:

prace pomiarowe i przygotowawcze

oznakowanie robot,

formowanie nasypow

zagzszczenie nasypow

profilowanie powierzchni nasypu,

odwodnienie terenu robot,

przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigjz

10. PRZEPISY ZWIAZANE
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskeka zagszczenia gruntu.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymiagebadania.
BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejwymagania techniczne dotygze wykonania i
odbioru robot zwizanych z budowparkingu przy przychodni lekarskiej na ul. Mertki
w Ostrowie Wielkopolskim.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.
.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych
Zz budow elementéw odwodnienia i obejmuje wykonanie :
- podiaza pod przykanaliki z materiatow sypkich gr. 20 cm
- przykanalikow z rur PRi¢zonych na wecisk ér. zewn. 160 mm
- wpustow deszczowychd. 425 mm — z zamketiem rup teleskopow, z krag
zeliwna D 400 mm
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Wpust deszczowy urzdzenie do odbiordciekow opadowych, sptywajych do kanatu z
utwardzonych powierzchni terenu.
1.4.4. Przykanalik - rura kanalizacyjna PCV @ednicy 160 mmdczaca wpusty deszczowe z ka-
natem deszczowym.
Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w ST D-00.00.00.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania pada

w ST D-00.00.00 .

Uzyte materiaty powinny odpowiadgrzepisom i obovezujacym normom.

2.1.1. Wpusty ulicznezeliwne

Dla odprowadzenia wod opadowych z powierzchni nditery wykona wpusty uliczne

Z osadnikiem d=425 mm z keafciekowy zeliwna przystosowas do obcizen ruchem kotowym
40 t.

Polczenia wpustéw ze studniami na kanatach wykanaur PP d=160 mm klasy T.

Whaczenia przykanalikbw wykortado istn. kanatu betonowego przez osadzeniéckréury PP-b
w wykutym otworze, grednicy jak najbardziej zli#onej do zewstrznejsrednicy wprowadzonego
przewodu, z zastosowaniem uszczelki "in situ” dtg d=160 mm.

2.1.2. Kruszywo na podsypl

Podsypka mze by wykonana z materiatdow sypkich. zidy materiat na podsygkpowinien od-
powiad& wymaganiom stosownych norm.

2.1.3. Beton

Beton hydrotechniczny B-45 powinien odpowiéaa/maganiom stosownych norm.

2.2. Skladowanie materiatow

2.2.1. Rury kanalizacyjne

Rury mazna skladowé na otwartej przestrzeni, ukladajje w pozycji leacej jedno lub wielowar-
stwowo, albo w pozycji stagej.

Powierzchnia sktadowania powinna¢hytwardzona i zabezpieczona przed gromadzenienvdil
opadowych.

2.2.2. Wpustyzeliwne

Skrzynki lub ramki wpustow mag by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, na paletastosach
0 wysokaci maksimum 1,5 m.
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2.2.3. Kruszywo
Kruszywo naley skladowa na utwardzonym i odwodnionym podtow sposéb zabezpiecaay
je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z inngoEajami i frakcjami kruszyw.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotyaee sprztu podano w ST D-00.00.00
3.2. Sprt do wykonania kanalizacji deszczowej
Wykonawca przyspujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinien azd sic mazliwo-
$cia korzystania z nagpujacego spratu:

koparek podsbiernych

spycharek kotowych lubagienicowych,

sprztu do zagszczania gruntu,

wciagarek mechanicznych,

beczkowozow.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdllne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00

4.2. Transport rur kanatowych i studni

Rury tworzywowe mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpiecza-
jacy je przed uszkodzeniem lub zniszczeniem.

Wykonawca zapewni przewdz rur w pozycji poziomeptuz srodka transportu. Wykonawca za-
bezpieczy wyroby przewone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przegaiem pod
wptywem sit bezwtadnei wystgpujacych w czasie ruchu pojazdéw.

Przy wielowarstwowym uktadaniu rur gérna warstwa mcze przewysza sciansrodka transpor-
tu o wigcej niz 1/3 srednicy zewntrznej wyrobu (rury kamionkowe nie &gj niz 2 m).

4.3. Transport wpustowzeliwnych

Skrzynki lub ramki wpustow magoy¢ przewaone dowolnymirodkami transportu w sposéb za-
bezpieczony przed przesuwaniem @dczas transportu.

4.4. Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu, w sposéb zabezpieqzajje
przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-0000.0

Roboty naley wykon& zgodnie z DokumentacjProjektova oraz instrukcjami i wytycznymi
montau wydanymi przez producentéw poszczegolnych mafavia

Wszystkie prace nalg wykona z naleyta starannécia i zgodnie z obwjzujacymi przepisami
BHP i p.pa.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca dokona ich wytyczertiavale oznaczy je w terenie za
pomoa kotkow osiowych, kotkowswiadkow i kotkow kravedziowych.

W przypadku niedostatecznej 4 reperow statych, Wykonawca wbuduje repery tyrsonee (z
rzednymi sprawdzonymi przez sty geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperow i kgdme prze-
kaze Inzynierowi.

5.3. Roboty ziemne

Wykopy naley wykona jako otwarte obudowane. Metody wykonania robéykepu (kecznie lub
mechanicznie) powinny ldydostosowane do gbokasci wykopu, danych geotechnicznych oraz
posiadanego spgis mechanicznego.

Szerokd¢ wykopu uwarunkowana jest zegtrenymi wymiarami kanatu, do ktérych dodaje si
obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskewaiain i uszczelnienie stykéw. Deskowanie
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scian naley prowadz¢ w miar jego gtbienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien dwywie-
ziony przez Wykonawgna odkiad.

Dno wykopu powinno b§réwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokunuginteojektowej,
przy czym dno wykopu Wykonawca wykona na poziomigszym od rzdnej projektowanej o
0,20 m. Zdgcie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinné twykonane bezpgmednio przed
utozeniem przewodow rurowych. Zgjie tej warstwy Wykonawca wykonaaznie lub w sposob
uzgodniony z laynierem. W gruntach skalistych dno wykopu powinyé Wwykonane od 0,10 do
0,15 m gtbiej od projektowanego poziomu dna.

5.4. Przygotowanie podtga

W gruntach suchych piaszczystyetwirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych paein jest
grunt naturalny o nienaruszonej strukturze dna \pyko

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakcieétplpodiaze naley wykona z warstwy
zwiru z piaskiem o grubi od 15 do 20 cmkznie z ut@gonymi siczkami odwadniacymi.
Zagszczenie podia powinno by zgodne z okrdonym w ST.

5.5. Roboty montaowe

5.5.1. Przykanaliki

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczgyrimy wykonywaniu przykanalikbéw

nalery przestrzeganastpujacych zasad:

a)trasa przykanalika powinna dyrosta, bez zatamaw planie i pionie (z wyjtkiem tukow dla
podkczenia do wpustu bocznego w kanale

b)minimalny przekréj przewodu przykanalika powinigypnost 0,16 m,

c)dtugas¢ przykanalika od studzienkciekowej (wpustu ulicznego) do kanatu lub studziaekvi-
zyjnej pohczeniowej nie powinna przekrac¢za4 m,

d)wlaczenie przykanalika do kanatu peoby¢ wykonane za pwednictwem studzienki rewizyjnej
lub wpustu bocznego,

e)spadki przykanalikdw powinny wyn@ésbd min. 20%0 do max. 400%0 z tym,ze przy spadkach
wiekszych od 25060 nalezy stosowa rury zeliwne,

fkierunek trasy przykanalika powiniendyggodny z kierunkiem spadku kanatu zbiorczego,
g)wiaczenie przykanalika do kanatu powinnathyykonane pod &em min. 45, max. 90 (opty-
malnym 60),

h)wtaczenie przykanalika do kanatu poprzez studzigmidaczeniovy nalezy dokonywa tak, aby
wysokas¢ spadku przykanalika nad podipgtudzienki wynosita max. 50,0 cm. W przypadku ko-
nieczndci wlaczenia przykanalika na wysad@ wiekszej naley stosowd przepady (kaskady)
umieszczone na zewmz pozascianka studzienki,

i)wtaczenia przykanalikbw z dwodch stron do kanatu zlriego poprzez wpusty boczne powinny
by¢ usytuowane w odlegéci min. 1,0 m od siebie.

5.5.2. Studzienkisciekowe

Studzienkisciekowe, przeznaczone do odprowadzania wod opadowyjezdni drég i placow,
powinny by z wpustem ulicznynieliwnym i osadnikiem zgodnie z Dokumentacja Praelst
Kratasciekowa wpustu powinna byusytuowana vécieku jezdni, przy czym wierzch kraty powi-
nien by usytuowany 2 cm po#ej scieku jezdni.

Lokalizacja studzienek wynika z rozyania drogowego.

Liczba studzienekciekowych i ich rozmieszczenie uzatéone jest przede wszystkim od wielko-
$ci odwadnianej powierzchni jezdni i jej spadku padigo.

Whpusty uliczne na skrzpwaniach ulic natey rozmieszczé przy krawgznikach prostych w odle-
gtosci minimum 2,0 m od zakmzenia tuku krawznika.

Przy umieszczeniu kratefciekowych bezp&rednio w nawierzchni, wierzch kraty powinien znaj-
dowet sig 0,5 cm poniej poziomu warstwycieralnej.

Wpustow deszczowych nie najesprzgac. Gdy zachodzi konieczé zwiekszenia powierzchni
sptywu, dopuszczaesiv wyjatkowych przypadkach stosowanie wpustéw podwaojnych.
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5.5.3. Zasypanie wykopow i ich zagszczenie

Zasypywanie rur w wykopie nate prowadzé warstwami grubgci 20 cm. Materiat zasypkowy
powinien by réwnomiernie uktadany i zagzczany po obu stronach przewodu. Welazag:sz-
czenia powinien byzgodny z okrdonym w ST.

Rodzaj gruntu do zasypywania wykopow Wykonawca dngja Inzynierem.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Og0dlne zasady kontroli jakeoi robét podano w ST D-00.00.00.

6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowkany do statej i systematycznej kontroli prowadzdngobdt w zakresie i
Z czstotliwoscia okreslona w niniejszej ST i zaakceptowaprzez Irzyniera.

W szczegOlngéci kontrola powinna obejmowa

-badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniemywod

-badanie i pomiary szerokai, grubdci i zag:szczenia wykonanej warstwy pogéo
-sprawdzenie zgoddoi z dokumentagj projektows zatazenia przewodéw i studzienek,
-sprawdzenie prawidtovgoi utozenia przewodow,

-sprawdzenie prawidtowei uszczelniania przewodow,

-badanie wskaikéw zagszczenia poszczegoélnych warstw zasypu,

-sprawdzenie kdnych posadowienia studzienahekowych (kratek) i pokryw wiazowych,
-sprawdzenie zabezpieczenia przed kaerozj

6.2.2. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

-odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwicksze nk 0,1 m,

-odchylenie grubgxi warstwy podtaa nie powinno przekracéa 3 cm,

-odchylenie szerokai warstwy podiga nie powinno przekracéa 5 cm,

-rzedne kratekéciekowych i pokryw studzienek powinny bwykonane z doktadricia do+5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00

7.2. Jednostka obmiaru.

Jednosti obmiaru jest m (metr) wykonanego przykanalikeszfstudzienk§ciekowej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumenitggjojektows, ST i wymaganiami layniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikaych i ulegaicych zakryciu podlegaj

-roboty montaowe wykonania przykanalika,

-wykonane studzienkiciekowe,

-zasypany zagzczony wykop.

Odbidr robo6t zanikagych powinien by dokonany w czasie umlwiajacym wykonanie korekt i
poprawek, bez hamowania ogélnego ppstrobot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Og0dlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST D-00.00.00.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje

-oznakowanie robot,
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-dostave materiatow,
-wykonanie robot przygotowawczych,
-wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV wraz z umoeniemscian wykopu i jego

odwodnienie,

-przygotowanie podia i fundamentu,

-wykonanie gczkéw,

-utozenie przykanalikdw, studzienékiekowych,

-zasypanie i zagzczenie wykopu,

-przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa unahe do na-
wierzchni drogowychzZwir i mieszanka

4. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte

6. PN-H-74080-01 Skrzynkeliwne wpustéw deszczowych. Wygenia
i badania

7. PN-H-74080-04 Skrzynkeliwne wpustéw deszczowych. Klasa C

8. BN-62/673833,04, 07 Beton hydrotechniczny

10.2. Inne dokumenty

1

Wytyczne eksploatacyjne do projektowania siearadzer sieciowych, wodoag. i
kanaliz., BPC WiK ,Cewok” i BPBBO Miastoprojekt- Wa, zaakceptowane i zaleco-
ne do stosowania przez Zespoét Doradczy ds. prdogsst. powotany przez Prezyden-
ta m.st. Warszawy - sieriel 984 r.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejywymagania techniczne dotyze wykonania
i odbioru robét zwjzanych z budowparkingu przy przychodni lekarskiej na ul. Mertki

w Ostrowie Wielkopolskim.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét azanych

z profilowaniem i zagszczeniem podi@ pod nawierzchgi i obejmuj:

- profilowanie i zagszczenie podtaa po robotach ziemnych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i defini-
cjami podanymi w ST D- 00.00.00.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D- 00.00.00.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoDokumentacj
Projektowa, ST i poleceniami lzyniera.

2. MATERIALY
Nie wyskpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycge spratu

Ogoblne wymagania dotyaee sprztu podano w ST D- 00.00.00.

3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykazéasig

mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprtu:

— réwniarek lub spycharek uniwersalnychzynier maze dopyci¢ wykonanie koryta i profilowa-
nie poditaa z zastosowaniem spycharki ,

- walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyfin.

Stosowany spet nie mae spowodowaniekorzystnego wpltywu na wdeiwosci gruntu

podiaza.

4. TRANSPORT
Nie wystpuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne warunki wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D- 00@0.

5.2. Zakres wykonywanych robét

5.2.1. Zasady ogdlne.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podta
dopiero po zakéczeniu i odebraniu rob6t zgdganych z wykonaniem elementow
odwodnienia i instalacji uptlzen podziemnych w korpusie ziemnym.

Wykonawca powinien przysgpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia
poditaza bezpérednio przez rozpogeiem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw
nawierzchni.

Weczeaniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsagzania

podtaza i wykonywanie tych robét z wyprzedzeniem jestiimee wytacznie za

zgody Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie nie nmi® odbywa sie ruch budowlany, z wyikiem zwiazanego z wyko-
naniem pierwszej warstwy nawierzchni.
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5.2.2. Profilowanie poditga

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysz-
czen. Nalezy usury¢ btoto i grunt, ktéry ulegt nadmiernemu nawilgoiten

Po oczyszczeniu powierzchni pogiioktore ma by profilowane, nalgy sprawdzt, czy istniejce
rzedne terenu unmidiwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychdaych podiga. Zaleca
sie, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniepbwyzsze ni projektowane
rzedne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanizenia poziomu w podia przewidzia-
nym do profilowania, Wykonawca powinien spulachpodiaze na gtbokas¢ zaakceptowanprzez
Inzyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowrujace dla gérnej strefy korpu-
su, w ilasci koniecznej do uzyskania wymaganychadizych wysokéciowych i zagsci¢ warstwg

do uzyskania wartgi wskanika zagszczenia, okridonych w ST - D.02.01.01 i ST- D.02.03.01.
Jezeli rzedne podtaa przed profilowaniem nie wymagajowiezienia i wbudowania dodatkowego
gruntu, to przed przygpieniem do profilowania oczyszczonego paatgego powierzchrinalezy
doggsci¢ 3-4 przejciamisredniego walca stalowego, gtadkiego lub w inny pasaakceptowany
przez Irzyniera. Do profilowania podi@ naley stosowa rowniarki

5.2.3. Zagszczenie podiva

Bezpdrednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego zagszczania.

Jakiekolwiek nierowngci powstate przy zagzczaniu powinny kiynaprawione przez Wykonawc
W sposOb zaakceptowany przezyniera.

Zagszczanie podita naley kontynuowa do osagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego
od podanego w tablicy 1. Wskak zag:szczenia nalgy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 .
Wilgotnos¢ gruntu podiea przy zagszczaniu nie powinna#0i¢ sic od wilgotngci optymalnej

o wigcej niz (wg PN-S-02205:1998) - w gruntach niespoistyci¥a-av gruntach matodrednio-
spoistych +0% do -2%.

5.2.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa

w robotach i Wykonawca nie przypt natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdwinien
on zabezpieczypodiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad pragfozenie folii lub
w inny sposob zaakceptowany przezyimiera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykopanezlgdnych na-
praw. Jeeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawykona on na
wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Og0dlne zasady kontroli jakeoi robét podano w ST D-00.00.00

W czasie rob6t Wykonawca powinien prowadzystematyczne badania kontrolne w
zakresie i z ogstotliwoscia gwarantuica zachowanie wymagdagakasci robot, lecz nie
rzadziej nk wskazano w odpowiednich punktach niniejszej spkagji.

Zakres i cgstotliwos¢ bada kontrolnych

Wyszczegblnienie ba-| Minimalna czstotliwas¢

dan i pomiaréw bada i pomiarow

Szerokd¢, gebokas¢ i | z czstotliwaoscia gwarantujca spetnienie wymaga
potozenie koryta przy odbiorze, okrdonych w p.6.2.
Uksztattowanie piono-| z czstotliwoscia gwarantujca spetnienie wymaga
we osi koryta przy odbiorze, okrdonych w p.6.2.

Zageszczenie, wilgotn.| w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz|nie
wskaznik zag:szczenia| rzadziej nk raz na 600 M
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6.2. Badania i pomiary wykonanego koryta i podiga.

6.2.1. Zagszczenie podiga

Zageszczenie podiaa naley kontrolowa& wg punktow 5.2.3. i 6.1.

6.2.2. Rowné¢ koryta (profilowanego podtaza)

Nieréwnaci profilowanego i zagszczonego podi@ naley mierzy zgodnie z norm BN-
68/8931-04. Nieréwrkwi poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tata.

Nierowndaci nie mog@ przekraczé& 2 cm.

6.2.3. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtpowinny by zgodne z dokumentagcprojekto-
wa z toleranci 0,5%.

Spadki poprzeczne nalemierzy¢ za pomog 4-metrowej taty i poziomicy

6.2.4. Gkbokos¢ koryta i rzedne dna.

Glebokas¢ koryta i rzdne naley sprawdzé co 100 m w osi jezdni i na jej kradziach. Rénice
pomigdzy rzdnymi zmierzonymi i projektowanymi nie powinny pkzaczé +1 cmi -2 cm.
6.2.5. Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuwyieksze odchylenia cech geometrycznych od g&rg/ch
w punkcie 6.2 powinny ynaprawione przez spulchnienie delgkasci

co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne gszrzenie. Dodanie nowego materiatu bez spulch-
nienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiaru jest h(metr kwadratowy) wykonanego koryta zgodnie z do&ntacy, projek-
towa i pomiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D- 00.00.00

Odbidér wyprofilowanego i zagzczonego podia dokonywany jest na zasadach odbioru robot
zanikapcych i ulegagcych zakryciu i powinien kyprzeprowadzony w czasie uativiajacym
wykonanie ewentualnych napraw bez hamowaniagpagiobot

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrici podano w ST D- 00.00.00.

Cena wykonania 1 fikoryta obejmuije:

profilowanie dna koryta lub podta,

zag:szczenie,

utrzymanie koryta lub podia,

przeprowadzenie pomiardw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania pragpeiatu

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie moddksztatcenia
nawierzchni podatnyglodiaza przez obaizenie piyt.

BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie gr@vantéw dla celéw
drogowych i lotniskogby

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rosenplanografem i fat

BN-70/8931-12 Oznaczenie wgkigka ngnosci gruntu jako podiza gruntu.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty zierdymagania i badania.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.04.04.02

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejysmagania techniczne dotygz wykonania

i odbioru robot zwjzanych z budowparkingu przy przychodni lekarskiej na ul. Mertki

w Ostrowie Wielkopolskim.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t aganych z wyko-
nywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilize@garmechanicznie i obejmauj

wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego grub.riod kostk brukows.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanggnechanicznie- jedna lub wicej
warstw zagszczonej mieszanki, ktéra stanowi warstvasna nawierzchni drogowe;.
1.4.2. Pozostate okrdenia podstawowesa zgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w BT00.00.00.

2. MATERIALY.
Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa tangangabilizowanego mechanicznie jest
kruszywo tamane uzyskane w wyniku przekruszeniavgca skalnego lub kamienarzutowy i
otoczakow. Kruszywo powinno byednorodne, bez zanieczyszeézdcych i domieszek gliny.
2.1. Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa, oldlena wg normy PN-B-06714/15 musizéé pomigdzy krzy-
wymi granicznymi. Krzywa uziarnienia kruszywa powinby¢ ciagta. Wymiar najw¢kszego ziar-

na kruszywa nie m@ przekracz&2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo. Frakcje kruszywa

przechodzce przez sito 0,075 mm nie powinny stanbwiccej niz 65% frakcji przechodgej

przez sito.

2.2. Wymagane parametry dla mieszanki kruszywa tamaego
Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w poniszej tablicy

Lp | Wyszczegolnienie Kruszywa na | Kruszywa na Badania wg

wihasciwosci podbudow podbudow za-
pomocnicz sadnica

1 Zawartd¢ ziarn mniejszych ii od 2 do 12 od 2 do 10 PN-B-06714-15
0,075 mm, % (m/m)

2 Zawartd¢ nadziarna, % (m/m), ni¢ 10 5 PN-B-06714-15
wigcej niz

3 Zawartd¢ ziarn nieforemnych 40 35 PN-B-06714-16
%(m/m), nie wgcej niz

4 Zawartd¢ zanieczyszczeorga- PN-B-04481

; T 1 1

nicznych, %(m/m), nie> ni

5 Wskanik piaskowy po gicio- od 30do 70 od 30do 70 BN-64/8931-01
krotnym zagszczeniu metadl lub
Il wg PN-B-04481, %

6 | Scieralng¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralng¢ catk. po peinej
liczbie obrotéw, nie wicej niz b) 50 35
scieralnd¢ czesciowa po 1/5 PN-B-06714-42
petnej liczby obrotow, nie>ni 35 30

7 Nasikliwos¢, %(m/m), nie> ni 5 3 PN-B-06714-18

41



8 Mrozoodpornéc, ubytek masy po | 10 5 PN-B-06714-19
25 cyklach zamraania, %(m/m),
nie wigcej niz

9 Zawartg¢ zwiazkow siarki w prze-| PN-B-06714-28
liczeniu na S@ %(m/m), nie wg- | 1 1
cej niz

10 | Wskanik nasnosci Wy, mieszanki
kruszywa, %, nie mniejszy i

a) przy zagszczeniud > 1,00 60 80

b) przy zagszczeniud > 1,03 - 120
3. SPRZET
Do wykonania podbudowy z kruszywa famanego stabilanego mechanicznie najestosowa
nastpujacy sprzt:

- réwniarki albo uktadarki do rozktadania materiatu

- walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statycziezagszczania.

W miejscach trudno daginych powinny b¥ stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechanicz-
ne lub mate walce wibracyjne. Stosowany przez Wigkez; sprzt mechaniczny powinien By
sprawny technicznie i zaakceptowany przezhiera.

4. TRANSPORT.

Transport kruszywa musi odbywaic w sposob przeciwdziakgy zanieczyszczeniu i rozsegre-
gowaniu. Ruch pojazdéw po wyprofilowanym padiarogi musi by tak zorganizowany, aby nie
dopuci¢ do jego uszkodzei tworzenia kolein.

Wskazany jest transport samowytadowczy (samochaiggniki z przyczepami). Przy ruchu po
drogach publicznych pojazdy masspetni@ wymagania dotyege przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych afzei na osie i innych parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D- 00@O0.

5.1. Przygotowanie podiza

Przed wykonaniem podbudowy wszelkie koleiny ¢kikie miejsca podiza oraz wszelkie po-
wierzchnie nieodpowiednio zegsgczone lub wskazage odchylenia wysokgiowe od zataonych
rzednych powinny by naprawione przez spulchnienie, dodanie wody afluszenie poprzez mie-
szanie, do osgnigcia wilgotndci optymalnej, powtornie wyrownane i zggczone.

Podbudowa musi ywytyczona w sposéb umliwiajacy jej wykonanie zgodnie

z Dokumentagj Projektovs i wedtug zaleck Inzyniera.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadibudowy powinny b§wczeniej przygoto-
wane. Paliki lub szpilki powinny liyustawione w osi drogi i w ¢dach rownolegtych do osi drogi,
lub w inny sposéb zaakceptowany przezyhiera.

Rozmieszczenie palikdéw lub szpilek powinno utiwia¢ nackgnigcie sznurkow lub linek do wy-
tyczenia robdt w odgpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.2 Przygotowanie receptury na wytworzenie mieszaik

Wykonawca na podstawie badaboratoryjnych przygotuje receptuna wytworzenie mieszanki.
Receptura obejmowédxdzie ustalenie mieszanych frakcji kruszywa oragetmaé optymalr

dla mieszanych skladnikdéw. Spadzona receptura musi uzyskakceptagj Inzyniera

5.3. Przygotowanie mieszanki na warstggpodbudowy

Wytworzenie mieszanki pole§dedzie na wymieszaniu odpowiednich frakcji kruszywezéwi-
dzianych receptd) z dodaniem wody, celem uzyskania wilgacitiamptymalnej dla wytworzonej
mieszanki.

5.4. Dozowanie wody i mieszanie kruszywa

Potrzebn ilos¢ wody dla mieszanki ustalagdaboratoryjnie z uwzghbnieniem wilgotnéci natu-
ralnej materiatu. Nawianie mieszanki powinno nappbwat stopniowo w ildci nie wigkszej ni

10 I/n? do czasu uzyskania w mieszance wilgéthoptymalnej okrélonej laboratoryjnie.
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W czasie stonecznej pogody, wiatrow, w zalgci od temperatury, ik& wody powinna by od-
powiednio weksza. Zwekszenie ildci wody mae segat 20% w stosunku do wilgotioi opty-
malnej. W przypadku gdy wilgotidé naturalna materiatu przekracza wilgat@optymalra, nalezy
Materiat osusz§ przez zwgkszenie ildci miesza.
5.5. Transport wytworzonej mieszanki na miejsce widowania odbywa sie bedzie samowy-
tadowczymisrodkami transportu jak w pkt. 4, zaraz po jej wygukowaniu w sposéb zabezpiecza-
jacy mieszank przed segregagj wysychaniem.
5.6. Rozktadanie mieszanki
Przed przysipieniem do robét w terenie Wykonawca jest zohaamny do oznakowania prowa-
dzonych rob6t zgodnie z obayzujacymi w tym zakresie przepisami.
Roztazenie mieszanki odiolzie s¢ we wczéniej przygotowanym korycie drogowym przy pomocy
réwniarki lub uktadarki z zachowaniem parametrowibgsci i szerokdci warstwy) zaprojekto-
wanych w Dokumentacji Projektowej.
Warstwa podbudowy powinna byoztazona w sposob zapewniay osagnigcie wymaganych
spadkow i rednych wysokéciowych.
Podbudowy naley wykona& w dwoéch warstwach. Kala powinna b§ wyprofilowana i zagsz-
czona z zachowaniem wymaganych spadkowdmych wysokéciowych.
Rozpoczcie budowy kadej nastpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy
przez lreyniera.
W czasie uktadania mieszanki ngledxdrzuca ziarna osrednicy wikszej niz 2/3 rozkltadanej war-
stwy oraz wszystkie przypadkowe zanieczyszczenia.
5.7. Profilowanie roztazonej warstwy mieszanki
Przed zagszczeniem roztmng warstwe nalezy sprofilowa: do spadkéw poprzecznych i pochyle
podtwznych wymaganych w projekcie technicznym. Profiloveamalery wykonat cigzkim szablo-
nem lub réwniark.
W czasie profilowania natg wyrowna lokalne wggbienia.
Mieszanka w miejscach ktérych widoczna jest jgregacja powinna ldyprzed zagszczeniem
zasgpiona materiatem odpowiednich é&wosciach.
5.8. Zagszczenie wyprofilowanej warstwy
Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa najeprzystpic¢ do jej zagszcze-
nia przez watowanie. Podbudewkruszywa tamanego nalezag;szcz& walcami ogumionymi,
walcami wibracyjnymi i gtadkimi.
Watowanie powinno pogpowa stopniowo od krawdzi dosrodka podbudowy przy przekroju
daszkowym jezdni albo od dolnej kresizi do gornej krawdzi podbudowy przy przekroju o spad-
ku jednostronnym.
Jakiekolwiek nierowngi lub zagebienia powstate w czasie z@ggczania powinny iywyrowna-
ne przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanbeulsunécie materialtdéw ado otrzymania
réwnej powierzchni.
W miejscach niedogpnych dla walcow podbudowa powinnattsag:szczona zagszczarkami
ptytowymi, matymi walcami lub ubijakami mechanicaniy
Wybér sprztu zagszczagcego zalgy od rodzaju kruszywa:
a/ kruszywo o przewadze ziarn grubych tj. takiedd® uziarnienie ey w dolnej
cz&sci wykresu obszaru dobrego uziarnienia, zalecaaigszcza najpierw walcami
ogumionymi, a nagbnie wibracyjnymi,
b/ kruszywo z przewagziarn drobnych tj. takie, ktérego uziarnienigylev gérnej
czsci wykresu obszaru dobrego uziarnienia , zalegaagszcza najpierw
walcami ogumionymi, a nagnie gtadkimi.
W pierwszej fazie zagzczania naley stosowa sprz:t 1zejszy, a w kacowej sprzt cigzszy.
Pocatkowe przejcia walcow wibracyjnych naky wykona bez uruchomienia wibratoréw.
Zageszczenie nalgy kontynuowa do osigniecia wskanika zagszczenia podbudowy nie mniej-
szego 0d 1,00 wg normalnej proby Proctora, zgodidl-B-04481 (metoda ).
Wilgotnos¢ kruszywa podczas zegggczania powinna Byréwna wilgotnéci optymalnej okréla-
nej wg normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B&U4@netoda ).
Wilgotnas¢ przy zagszczaniu powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangj+ 10% i —
20% jej wartdci.
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6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Zasady ogdlne kontroli jakdci rob6t

W czasie budowy Wykonawca powinien systematyczrogvpdzt pomiary i badania

Kontrolne i dostarczaich wyniki Inzynierowi. Pomiary i badania kontrolne naje

wykona: z czstotliwoscia gwarantujca zachowanie wymaggakosci roboét, lecz nie rzadziej hi
wskazano w odpowiednich punktach niniejszej ST.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykértzadania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robot , badania te powinny obejméwazystkie wiaciwosci okreslone w niniej-
szej ST.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ bada kontrolnych w zakresie robét przy budowie podbugavkruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie:

Lp. |Wyszczegolnienie bada Czstotliwos¢ bada

Min. liczba bada | Maks. powierz. podbudowy / na
na dziennej dziatlcgedno badanie

roboczej
1 Uziarnienie mieszanki
2 Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 Zag;szczenie warstwy 10 prébek na 10000 m
4 Badanie wisciwosci kru- dla kazdej partii kruszywa i przy kalej zmianie kru-
szywa szywa

6.3.1. Badanie wlasn¢ci kruszywa

W czasie robo6t Wykonawcatizie prowadzi badania wiéciwosci kruszywa okréone w tablicy
6.3. oraz w pkt.2.1i 2.2 niniejszej ST. Probkieaglpobierd losowo z roztaonej warstwy, przed
jej zag;szczeniem i w obecKoi Inzyniera.

Wyniki badan musz by¢ na bieaco przekazywane synierowi. Badania petne naigwykona
takze w przypadku zmiangrédta pobierania materiatéw i w innych przypadka&hesionych
przez lrzyniera.

6.3.2. Wilgotnaé¢ kruszywa

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaglavilgotnasci optymalnej, okrdonej wedtug préby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda Il), zravdep +10% -20%.

Wilgotnosé nalery okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.

6.3.3. Zagszczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywssic az do osagnigcia wymaganego wskaika za-
geszczenia. Zagszczenie podbudowy nalesprawdza wedtug BN-77/8931-12.

6.4. Badania i pomiary wykonanej warstwy podbudowy

Czestotliwaos¢ i zakres badapomiaréw wykonanej warstwy podbudowy z kruszywa.
Lp. | Wyszczegdlnienie bada pomiaréw | Minimalna cgstotliwos¢ pomiaréw

1 Szeroké¢ podbudowy co50m

2 Réwna¢ podiuzna w sposob ggly planografem albo co 50 m dat
na kadym pasie ruchu

3 Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km gtdtm

4 Spadki poprzeczn&* co50m

5 Rzdne wysokéciowe co 100 m

6 Uksztattowanie osi w planie* co 100 m

7 Grubd¢ podbudowy co50m
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6.4.1. Szeroké& podbudowy

Szerokd¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +5 cm,

6.4.2. Rowné¢ podbudowy

Nieréwnaci podiwzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrovy tata lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04.

Nierowndaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrowvy tata.

Nieréwnaci podbudowy nie magprzekraczé&

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomaocniczej.

6.4.3. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukatdvpanierzye 4 metrovy tata z czstotliwo-
$ciag podamn w tablicy . Spadki poprzeczne powinny¢tggodne z dokumentacprojektows, z to-
leranch £ 0,5 %.

6.4.4. Rzdne wysokdciowe podbudowy

Réznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rednymi projektowanymi nie powin-
ny przekraczé&od 0 do -2 cm dla podbudowy zasadniczej oraz bcm do , -2 cm dla podbudo-
Wy pomocniczej.

6.4.5. Grubai¢ podbudowy i ulepszonego podia

Grubai¢ podbudowy nie mie skt rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:

- dla podbudowy zasadniczej + 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%. Odchytkilggci po zagszczeniu , w stosunku do
podanej w projekcie, nie powinny przekracza 2 cm.

6.5. Badania sprawdzajce.

Laboratorium Zamawiagego ledzie prowadzito badania sprawdgag z czstotliwoicia okreslo-
na przez lreyniera.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiaru jest m(metr kwadratowy) utzonej i zagszczonej warstwy podbudowy z kru-
szywa tamanego stabilizowanego mechanicznie sgtabiinego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D- 00.00.00

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagrojektows, ST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleratady wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrai podano w ST D- 00.00.00.
Cena wykonania obejmuje ngstijace roboty:

- dostarczenie materiatdw spia niezlednych do wykonania podbudowy
- mechaniczne rozienie materiatu warstwami

- zag:szczenie poszczegoélnych warstw

- utrzymanie wykonanej warstwy

- wykonanie pomiarow i bada

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowygzyw stabiliz. mechanicznie
PN-B-06714/12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozeaie zawartéci zanieczyszcze
PN-B-06714/15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozeaiezskladu ziarnowego
PN-B-06714/17 Kruszywo mineralne. Badania. Ozaarzwilgotndci.
PN-B-06714/19 Kruszywo mineralne. Badania. Ozeatzmrozoodporrici
PN-B-06714/42 Kruszywo mineralne. Badania. OzaniEgcieralnaci
PN-B-11112/96 Kruszywa tamane do nawierzchni dvogh.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rosenoawierzchni .
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejwymagania techniczne dotygze wykonania i
odbioru robot zwjzanych z budowparkingu przy przychodni lekarskiej na ul. MemkiOstrowie
Wielkopolskim.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokdmezetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét ag@nych z wyko-
naniem warstwy ulepszonego pataz mieszanki cementowo-piaskowej wykonanej w mtoa-
szarce Rm = 2,5 MPa o gri#iso1l0 cm
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Mieszanka cementowo-piaskowamieszanka piasku, cementu i wody, dobranych

w optymalnych iligciach.
1.4.2. Pozostate okrdenia sa zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jaka@astosowanych materiatéw oraz za ggkerykonanych
robot a take za zgodn& z dokumentagj projektows, ST i poleceniami lzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Kruszywo naturalne

Piasek winien spetnéavymagania normy : BN-64/8931-01Drogi samochodd@z&naczanie
wskaznika piaskowego.

Do stabilizacji cementem mna stosowapiaski, mieszankizwiry albo mieszanktych kruszyw,
kruszywo ma@na uzna za przydatne do stabilizacji cementem wtedy, ggyik bada laborato-
ryjnych wykaza, ze wytrzymatd¢ nasciskanie i mrozoodporsé probek kruszywa stabilizowane-
go keda zgodne z wymaganiami normowymi.

Wymagania dla kruszyw przeznaczonych do stabilizathentem
Lp. | Wiasciwosci Wymaganid Badania wedtug

1 | Uziarnienie
a) ziarn pozostacych na sicie # 2 mm, %,

nie mniej nk: 30 PN-B-06714-15
b) ziarn przechodgcych przez sito 0,075 mr
%, nie wecej niz: 15

2 | Zawart@¢ czsci organicznych, barwa cieczywzorcowa | PN-B-06714-26
nad kruszywem nie ciemniejszani
3. | Wskanik piaskowy 20<WP<5(

2.2. Cement

Nalezy stosowa cement portlandzki klasy 35 wg PN-88/B-30000

Badania cementu nalgwykona zgodnie z PN-B-04300

2.3. Woda

Woda stosowana do stabilizacji gruntu lub kruszgementem i ewentualnie do gighacji wyko-
nanej warstwy powinna odpowiadaymaganiom PN-B-32250 . Bez badaboratoryjnych ma-
na stosowawodochgowa wodk pitna.

3. SPRZET

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy lub ulepszonego paalstabilizowanego
spoiwami powinien wykazasic mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprgtu:
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*mieszarek stacjonarnych,

*uktadarek lub rowniarek do rozktadania mieszanki

*walcow ogumionych i stalowych , wibracyjnych lutaycznych do zagzczania
*zageszczarek ptytowych, ubijakéw mechanicznych lub rolatwalcow wibracyjnych
do zagszczania w miejscach trudnodgstych,

Uzyty sprzt musi by sprawny technicznie i uzyskakceptag Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotysee transportu podano w ST D-00.00.00.

4.2. Transport mieszankiodbywa sig musi samochodami samowytadowczymi o tado$en@0
ton. Czas transportu nie g®przekraczal godz. przy temp. otoczenia pazgji+ 15C i 20 min.
przy temp. od 15 — 3.

Srodki transportu powinny unitiwia¢ przewoz mieszanki betonowej do miejsca wbudowhaeia
zmiany konsystencji i bez rozsegregowania przegaozciem twardnienia.

Mieszanka w czasie transportu powinng bkironiona od wplywoéw atmosferycznych takich jak:
opady, nastonecznienie, wiatry. Przy braku ostdtonstrukcjisrodkéw transportowych natg
stosowa przykrycia (folia, brezent).

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-0000.0
5.2. Wytyczne do projektowania mieszanki cementowpiaskowej wykonywanej

w betonomieszarce.
Wykonawca jest odpowiedzialny za przygotowanie peag i winien p przedstawd Inzynierowi
do akceptacji. Receptura winnaftgpracowana przez laboratorium w oparciu o wyh#dda ma-
terialtdbw zaakceptowanych przezymiera. Laboratorium pobierze prébki materiatdwykena
niezkedne badania.
Receptura winna ponadto uwegghiac:
- wytyczne niniejszej specyfikacji
- normg PN-S-96012 "Drogi samochodowe. Podbudowa i ulmpspodidge z gruntu

stabilizowanego cementem"

5.3. Warunki wykonania warstwy ulepszonego podiza
Warstwa ulepszonego podiz mieszanki cementowo-piaskowej niezsmby wykonywana wte-
dy, gdy podtae jest zamarzrte i podczas opadéw deszczu. Dopuszczalnym okresdeanywa-
nia robot jest okres od 15 kwietnhia do 15gmernika.
Nie nalery rozpoczyna robot jezeli prognozy meteorologiczne wskazija maliwy spadek tem-
peratury poniej 5°C w czasie najhliszych 7 dni.
5.4. Wbudowanie mieszanki
Mieszanka dowieziona z wytwdérni powinnachyktadana przy pomocy uktadarek lub rowniarek.
Grubai¢ uktadania mieszanki powinnadbtaka, aby zapewéiuzyskanie wymaganej grudm
warstwy po zagszczeniu.
Przed zagszczeniem warstwa powinnadwyprofilowana do wymaganychganych, spadkéw
podtuznych i poprzecznych. Przyyciu réwniarek do rozktadania mieszanki mglevykorzysta
prowadnice, w celu uzyskania odpowiedniej rovan@rofilu warstwy. Od #ycia prowadnic ma-
na odsipi¢ przy zastosowaniu technologii gwarantdgj odpowiedry rownas¢ warstwy, po uzy-
skaniu zgody layniera. Po wyprofilowaniu naky natychmiast przyspi¢ do zagszczania war-
stwy.
5.5. Zag:szczanie
Zageszczanie warstwy kruszywa stabilizowanego cememtagy prowadzE przy wyciu wal-
cow gtadkich, wibracyjnych lub ogumionych, w zeswskazanym w ST.
Zagzszczanie ulepszonego pogoo przekroju daszkowym powinno rozpaesic od kravedzi i
przesuwa pasami podinymi, cz$ciowo nakladajcymi sie w strore osi jezdni. Pojawiace sé w
czasie zagpzczania zanenia, ubytki, rozwarstwienia i podobne wady, musg natychmiast na-
prawiane przez wymiammieszanki na peingicbokas¢, wyrdwnanie i ponowne zagzczenie.
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Powierzchnia zagszczonej warstwy powinna ndi@rawidtowy przekrdj poprzeczny i jednolity
wyglad.

W przypadku technologii mieszania w mieszarkachjsternych operacje zeggczania i obrébki
powierzchniowej musgby¢ zakaiczone przed uptywem dwoch godzin od chwili dodamialy do
mieszanki. Zagszczanie nalg kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia mieszanki
okreslonego wg BN-77/8931-12 nie mniejszego od podane@iN-S-96012 i ST.

Specjaln uwag; nalery paswigci¢ zag;szczeniu mieszanki wysiedztwie spoin roboczych podtu
nych i poprzecznych oraz wszelkich anfizex obcych.

Wszelkie miejsca lene, rozsegregowanie,gfane podczas zagzczania lub w inny sposéb wa-
dliwe, musz by¢ naprawione przez zerwanie warstwy na pefrubaé, wbudowanie nowej mie-
szanki o odpowiednim skitadzie i ponowne g zenie. Roboty tessvykonane na koszt Wyko-
nawcy.

5.6. Pieggnacja warstwy

Wymagane jest piejnowanie wykonanej warstwy przez okres min 7 draep polewanie wad
Nie wolno dopégci¢ do wyschngcia warstwy aby nie powstahgknigcia skurczowe.

Inne sposoby pieynacji, zaproponowane przez Wykonawine materiaty przeznaczone do pie-
lggnacji mog by¢ stosowane po uzyskaniu akceptaciyimera.

Nie nalery dopuszczéazadnego ruchu pojazdow i maszyn po ulepszonym padkookresie 7 dni
po wykonaniu. Po tym czasie ewentualny ruch teagiozny mae odbywa si¢ wytacznie za
zgody Inzyniera.

5.7. Utrzymywanie ulepszonego podia

Ulepszone podige po wykonaniu przez uteniem nasgipnej warstwy, powinno kiyutrzymywane
w dobrym stanie. Wykonawca jest zobarany do przeprowadzania bigych napraw warstw
uszkodzonych na skutek oddziatywania czynnikéw afemycznych, takich jak opady deszczu i
$niegu oraz mroz.

Wykonawca jest zobowkany wstrzyméruch budowlany po okresie intensywnych opadéw-desz
czu, jeeli wystapi mazliwos¢ uszkodzenia warstwy.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw zgodnie z ustale-
niami niniejszej ST

6.3. Badania w czasie robot

Badania w czasie prowadzenia robét polegaj sprawdzeniu przezzyniera w mia¢ postpu
robét, jakdci materiatow i zgodnii wykonywanych robot z projektem technicznym i ST
6.3.1. Uziarnienie kruszywa

Prébki do badi@nalezy pobier& z mieszarek przed podaniem cementu. Uziarnienisziwa po-
winno by zgodne z wymaganiami podanymi w ST.

6.3.2.Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa z cementem

Wilgotnos¢ mieszanki powinna by rowna wilgot§ed optymalnej, okrédonej w projekcie sktadu
tej mieszanki, z toleranci- 10% - 20% jej wartai.

6.3.3. Zagszczenie mieszanki

Mieszanka powinna l#yzag:szczona do osgnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od
1,00 oznaczonego zgodnie z BN-77/8931-12.

Czestotliwas¢ oraz zakres badaokreslona zostanie przezgniera.

6.3.4. Grubgé warstwy

Grubai¢ warstwy naley mierzy¢ bezpdrednio po jej zagszczeniu w odlegkei co najmniej 0,5 m
od krawedzi. Grubd¢ warstwy nie mee r@nic sie od projektowanej o wtej niz £ 1 cm.

6.3.5. Wytrzymata¢ na sciskanie

Wytrzymatas¢ nasciskanie okréla sk na probach walcowych@ednicy i wysokéci

8 cm. Prébki do badanalezy pobier& z miejsc wybranych losowo, w warstwie razboej przed
jej zagzszczeniem. Probki ikei 6 szt naley formowa: i przechowywaé zgodnie z normami doty-
czacymi poszczegolnych rodzajow stabilizacji spoiwami.
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Trzy prébki naley bad& po 7 lub 14 dniach oraz po 28 lub 42 dniach praegfivania. Wyniki

wytrzymataici nasciskanie powinny by zgodne z wymaganiami podanymi w ST.

6.4. Wymagania dotycgce cech geometrycznych i wytrzymakeziowych ulepszonego
podiga.

6.4.1.Szeroké¢ ulepszonego podiza

Szerokd¢ ulepszonego podia nie mae sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz

+10cmi-5cm.

6.4.2. Rowné¢ ulepszonego podtia.

Nieréwnaci podiwzne ulepszonego podia naley mierzy¢ tata 4-metrova w sposob cigly pla-

nografem zgodnie z noeBN-68/8931-04.

Nieréwndaci poprzeczne ulepszonego padimaley mierzy¢ 4-metrovy tata.

6.4.3. Spadki poprzeczne ulepszonego podéo

Spadki poprzeczne ulepszonego paditpowinny by zgodne z DokumentacProjektovy z tole-

rancp £0,5 %.

6.4.4. Redne wysokdciowe ulepszonego podia.

Réznice pomédzy rzdnymi wykonanej warstwy, agdnymi projektowanymi nie powinny prze-

kracz& +1cm, -2 cm.

6.4.5. Uksztattowanie osi ulepszonego pod#

Os warstwy nie mee byt przesungta w stosunku do projektowanej oeagj niz + 5 cm.

Dodatkowe pomiary spadkoéw poprzecznych i uksztadtter osi w planie naky wykona w punk-

tach gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.6. Grubd¢ ulepszonego podtza

Grubai¢ ulepszonego podta nie mae sk rozni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz + 10%.

6.5. Badania odbiorcze

- badanie wytrzymalkei nasciskanie — 3 probki z kalej dziennej dziatki roboczej

- rownas¢ podiwzna — tag 4-ro metrovd, co 20m

- rbwnas¢ poprzeczna — j.w. lecz co 100m

- szeroke¢ warstwy — co 100m

- spadki poprzeczne — na prostej co 100m, na tukaShmiejscach

- wyglad zewrgtrzny — jednolity bez miejsc porowatych i tuszcych se

7. OBMIAR ROBOT
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00
Jednostl obmiaru jest 1 mwykonanej warstwy z kruszyw stabilizowanych ceraent

8. ODBIOR ROBOT

Og0dlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z Dokumentglyojektowa, ST i wymaganiami lzynie-
ra, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt. 6, daty wyniki pozytywne.
Inzynier oceni wyniki bad@i pomiaréw , w wypadku wyspowania usterek ustali zakres rob6t
poprawkowych, ktére Wykonawca wykona na wiasny kosz

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Og0dlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST D-00.00.00

Cena wykonania rob6t obejmuje

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze

-oznakowanie robot

- dostarczenie materiatow , wyprodukowanie miesiajek transport na miejsce
wbudowania

- dostarczenie, ustawienie, rozebranie, odwieziproevadnic oraz innych materiatdw
pomocniczych

- rozlazenie i zagszczenie mieszanki

- pielegnacj; wykonanej warstwy
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- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w ST
10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06714-12 - Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaiezzawartéci zanieczysz.obcych

PN-B-06714-15 - Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaiezsktadu ziarnowego

PN-B-06714-26 - Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaiezzawartfci zanieczyszcze
organicznych

PN-B-06714-42 - Kruszywa mineralne. Badania. Ozea@scieralngci w bebnie Los

Angeles
PN-B-32250 - Materialy budowlane. Woda dabétv i zapraw.
PN-S-96012 - Drogi samochodowe. Podbudowegszone podie z gruntu stabilizo

wanego cementem
BN-64/8931-01 - Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego

BN-68/8931-04 - Drogi samochodowe. Pomiar résenaawierzchni planografem i tat

BN-70/8931-05 - Drogi samochodowe. Oznaczenie wska nanosci gruntu jako podiza
nawierzchni podatnych

BN-77/8931/12 - Oznaczenie wgkiéka zagszczenia gruntu.

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygisztywnych, IBDiM — 19
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NAWIERZCHNIE
Z BETONOWEJ KOSTKI BRUKOWEJ
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczreyjyymagania techniczne dotygze wykona

nia i odbioru robot zwizanych z budowparkingu przy przychodni lekarskiej na ul. Meniki
Ostrowie Wielkopolskim.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokdmezetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych z wyko-
naniem nawierzchni z brukowej kostki betonowej géab:

8 cm - na jezdni, parkingu i pasie postojowym

6 cm - na chodniku

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa ksztaltka wytwarzana z betonu mefadbroprasowania.
Produkowana jest jako ksztaltka jednowarstwowanidwédch warstwach patzonych ze sab
trwale w fazie produkgciji.

1.4.2. Pozostate okrdenia podstawowesa zgodne z obowiizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami i z definicjami podanymi S D- 00.00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w ST D- 00.00.00.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakmraz zgodn& z Dokumentagj Projektova, ST i pole-
ceniami Irzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pada

w ST D- 00.00.00.

2.2. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikostkowej w budownictwie drogowym
jest posiadanie aprobaty technicznej, wydanej pupeawniomn jednostk.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST D- 00.00.00.

3.2. Sprzt do wykonania chodnika z kostki brukowej

Mate powierzchnie z kostki brukowej wykonuje stcznie.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory pltytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D- 00.00.00.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét.

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D- 00@@O0.

5.2. Uktadanie chodnika z betonowych kostek brukowgh

Z uwagi na ranorodnd¢ ksztattéw i koloréw produkowanych kostek, #iiave jest utczenie do-
wolnego wzoru - wczmiej ustalonego w dokumentacji projektowej lub zagkowanego przez
Inzyniera. Kostk uktada st na podsypce cementowo-piaskowej w taki sposébsatzeliny mg-
dzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kosthalezy uktada ok. 1,5 cm wyej od projektowanej
niwelety, gdy. w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegaegagzeniu.

Po ut@eniu kostki, szczeliny natg wypetnic piaskiem, a nagpnie zami&¢ powierzchng utozo-
nych kostek przy zyciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przgpi¢ do ubijania.
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Do ubijania utagonego chodnika z kostek brukowych, stosugensbratory ptytowe z ostanz two-
rzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkaodaenzabrudzeniem.

Wibrowanie naley prowadzt od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunkirodka i jednoczanie
w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukownjehwolno wywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeiné szczeliny materialem do wypetnienia i zafdieawierzch-
nig.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D- 00.00.00.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien sprawigeizy producent kostek brukowych
posiada aprobatechnicza.

6.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtovéoi wykonania nawierzchni z betonowych kostek bruichv polega na
stwierdzeniu zgodrsai wykonania z dokumentacprojektowy oraz wymaganiami niniejszej ST:
— pomierzenie szerokoi spoin,

- sprawdzenie prawidtowoi ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidtowéoi wypetnienia spoin,

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych

6.4.1. Sprawdzenie réwndgci

Sprawdzenie rowrigi nawierzchni przeprowadéaalezy tata co najmniej raz na kde 150 do
300 nf utozonej kostki i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej araz na 50 m .
Dopuszczalny przsvit pod tatt 4 m nie powinien przekraczd,0 cm.

6.4.2. Sprawdzenie profilu podhinego

Sprawdzenie profilu podimego przeprowadzanalery za pomog niwelacji, biogc pod uwag
punkty charakterystyczne, jednak nie rzadzigjom 100 m.

6.4.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokorymalery szablonem z poziomi¢co najmniej raz
na kade 150 do 300 fri w miejscach wtpliwych, jednak nie rzadziej aico 50 m. Dopuszczalne
odchylenia od projektowanego profilu wynas@,3%.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiaru jest h(metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z brukowe$tki betono-
wej.

8. ODBIOR ROBOT

Og0dlne zasady odbioru robét podano w ST D- 00.00.00

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z Dokumentglrojektova, ST i wymaganiami lzynie-
ra, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 fithodnika lub wjazdu z brukowej kostki betonowegjohuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

— wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,

— ulozenie kostki brukowej wraz z zeggczeniem i wypetnieniem szczelin,

— przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczriejwymagania techniczne dotygze wykonania i
odbioru rob6t zwgzanych z budowparkingu przy przychodni lekarskiej na ul. MentkiOstrowie
Wielkopolskim.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegoétowa specyfikacja techniczna jest stosoyekeadokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w kere 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zg@nych z plan-
towaniem zieleni i obejmaj

- plantowanie i humusowanie pasoéw zieleni

- obsianie pasow zieleni traw

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Humus -ziemia rélinna (urodzajna).

1.4.2. Humusowanie pokrycie pasow zieleni humusem w celu zapewaieobrego wzrostu tra-
wy.

Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w ST D-00.00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotyaee materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudev ST
D-00.00.00.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy humusowanit s

humus i nasiona traw.

Wybor gatunkow traw naky dostosowa do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zalse
stosow& mieszanki traw o drobnymgstym ukorzenieniu, spetniglje wymagania
PN-R-65023.

3. SPRZET

Wykonawca przysgpujacy do wykonania umocnienia powinien wykazik mazliwoscia korzy-
stania z nagpujacego spretu:

*ubijakdéw 0 recznym prowadzeniu,

*wibratorow samobignych,

*phyt ubijajacych.

4. TRANSPORT

Nasiona traw mina przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzash je
przed zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D-0000.0

5.1. Humusowanie

Humusowanie powinno ldywykonywane od gérnej kraszi skarpy do jej dolnej kragdzi. War-
stwa humusu powinnaggiat poza gora krawedz skarpy i poza podrié skarpy nasypu do 15 cm.
Grubdai¢ pokrycia ziemi roslinng powinna wynosi 10 cm.

Utozong warstwe humusu natey lekko zagsci¢ przez ubiciegczne lub mechaniczne.
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5.2. Obsianie nasionami traw

Obsianie powierzchni skarp i rowéw trawalezy wykonywa w odpowiednich warunkach atmos-
ferycznych w okresie wiosny lub jesieni.

Powierzchnt obsian pokrywa s¢ gruntem poprzez lekkie grabienie powierzchni skarp

W okresie suszy natg systematycznie zraszavoda obsiane powierzchnie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakeoi robét podano w ST D-00.00.00.

6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakbwykonanych robét i ich zgod&ai z ST oraz na
sprawdzeniu daty waaosci $wiadectwa wartéci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostk obmiarowy jest:
*m? (metr kwadratowy) powierzchni skarp i rowéw oraspw zieleni

8. ODBIOR ROBOT

Og0dlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentggjojektovs, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytyay

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1frumocnienia skarp i rowow przez humusowanie i otigiabejmuje:
*roboty pomiarowe i przygotowawcze,

*dostarczenie i wbudowanie materiatow,

*pielegnacja trawy,

*uporzadkowanie terenu,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty zieryamagania i badania
2. PN-R-65023 Materiat siewny. Nasionalirorolniczych

10.2. Inne materiaty
Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe tplagemne.
Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED@anEprojekt-Warszawa, 1979.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejwymagania techniczne dotygze wykona
nia i odbioru rob6t zwizanych z budowparkingu przy przychodni lekarskiej na ul. Meniki
Ostrowie Wielkopolskim.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokdmezetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét przy ustawianiu kra-
weznikdw betonowych i obejmaij
- ustawienie krawznikow betonowych 15x30 cm, z wykonaniem taw zbet
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniazaj chodniki
dla pieszych oraz nawierzchnie drogowe.
1.4.2. Pozostate okrdenia podstawowesy zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymiST D- 00.00.00.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakaobdt oraz zgodrig z dokumentagj projektows ,
ST i poleceniami liayniera. Ogélne wymagania dotyez rob6t podano w ST
D-00.00.00

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi wg niniejszej specyfikasgji

— krawezniki betonowe wibroprasowane 15x30 cm , wykonarwnig z BN-80/6775-03/01 i
BN-80/8775-03/04, nagliwo$¢ betonu w krawzniku nie powinna b§ wieksza ni 4%.

— piasek na podsygk do zapraw wg PN-79/B-06711

— cement do podsypki i zapraw wg PN-51/B-30003,

- woda,

— materiaty do wykonania tawy pod kramiki - beton klasy B- wg PN-B-06250

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu.

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST D- 00.00.00.

3.2. Sprat

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:

- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oragguotowania podsypki cement-
piaskowej,

- wibratoréw ptytowych, ubijakédwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdllne wymagania dotygee transportu podano w ST D- 00.00.00.

4.2. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.
Krawezniki betonowe uktadanalery nasrodkach transportowych w pozycji pionowej

Z nachyleniem w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniegmisszkodzeniami w czasie
transportu, a gérna warstwa nie powinna wystaparascianysrodka transportowego wéej niz
1/3 wysokdci tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powiniergdbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08
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Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaash je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi riaddeni. Podczas transportu kruszywa po-
winny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drepreed rozpyleniem.

5.WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D- 00@0.
5.2. Wykonanie koryta pod tawy
Roboty ziemne (wykopy) zwzane z wykonanie koryta gruntowego podddwtonow, wykona-
ne kxda tacznie z korytem pod jezdni
5.3. Wykonanie taw
Wykonanie taw powinno llyzgodne z BN-64/8845-02.
tawy betonowe z oporem wykonuje $v szalowaniu. Beton réeielony w szalowaniu lub bezpo-
srednio w korycie powinien liywyrownywany warstwami. Betonowanie taw nalevykonywa
zgodnie z wymaganiami PN-B-06251.
5.4. Ustawienie krav¢znikow betonowych
Ustawienie krawznikbw powinno by zgodne z BN-64/8845-02.
Ustawianie krawznikOw na tawie betonowej wykonujegsina podsypce cementowo-piaskowej o
grubcici 3 do 5 cm po zagzczeniu.
Spoiny kraveznikow nie powinny przekraczazerokdci 1 cm. Spoiny nale/ zaprava cemento-
wo-piaskovd, przygotowan w stosunku 1:3.
Spoiny kraveznikow przed zalaniem zaprawalezy oczyscic¢ i zmy¢ wodk.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoi podano w ST D- 00.00.00

6.1. Kontrola jakosci materiatdw przed przystpieniem do robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkanateriatbw przeznaczonych do

wbudowania. Badanie kragnika na etapie akceptacji materiatu do rob6t wykenu
laboratorium wskazane przezymiera.

Wykonawca jest zobowtany dostarczylaboratorium wybrane losowo przy udziale
Inzyniera 3 szt krawznikOw dla przeprowadzenia nagujacych bada:

- nasnosé kraweznikdw

- nasakliwos¢ betonu

- odpornd@¢ na dziatanie mrozu

Powyzsze badania zostamwykonane na koszt wykonawcy.

6.2. Kontrole i badania w trakcie wykonywania robot

6.2.1. Sprawdzenie ustawienia kragznikow

Przy ustawianiu kragznikow naley sprawdza:

a) dopuszczalne odchylenia linii kr@anikdw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysid |
1 cm na kade 100 m ustawionego kramnika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszczyraywznika od niwelety projektowanej,
ktore wynosi'l 1 cm na kade 100 m ustawionego kramnika,

c) rownags¢ gornej powierzchni kragenikdw, sprawdzane przez przyknie w dwoch punktach na
kazde 100 m krawznika, trzymetrowej faty, przy czym przeit pomigdzy gorm, powierzchm
krawgznika i przytozom tata nie mae przekraczal cm,

d) doktadnd¢ wypetnienia spoin badaesto 10 metréw. Spoiny musby¢ wypetnione catkowi-
cie na peta glebokasc.

6.2.2. Badania betonu na tay

Wykonawca dostarczy 3 prébki betonu z tawy, cetbadania w laboratorium wytrzymaed
betonu n&ciskanie ( 1 seria prébek na 300m wykonanej favtgio@vej z oporem)

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D- 00.00.00

Jednosti obmiaru jest m (metr) wbudowanego keamika betonowego.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogblne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D- 00®0.0

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z Dokumentgyojektovg, ST

i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytyav
8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

— wykonanie koryta pod tagy

— wykonanie fawy,

— wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m kraynika betonowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

— oznakowanie robét prowadzonych w pasie drogowym

— wykonanie koryta pod tagy

— wykonanie fawy,

— pielegnacg wykonanej fawy

— wykonanie podsypki,

— ustawienie krawznikédw na podsypce cementowo-piaskowej,
— wypetnienie spoin kraggznikdw zapraw,

— zasypanie zewgtrznejsciany kraveznika gruntem i ubicie,

— przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Katalog Powtarzalnych Elementow Drogowych. Cengdiuro Projektowo Badawcze Drog i
Mostoéw w Warszawie.

1. PN-B-06250 - Beton zwykly

2. PN-B-06711 - Kruszywo mineralne. Piasek dpraa budowlanych

3. PN-B-06712 - Kruszywa mineralne do betonu Zegé

4. PN-B-10021 - Prefabrykaty budowlane z betdnetody pomiaru cech geometr.

5. PN-B-32250 - Materiaty budowlane. Woda do hétei zapraw

6. BN-80/6775-03/04 - Prefabrykaty budowlar®tonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,

parkingow i torowisk tramwajowych.
13. BN-64/8845-02 - Kragzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbio
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczriejwymagania techniczne dotyge wykona-
nia i odbioru robot zwizanych z budowparkingu przy przychodni lekarskiej na ul. Meniki
Ostrowie Wielkopolskim.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot przy ustawianiu
obrzezy betonowych na podsypce piaskowe] i obegmu;j

- zakup i transport materiatow,

- ustawienie obrzgy 8x30 cm

- pielegnacja obrzey

- wykonanie bada

- uporadkowanie terenu robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z defini-
cjami podanymi w ST D- 00.00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakagobot oraz zgodrié z Dokumentagj Projektovs , ST
i poleceniami layniera. Ogélne wymagania dotyce rob6t podano w ST D-00.00.00.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi wg niniejszej specyfikasgji

— obrzeza betonowe klasy B-25 o wymiarach 30x8 cm wykoreganie z BN-80/6775-03
i PN-63/B-14051

— piasek na podsypka i do zapraw wg PN-79/B-06711

- woda,

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00.
Roboty wykonuje sirecznie.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00.

4.2. Transport obrzezy

Obrzeza betonowe magby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Elementy betonowe uktad@alery nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z nachigen
w kierunku jazdy. Obrze powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemszkodze-
niami w czasie transportu, a gorna warstwa nie ppaiwystawé pozascianysrodka transporto-
wego wkcej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robdwedtug D-00.00.00.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Kontrola jakosci materiatéw

Kontrola elementow betonowych zgodnie z BM68@5-03/03 ,, Prefabrykaty
budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drdg, parkingéw i torowisk
tramwajowych. Krawzniki i obrzeza chodnikowe.
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Wykonawca dostarczy do badaboratoryjnych 1 szt obrza na 300 m wykonanego
wbudowania.

6.2. Kontrola w trakcie robot.

6.2.1. Sprawdzenie prawidtowéci wykonania wykopu pod obrzee betonowe.
Dopuszczalne odchylenia webokasci wykonanego koryta wynogz 1 cm.

Dopuszczalne odchylenia od projektowanej niweldiizeza nie powinny przekracz#®,5%.
6.2.2. Kontrola prawidtowosci wykonania podsypki piaskowej

Podsypka piaskowa pod obfae wykonana &dzie kcznie. Wykonanie podsypki polega na
rozécieleniu w korycie gruntowym warstwy piasku grgbio3 cm.

6.2.3. Kontrola ustawienia obrzey betonowych

- zgodnd¢ z Dokumentag Projektova usytuowania w planie

- zgodnda¢ niwelety wykonanego obrza z DokumentagjProjektovg

Wbudowane obrza naley obsypa gruntem od strony przeciwnepnvykonywany chodnik

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0g6lne zasady obmiaru rob6t

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00.
Jednostk obmiaru jest m (metr) ustawionego oli@detonowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogblne zasady odbioru robot

Og0dlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, ST

i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytyay
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m obrzz betonowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

- wykonanie koryta ,

— wykonanie podsypki piaskowej,

— ustawienie obrzaa ,

— wypetnienie spoin piaskiem,

— zasypanie zewgtrznejsciany obrzea gruntem i ubicie,

- przeprowadzenie badapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Katalog Powtarzalnych Elementéw Drogowych. Cengdiuro Projektowo Badawcze Drég i
Mostow w Warszawie.

BN-80/6775-03 Prefabrykaty budowlane z betonuntelety nawierzchni

drég, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. aezniki i obrzeza.
PN-B-06711 Kruszywa naturalne. Piasek do zapragoWwilanych.
BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wika zag@szczenia gruntu.
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