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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.00.00.00

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D. 00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE




1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczriejwymagania techniczne dotyze wykonania
i odbioru robét zwjzanych z budowciagu pieszo-jezdnego z odwodnieniem w ul. Odlegtej w
Ostrowie Wielkopolskim
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokdmezetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
1.3.1.Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejgnaymagania ogolne wspdlne dla robot
objetych wyzej wymienionymi specyfikacjami
1.4. Okreslenia podstawowe
Dziennik budowy — opatrzony pieezia Organu Nadzoru Budowlanego zeszyt, z ponumerowa-
nymi stronami stacy do notowania zdaraezaistniatych w czasie wykonywania zadania budow-
lanego, rejestrowania dokonanych odbioréw rob&elezywania pole@e innej korespondencji
technicznej pomidzy Inzynierem, wykonawgi projektantem.
Inzynier - osoba powotana przez Inwestora spragalffunkcg inspektora nadzoru inwestorskiego.
Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez wykonawgpowaniona do kierowania robotami
i wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kaktu.
Ksiega obmiarow — akceptowany przez agniera zeszyt z ponumerowanymi stronami do wpisy-
wania przez wykonawgcobmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliggeszkicow i ew. dodat-
kowych zahcznikdéw. Wpisy w ksidze obmiaréw podlegapotwierdzeniu przez fiyniera.
Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze zaakcemtevprzez Zamawigego
niezkedne do przeprowadzenia wszelkich badprob zwhzanych z
ocery jakosci materiatow i robot.
Materiaty — wszelkie tworzywa niezidne do wykonania robét zgodnie z dokumentacpjekto-
wa i specyfikacjami, zaakceptowane przezylmera
Nawierzchnia— warstwa lub zespot warstw gheych do przejmowania i rozktadania ofyen od
ruchu na podtze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu
a/ warstwascieralna— wierzchnia warstwa nawierzchni poddana bé&azinio

oddziatywaniu ruchu i czynnikdw atmosferycznych
b/ podbudowa- dolna czs¢ nawierzchni stiaca do przenoszenia ohgéen

na podtae,
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj
Projektovs, ST i poleceniami lzyniera.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajcy przekae Wykonawcy Teren budowy, Dziennik Budowy i &g Obmiaru Robét
oraz dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i Bamaplety ST.
Wykonawca, ha wtasny koszt, wytyczy przez uprawegmgeodetwspétrzdne trasy, zlokalizuje
repery . Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzidtnra ochrorn punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniseezaaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i
utrwali na wkasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja Projektowa
Wykonawca otrzyma od Zamawagpgo po przyznaniu kontraktu 2 egz. projektu techmego na
roboty obgte kontraktem.
Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje i uzgodojigitu organizacji ruchu na czas prowa-
dzonych robét.
1.5.3. Zgodnd&¢ robot z dokumentacja projektows i Specyfikacjami Technicznymi — ST
Dokumentacja Projektowa, ST oraz dodatkowe dokuynerekazane Wykonawcy przez Inwesto-
ra stanowj czg$¢ Kontraktu a wymagania wyszczegolnione wdhojednym z nich sobowizu-
jace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dimlentacji. Wszystkie wykonane Roboty i
dostarczone Materialyelda zgodne z DokumentacProjektove i ST.
Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w SEdy uwazane za warti docelowe, od kté-
rych dopuszczalnedchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji.



Cechy materiatow i elementoéw budowli mad®c jednorodne i wykazywabliska zgodnd¢ z
okreslonymi wymaganiami.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda zgodne z DokumentacProjektowa lub ST

i wptynie to na nie zadowalgga jakos¢ elementu budowli, to takie materiatgda niezwtocznie
zastpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy

1.5.4. Zabezpieczenie placu budowy

Wykonawca jest zobowrany do utrzymania ruchu publicznego na terenietwydw okresie
trwania realizacji Kontraktuzado zakaczenia i odbioru kicowego robot.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawiyinierowi do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim Zargdem drogi i organem zaydzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabez-
pieczenia robot w okresie trwania budowy.

W zaleznosci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powinienétgktualizowany
przez Wykonawe na bieaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczyn<taluje i lgdzie obstugiwat tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgie takie jak: ogrodzeniaswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, zapo-
ry itp., zatrudni dozorcow i podejmie wszelkie irtmedki niezlzdne dla ochrony robét, bezpie-
czenstwa pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczaiov dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych
jest to nieodzowne ze wzgléw bezpiecagstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje powinny by akceptowane przezip-
niera. Fakt przygpienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w spo-
s6b uzgodniony z liynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachicideh okrélonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych tebedzie zatwierdzona przez4yniera. Tablice in-
formacyjne kyda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji ro-
bét. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podbelgdonej zaptacie i przyjmuje gize jest
wiaczony w cen kontraktova.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zn@ i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy doty-
czace ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania realizacji kontraktu, do zak@czenia i odbioru kicowego robét, Wykonawca
bedzie podejmowawszelkie uzasadnione kroki meg¢ na celu stosowanig;slo przepisow i

norm dotyczacych ochronyrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oredzie unika
uszkodzé lub uckzliwosci dla oséb lub wtasroi spotecznej, a wynikagych ze skzenia, hatasu
lub innych przyczyn powstatych w nagstwie jego sposobu dziatania, stasusk do tych wyma-
gan bedzie miat szczegdlny wzgdll nasrodki ostranaosci | zabezpieczenia przed:
-zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych saibsjami toksycznymi,
-zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazamizlmm$cia powstania pzaru.

1.5.6. Spos6b gospodarowania odpadami

Zgodnie z ustawz dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz. U. Rirfgoz. 628 z pn. zm.) od-
pady oznaczajkazda substangj lub przedmiot nalescy do jednej z kategorii, okfl®nych w za-
taczniku nr 1 do ustawy, ktorych posiadacz pozbywazsEimierza sipozby lub do ich pozbycia
si¢ jest obowdzany.

Wytwadrca odpadow powstgiych w wynikuswiadczenia ustug w zakresie budowy, rozbiorki, re-
montu obiektdw, oczyszczania zbiornikow lubagtzer do spratania, konserwacji i napraw jest
podmiot, ktéryswiadczy ustug, chyba,ze umowa Gwiadczenie ustugi stanowi inaczej. Na etapie
realizacji omawianej inwestycji posiadaczem odpagist/ wykonawca inwestycji, na Ktorymagy
obowiazek zagospodarowania ich zgodnie z ugtashybaze w umowie zawarto inne zapisy regu-
lujace te kwestie.

1.5.7. Ochrona przeciwpa@arowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepiséw ochrony przeciwparowej.

Wykonawcabedzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszieeh biurowych, mieszkalnych i magazy-
nach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne &da sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisaabezpie-
czone przed dogbem os6éb trzecich.



Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamrem wywotanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wydkony.

1.5.8. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia.
Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét &pkaczeniu robét ich szko-
dliwos¢ zanika (np. materialy pylaste) mphy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.

1.5.9. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkpimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtaddabych wiacicielami tych
urzadzen potwierdzenia informacji dostarczonych mu przemaaiapcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wieiwe oznaczenia i zabezpieczenia przed uszkodzeyigm
instalacji i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany powiadond Inzyniera i wiadze lokalne o zamiarze rozpgta robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji Wyweca bezzwitocznie powiadomizyniera i
zainteresowane wtadze oraglie z nimi wspotpracowat dostarcgajwszelkiej pomocy potrzeb-
nej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca kdzie odpowiadéza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wkzkua insta-
lacji na powierzchni ziemi i ustizen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
przez Zamawiaicego.

Jezeli w zwiazku z zaniedbaniem, nievilgwym prowadzeniem robo6t lub brakiem koniecznych
dziatar ze strony Wykonawcy nagti uszkodzenie lub zniszczenie wiastigublicznej lub pry-
watnej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub aaity uszkodzomwlasnaeé.

1.5.10. Bezpiecaestwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcgdhie przestrzegaprzepisow dotycrych bezpieczestwa i
higieny pracy.

W szczegOlnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warun-
kach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia en@zspetniajcych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczge, socjalne

oraz sprzt i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpiedmtwa publicznego.

Wszelkie koszty zwizane z wypetnieniem tych wymagaie podlegaj odrebnej zaptacie.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za ochremobdét i za wszelkie materialy i yidzenia aywane
do robodtod daty rozpocgia do daty wydania potwierdzenia zékeenia przez tiyniera. Wyko-
nawca lgdzie utrzymywa roboty do czasu kaowego odbioru.

Utrzymanie powinno byprowadzone w taki sposob, aby budowla drogowadpuélementy byty

w zadowalajcym stanie przez caty czas, do momentu odbioficdwego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneg to na polecenie Inspektora powi-
nien rozpoca¢é roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie zaradzenia wydawane przez wtadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyezktore g jakikolwiek sposob zwzane z
wykonywanymi robotami i &dzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie typdstanowié
podczas prowadzenia robot.

Wszelkie straty, koszty pagiowania, obeizenia i wydatki wynikte lub zvazane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawcayyjatkiem przypadkow, kiedy takie naru-
szenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikdostarczonej przez hyniera.

1.5.13. Réwnowanosé norm i przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaa&ankretne normy i przepisy, ktére spet-
nia¢ maj materiaty, spr i inne towary oraz wykonane i zbadane robogglalobowihzywat
postanowienia najnowszego wydania lub poprawiowegtania powotanych norm i przepiséw o
ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej.



2. MATERIALY

2.1.7Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej 3 tygodnie przed zaplanowanym wykorayistm jakichkolwiek materiatéw przezna-
czonych do robot, Wykonawca przedstawiyimerowi do zatwierdzenia szczego6towe informacije
dotyczce proponowanegadédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyaditeriatow jak
réwniez odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatéw do zatwisdia
przez Irzyniera. Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu udokumentowania,
ze materialy uzyskane z dopuszczonegumlta w sposob ggty spetniaj wymagania ST w czasie
postpu robaot.

2.2. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budo-
wy i zlozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jeeli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie
tych materiatéw do innych robotnie, dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tyciteniatow
zostanie odpowiednio skorygowany przezyimera.

2.3. Wariantowe stosowanie materiatow

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewilojozliwo $¢ wariantowego zastosowania rodza-
ju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca @amemi Irzyniera o swoim zamiarze co
najmniej 10 dni przezayciem tego materiatu, albo w okresie gimym, jeeli bedzie to potrzebne
Z uwagi na wykonanie baflavymaganych przez ayniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj ma-
teriatu nie mae by¢ p&zniej zmieniany bez zgody tgniera.

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni aby tymczasowo sktadowane mateda czasu gdydula one uyte do ro-
bot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniechoxeaty swag jakos¢ i wkasciwosci i byty
dostpne do kontroli przez liyniera.

Miejsca czasowego skladowania materiat@aalzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miej-
scach uzgodnionych przez Wykonawazaakceptowanych przezzmiera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do aywania jedynie takiego spgt, ktory nie spowoduje nieko-
rzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot.

Sprzt uzywany do robét powinien ldyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadgod
wzgledem typdw i ilégci wskazaniom zawartym w ST, lub projekcie organjzrobét, zaakcepto-
wanym przez layniera: w przypadku braku ustalevymienionych wyej dokumentach spgiz
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, ST i wskazanidohyniera.

Sprz:t bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma byutrzymany

w dobrym stanie i gotowgi do pracy. Powinien liyzgodny z hormami ochrorfyodowiska

i przepisami dotycymi jego uytkownika. Wykonawca dostarczyAynierowi kopie dokumen-
téw potwierdzajcych dopuszczenie sptm do uytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawia lub wymienia& sprzt niesprawny.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkow
umowy, zostamprzez Irryniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do rob6t

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takigodkow transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jakdé wykonywanych robot i wkiwosci przewaonych materiatow.
Liczbasrodkow transportu dgizie zapewni@prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkre/mi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachyimiera, w terminie przewidzianym umaw
Przy ruchu na drogach publicznych pojazédgdospetnida wymagania dotyce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw i innych parametréw technicznych.



Srodki transportu nie spetnigje tych warunkéw maghbyé dopuszczone przezyniera, pod wa-
runkiem przywrdocenia stanu pierwotnego uzyskanydtirkow drég na koszt Wykonawcy. Wy-
konawca bdzie usuwat na wlasny koszt, wszelkie zanieczysiezeiszkodzenia spowodowane
jego pojazdami na rogach publicznych oraz dojazdacterenu budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialraa prowadzenie robot zgodnie z kontraktem, orgakaa¢ zasto-
sowanych materiatéw i wykonywanych robot, za ichdmg¢ z dokumentagj projektovs, wyma-
ganiami ST, projektem organizacji robét opracowamyzez Wykonawgoraz poleceniami ky-
niera. Wykonawca ponosi odpowiedziadé@a doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wyso
kosci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiaramzetdnymi okréglonymi w Dokumentacii
Projektowej lub przekazanymi napiie przez layniera. Bkdy popetnione przez Wykonawav
wytyczeniu i wyznaczeniu robot, zosgamsunite przez Wykonawena wiasny koszt, z wyfkiem,
kiedy dany bdd okaze st skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych Wykonawcyiha p
smie przez layniera. Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaa@nisokdci przez Ireyniera
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziakeoza ich doktadng. Inzynier kxdzie podejmowade-
cyzje we wszystkich sprawach zwanych z jakécia robot, ocen jakosci materiatow i posipem
robét. Ireynier jest upowzniony do kontroli wszystkich robét i kontroli wsziich materiatow do-
starczonych na budawub na niej produkowanych, wdzapc przygotowanie i produkejmateria-
tow. Inspektor powiadomi Wykonaw® wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te matgriatobo-
ty, ktore nie spetniagjwymaga jakosciowych okrélonych w dokumentacji projektowej i ST.
Polecenia layniera powinny by wykonywane przez Wykonawaev czasie okrdonym przez In-
zyniera pod gréba zatrzymania robo6t. Skutki finansowe z tego tyfodumiesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli rob6t powinno liytakie sterowanie ich przygotowaniem i wykonanidig asi-
gna¢ zatazong jakaos¢ robét. Wykonawca jest odpowiedzialny za pgtontrok robét i jakdci ma-
teriatdw. Wykonawca powinien zapewrodpowiedni system kontroli, wézapc personel, labora-
torium, sprzt, zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezkdne do pobierania probek i badaate-
rialdw oraz robét. Wykonawceagbizie przeprowadzapomiary i badania materialéw oraz robét z
czestotliwoscia zapewniajca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnigymaganiami zawarty-
mi w dokumentacji projektowej i ST. Minimalne wynaaga, co do zakresu badeich czstotli-
wos¢ powinny by okreslone w ST, normach i wytycznych. Przypadku , giyzostaty one tam
okreslone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontjedt konieczny, aby zapewniwykonanie
robét zgodnie z umoyv Wykonawca dostarczdwiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i
sprzt badawczy posiadawazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okétajacych procedury badalnzynier ledzie mi€ nieograniczony dogp
do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.aynier tedzie przekazywawWykonawcy
pisemne informacje o jakichkolwiek niedagnicciach dotycacych uradzei laboratoryjnych,
sprz:;tu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personeluebod badawczych. Jai niedocagnigcia
te beda tak powane,ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzyma
uzycie do rob6t badanych materiatow i dépiyje do wycia dopiero wtedy gdy niedagjniccia w
pracy laboratorium Wykonawcy zostansungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych
materiatow. Wszystkie koszty zggane z organizowaniem i prowadzeniem laaateriatow po-
nosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie prébek

Prébki keda pobierane losowo. #ynier kedzie mi€ zapewnion mozliwosé udziatu w pobieraniu
prébek. Prébki dostarczone przez Wykonawo bada wykonywanych przez kyniera teda od-
powiednio opisane i oznakowane w sposob zaakceptiopizez Izyniera. Na zlecenie #yniera,
Wykonawca hdzie przeprowadZadodatkowe badania tych materiatow, ktore udatpliwosci
co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgmzez Wykonawgusunéte lub ulepszo-
ne z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych bag@akrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek ; w przeciwnym przypadku kpszipokrywa Zamawiagy.



6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiangds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @adip,

gdy normynie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stogomezna wytyczne

krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane pmzgmlera. Przed przygpieniem do pomiarow

lub bada Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju, miejsteuminie pomiaru lub badania.

Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedsta pgmie ich wyniki do akceptacji

Inzyniera

6.4. Atesty jakaci materiatow i urzadzen

Przed wykonaniem badgakasci materiatdw przez Wykonawg Inspektor mge dopycié¢

do wycia materialy posiadage atest producenta stwierdggj ich peta zgodnd¢ z warunkami

podanymi w ST. W przypadku materiatow, dla ktoratlsty § wymagane przez ST, kda partia

dostarczona do robét powinna posiadgest okrélajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe powinny posiadatesty wydane przez producenta, poparte w razigezo

by wynikami wykonanych przez niego bad&opie wynikow tych badabeda dostarczone przez

Wykonawe; Inzynierowi.

6.5. Dokumenty budowy

1/ Dziennik Budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyaovdazujacym Zamawiagcego

i Wykonawe w okresie przekazania Wykonawcy terenu budowyaic& okresu gwarancyjnego.

Odpowiedzialné¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z olhaujacymi przepisami spo-

czywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowydala dokonywane na bigco i keda dotyczy przebiegu robdt, stanu

bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstainy budowy. Kady zapis w

Dzienniku Budowy bdzie opatrzony datiego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokongha za

su, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stankavsuwbowego. Zapisy &la czytelne, dokona-

ne trwa techniky, w poradku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zafaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyemida oznaczone kolejnym numerem

zahkcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i bryniera.

Do Dziennika Budowy nalgy wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy

- dat przekazania prze Zamawiaggo Dokumentacji Projektowej

- terminy rozpocgcia i zaka@czenia poszczegdlnych elementéw robot

- przebieg robét, truddoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i prayog przerw w ro-
botach

- uwagi i polecenia tyniera

- daty zarzdzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw rob6t zand@jch i ulegajgcych zakryciu, cgciowych i ostatecz-
nych odbioréw robot

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podleggih ograniczeniom
lub wymaganiom szczeg6lnym w z&ku z warunkami  klimatycznymi,

- zgodndci rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ichsepi w dokumentacji projek
towej,

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie wyko-
nywania robot,

- dane dotycare sposobu wykonywania zabezpieczenia robot

- dane dotycare jakaci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki pnzepadzonych badg

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy wpisane do dziennika budowslab przediaone

Inzynierowi do ustosunkowaniagsiDecyzje Irtyniera wpisane do dziennika budowy

Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich @icgj lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera do ustosunkowaniggsi

Projektant nie jest jednak stepomowy i nie ma uprawnfedo wydawania poleéeWykonawcy

robot.



2/ Ksigzka Obmiarow

Ksigzka Obmiaréw stanowi dokument pozwalgj na rozliczenie faktycznego pegt kazdego z
elementéw robot. Obmiary wykonywanych rob6t proemdza si w sposob cigly

w jednostkach przytych w Kosztorysie wpisuje do Rejestru Obmiardw.

3/ Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o
jakasci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidah Wykonawcy lgda gromadzone w
formie uzgodnionej z trynierem. Dokumenty te stanayaahczniki do odbioru robét.

Winny by udostpnione na kadezyczenie Irkyniera.

4/ Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaggprécz wymienionych w pkt.1/ — 3/ nagtijace dokumenty:
al/ zezwolenie na realizadnwestycji drogowej

b/ protokoty przekazania terenu budowy

¢/ umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi i inmaowy cywilno- prawne

d/ protokoty odbioru robot

e/ protokoly z narad i ustalekorespondenegjna budowie

5/ Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy &da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpie-
czonym. Zaginicie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodeigg natychmiastowe od-
tworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkikwimenty budowy éda zawsze dogpne
dla Inzyniera i przedstawiane do veglu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bdzie okrélac¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokntacy pro-
jektows i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Gismrob6t dokonuje Wykonawca po
pisemnym powiadomieniu #yniera o zakresie obmierzanych robo6t i terminie ialom co naj-
mniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiarpigsywane hda do Rejestru Obmiarow.
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) widiach podanych Wlepym kosztorysie lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obamkiu ukaiczenia wszystkich robot. &lne
dane zostanpoprawione wg instrukcji ryniera na pgimie. Obmiar gotowych robokhzie prze-
prowadzany z estoscia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w in-
nym czasie okridonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera.

7.2. Zasady okrdlenia ilosci rob6t i materiatow

Dtugasci i odlegtaci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida obmierzone pozio-
mo wzdht linii osiowej. Jéli ST wtasciwe dla danych robét nie wymagdggo inaczej, okjosci
beda wyliczone w i jako diugaé pomnaona przezredni przekrdj. lléci, ktére maj byé obmie-
rzone wagowo, ¢gla wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagan@&mi

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétlalzaakceptowa-
ne przez layniera. Uradzenia i sprat pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli
urzadzenia te lub spez wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swia-
dectwa legalizacji. Wszystkie wdzenia pomiarowedala przez Wykonawe utrzymywane

w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary keda przeprowadzane przedesziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdw robét, a
takze w przypadku wygpowania dhiszej przerwy w robotach. Obmiar robét zanikgich prze-
prowadza & w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadza sirzed ich zakryciem. Roboty pomiarowe doatomi
oraz nieodzowne obliczeniath wykonywane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Kgki Obmiarow. Obmiarow razie braku miejsca szkiceganoy¢ do-
taczone w formie oddzielnego zaknika do Ksizki Obmiarow, ktérego wzér zostanie uzgodnio-
ny z Inzynierem.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zalenosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru, doko-
nywanym przez Inspektora przy udziale Wykonawcy:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegagcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu
d) odbiorowi pogwarancyjnem
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu.
Odbidr robot zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej ocenigsdoi jakosci wyko-
nywanych robot, ktére w dalszym procesie realizalggra zakryciu. Odbioru rob6t dokonuje
Inzynier. Gotowa&¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem daebaika Bu-
dowy i jednoczesnym powiadomienientyniera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwtocznie,
nie p&niej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika®wdi powiado-
mienia o tym fakcie layniera.
Jaka¢ i ilosé robo6t ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokugverzawierag-
cych komplet wynikoéw badelaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone payig konfron-
tacji z dokumentacja projektawST i uprzednimi ustaleniami. W przypadku stwienmia odchy-
len od przygtych wymaga i innych wczéniejszych ustale Inspektor ustala zakres robét popraw-
kowych lub podejmuje decyzje dotyce zmian i korekt. W wyikowych przypadkach podejmuje
decyzyp dokonania potcen.
8.3. Odbior czsciowy
Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét wraz z ustaleniem
naleznego wynagrodzenie. Odbiorueggziowego robét dokonujesivg zasad jak przgdbiorze
koncowym robét. Odbioru robét dokonujezimier.
8.4. Odbior ostateczny roboét
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot
Odbi6r ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstygo wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartasci. Catkowite zakaczenie robot oraz gotow® do odbioru ostatecznege-b
dzie stwierdzona przez Wykonagwypisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powragn
niem na pimie o tym fakcie Zamawiagego. Odbiér ostateczny rob6t ngstw terminie ustalo-
nym w Dokumentach Umowy, lige od dnia potwierdzenia przezzimiera zakaczenia robét i
przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w pkt. 8.4.2. Odbiostatecznego robét dokona komisja
wyznaczona przez Zamawiaggo w obecnii Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbiergja
roboty dokona ich oceny jakciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow bada
pomiaréw, ocenie wizualnejraz zgodngci wykonania robot z dokumentagprojektows i ST. W
toku odbioru ostatecznego robét komisja zapoznia siealizacj ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikagych i ulegajcych zakryciu.
W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robotraakowych lub robét uzupetniggych w
warstwiescieralnej lub robotach wykezeniowych, komisja przerwie swoje czylcid ustala
nowy termin odbioru ostatecznego.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru osta¢go jest protokdt odbioru ostatecznego
rob6t sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowénastpujace dokumenty:
1/ Dokumentagj Projektows, podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zosta
la sporadzona w trakcie realizacji umowy.
2/ Specyfikacje Techniczne
3/ Recepty i ustalenia technologiczne
4/ Dzienniki Budowy i Ksjzki Obmiaréw
5/ Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST
6/ Deklaracje zgodnoi lub certyfikaty zgodnai wbudowanych materiatow zgodnie z
ST i DokumentagjProjektovg
7/ Opink technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikoéw badgpomiaréw zad
czonych do dokumentéw odbioru, wykonanychdrge z ST i DokumentagjProjektova.
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8/ Geodezyjainwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu.

9/ Kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejgintaryzacji powykonawcze;.
W przypadku gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego
nie kgda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poraenim z Wykonaweg wyznaczy po-
nowny termin odbioru ostatecznego rob6t. Wszystkiedzone przez komisje roboty poprawko-
we lub uzupeniajce keda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamagegjo.
Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzunpehcych wyznaczy komisja.
8.5. Odbioér pogwarancyjny
Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytibtrawiazanych z usunciem stwierdzo-
nych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych wesie gwarancyjnym. Odbidr pogwarancyjny
bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad opisanych w pkt.
8.4. ,0dbiér ostateczny robot”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne
Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaxaaa jednost& obmiaro-
wa ustalom dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji koszsmyych wycenionych ryczattowo
podstavg ptatnaci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagw danej pozycji kosztorysu.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob§tlip obejmowa:
- robocizre bezpdrednia wraz z towarzyscymi kosztami
- wartas¢ zwzytych materiatow wraz kosztami zakupu, magazynasyaawentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy
- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami
- koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczane zgodnie z obaaujacymi przepisami.
9.2. Warunki Umowy i Wymagania Ogélne D-00.00.00
Koszt dostosowaniaeido wymaga Warunkéw Kontraktu i WymadeOgolnych zawartych w
D-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki odtome w w/w dokumentach, nie wyszczegdélnione w
kosztorysie.
9.3. Organizacja ruchu
Koszt organizacji ruchu obejmuje:
1/ opracowanie oraz uzgodnienie z Zamayayn i odpowiednimi instytucjami Projektu

Organizacji Ruchu na czas trwania budowy, wrdastarczeniem kopii Projektuzynierowi

i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnig/nikajacych z posfpu robot,
2/ ustawienie tymczasowego oznakowaniéwietlenia zgodnie z obowzujacymi przepisami
i wymaganiami bezpieazstwa ruchu

3/ konstrukag oznakowa
4/ oczyszczenie, przestawienie, przykrycie i ugtinitymczasowych oznakowabarier iswiatet
5/ utrzymanie ptynngei ruchu publicznego
6/ usuné¢cie wbudowanych materiatdow i oznakowania
7/ doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1/ Ustawa z dn.7 lipca 1994r.—Prawo budowlane (iekn. Dz.U./2003r. Nr 207, poz.2016)
2/ Ustawa o drogach publicznych z dn.21marca 1988kst jedn.Dz.U.2004r.Nr 71 poz. 838)
3/ Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listop&201 r. w sprawie dziennika
budowy, montau i rozbiorki tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138z. 1555).
4/ Rozp.Min.Infrastruktury z dn. 3 lipca 2003 rsprawie szczegdtowych warunkéw technicznych
dla znakéw i sygnatdw drogowych orazqdzen bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkéw
ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220 ga81),
5/ Rozp.Min.Infrastruktury z dnia 23 wrgga 2003 r.w sprawie szczegbétowych warunkdéw garz
dzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadrad tym  zagdzeniem. (Dz.U. Nr 177
z14.10.2003 r. poz. 1729).
6/ Szczegobtowe warunki techniczne dla znakéw i ay@m drogowych oraz uggzer bezpieczé-
stwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczanidnaogach
(Zahcznik do nr 220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia 20P3 r
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.01.01.01

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
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ROBOTY POMIAROWE PRZY LINIOWYCH
ROBOTACH ZIEMNYCH
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczriejwymagania techniczne dotyze wykonania

i odbioru robét zwjzanych z budowciagu pieszo-jezdnego z odwodnieniem w ul. Odlegtej w
Ostrowie Wielkopolskim

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z wyko-
naniem rob6t pomiarowych zgzianych z wytyczeniem parkingu, jezdni i pasa postego w ob-
rebie projektowanej budowy.

1.3.1. Wytyczenie trasy i punktow wysokéziowych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z wytyczeniem trasy i punktow wységiowych
wchodz:

a) wyznaczenie sytuacyjne i wysakiowe punktow ,

b) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

c) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, actar przed zniszczeniem

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z defini-
cjami podanymi w ST D- 00.00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w ST D- 00.00.00.

2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotyaze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padanST
D-00.00.00.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw natg stosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm
okoto 0,30 m, stupki betonowe albo rury metalowghacici okoto 0,50 metra.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycge spratu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D- 00.00.00.

3.2. Sprt pomiarowy

Do wytyczenia punktow natg stosowd nastpujacy sprzt:

- teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalnzer, tyczki, faty, t&my stalowe, szpilki.
Sprzt powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dot.transportu podano w ST D-Q0@0

4.2. Transport sprzetu i materiatéw

Sprzt i materialy mana przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D- 00@0.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogdujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1
do 7).

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien pegepd Zamawiagjcego dane zawiergje
lokalizacg i wspotrzdne punktow sytuacyjnych i wysadaowych oraz reperow.
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Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowej s
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgdne tere-
nu istotnie rania sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, powinien powiaué
o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nigvmno by zmieniane przed pogj
ciem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikeg z rénic
rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegdnych rzeczywistych, akceptowane
przez Ireyniera, zostamwykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniaymnie-
ra oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku atigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed zaak-
ceptowaniem wynikéw pomiaréw przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze
czasie trwania robét. Wszystkie pozostate praceigmamwe konieczne dla prawidtowej realizacji
robot nalea do obowiazkow Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D- 00.00.00.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwrzanych z wytyczeniem punktow sytuacyjnych i wysoko
sciowych naley prowadz¢ wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GU-
GiK (1,2,3,4).

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Og0lne zasady obmiaru robét podano w ST D- 00.00.00

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarova jest ha wytyczonej powierzchni parkingowej.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D- 00.00.00

8.2. Sposob odbioru robot
Odbidr robot nagpuje na podstawie szkicow i dziennikdw pomiarowagzyjnych lub protokétu
z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedkitamanierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Og0dlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST D-00.00.00.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 ha wykonania rob6t obejmuje:

- wyznaczenie punktow sytuacyjnych i wysaiowych,

- wytyczenie przekrojéw poprzecznych,

- zastabilizowanie punktow w sposéb trwahhmna ich przed zniszczeniem.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozjdaUGiK 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokggciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBU1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacy{dGiK 1983.

aOrwNPE
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.01.02.04

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG | ULIC

16



1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejywymagania techniczne dotyze wykonania
i odbioru robét zwjzanych z budowciagu pieszo-jezdnego z odwodnieniem w ul. Odlegtej w
Ostrowie Wielkopolskim

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokumezetargowy

i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wyenionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét rozbiérkowych
w obrebie projektowanej budowy i obejmujozebranie istniggych elementéw wyposania
terenu ohjtego inwesytgj.

Uwaga: Materiaty rozbiorkowe stanowwlasng¢ Zamawiajcego i odtransportowaneds na
sktadowisko wskazane przezymiera na odl. do 5 km, przy zachowaniu ustalstawy z dn
14.12.2012r. o odpadach (Dz. U. z dn.8 styczni®82(i0z.21)

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okéenia podstawoweaszgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST D.00.00.00

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz zgod&éd®z dokumentagj
projektows, ST i poleceniami lzyniera.

Ogdlne wymagania dotygze robét podano w ST D.00.00.00

2. MATERIALY
Nie wystpuja

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00.

3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robét zwzanych z rozbiorkelementoéw drog me by wykorzystany sprg
podany poniej, lub inny zaakceptowany przezjmiera:

- zrywarki do nawierzchni, spycharki, tadowarki, saimody cezarowe, mioty pneumatyczne,

4. TRANSPORT

4.1. Transport materiatdw z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymisrodami transportu zaakceptowanymi przez In-
zyniera dla danego rodzaju materiatu rozbiérkowego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D-0000.0

5.2. Zakres wykonywanych robot

Roboty rozbiérkowe mma wykonyw& mechanicznie lubgcznie w sposob okény w ST lub
przez lrzyniera.

5.2.1. Oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogvym

Za bezpieczistwo ruchu na odcinku wykonywanych robét odpowiahbigi jest Wykonawca robot.
Odcinki wykonywanych robot natg oznakowa zgodnie z projektem organizacji ruchu na czas
budowy, opracowanym przez Wykonawobdt zgodnie obowkujacymi w tym zakresie przepi-
sami.

5.2.2. Rozbiérka kraweznikbéw betonowych,

Nalezy wykon& recznie. Kravezniki uznaje st jako ztomowe ze wzgtlu na duay stopie znisz-
czenia.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakeoi robét podano w ST D-00.00.00

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiorkowych
Kontroli podlega sposéb wykonania robot rozbidrigoly; prawidtowdci transportu i sktadowania
materiatdw uzyskanych podczas rozbiorki.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiaru rob6t zwanych z rozbidrkelementéw ulic
- dla kraweznika, opornika, obrzea betonowego - m,

- dla taw betonowych i transportu materiatéw rozkidvych — ni.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ogodlne wymagania dotyaee ptatnéci podano w ST D-00.00.00.

Cena wykonania robét obejmuje:

- wyznaczenie miejsc, powierzchni, odcinkow rozbikére

- oznakowanie robot

- rozebranie poszczego6lnych asortymentow

- zaladunek i transport materiatdw rozbiorkowych kladgowisko wskazane
przez layniera oraz upotglkowanie miejsc prowadzonych robot

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1/ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 3 lipca 2003v sprawie szczego6towych
warunkow technicznych dla znakdw i sygnaldagdwych oraz urgzen
bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczaaidnogach
(Dz. U. Nr 220 poz. 2181),

18



SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.01.03.07

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.01.03.07

REGULACJA PIONOWA STUDZIENEK
URZADZEN PODZIEMNYCH
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejywymagania techniczne dotyze wykonania

i odbioru rob6t zwizanych z budowciagu pieszo-jezdnego z odwodnieniem w ul. Odlegltej w
Ostrowie Wielkopolskim.

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument prgetay przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot przy regulacji piono-
wej studzienek utdzen podziemnych : studni kanalizacyjnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SE ggodne z obowizujacymi, odpowiednimi normami i ,, Kata-
logiem Powtarzalnych Elementéw Drogowych” oraz SOM00.00

1.4.1.0g06lne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonania robét oraz za zgodié@ Dokumentag
Projektowa , ST i poleceniami lzyniera.

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robét migiejszej instrukcji s.

2.1. Beton

Regulacja pionowa (nadbetonowanie) wykonagdzle z betonu klasy B20, odpowiagizégo
wymaganiom PN-B-06250 ,, Beton zwykly”.

3. SPRZET
Roboty zwazane z wykonywaniem regulacji wysagkoowej studni urzdzen podziemnych wy-
konywane hda recznie.

4. TRANSPORT
Nie wystpuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonywania robdét.

Ogolne warunki wykonywania robét podano w ST D-0000

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Wykonanie regulacji wysokéciowej studni urzadzen podziemnych.

Regulacg wysokaciowa studni uradzer podziemnych nalg wykona& poprzez podmurowanie
betonem klasy B20 do ¢dnej okrélonej w Dokumentacji Projektowe;j.

Podmurowanie betonem nayewykona w deskowaniu.

Przed podmurowaniem nalezdemontowé pokrywy studni, a po wykonaniu regulacji wysoko-
sciowej ponownie osadzzdemontowane pokrywy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Og0dlne zasady kontroli jakeoi robét podano w ST D-00.00.00

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne wymagania dotygze obmiaru robét podano w ST D-00.00.00.Jednasbkniaru jest 1
szt. wykonanej regulacji pionowej gdzen podziemnych,

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne wymagania dotygze odbioru rob6t podano w ST D-00.00.00
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotygze odbioru rob6t podano w ST D-00.00.00
Cena wykonania robét obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze

- transport materiatédw do wykonania robot

- oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym
- demonta skrzynek pokrywowych studni

- wykonanie deskowania

- podmurowanie betonem studni adzen podziemnych

- rozebranie deskowania

- uporazdkowanie miejsca prowadzonych rob6t

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06250 Beton zwykty
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D. 02.01.01

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.02.01.01

WYKONANIE WYKOPOW
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczriejwymagania techniczne dotyge wykona-

nia i odbioru robot zwizanych z budowciagu pieszo-jezdnego z odwodnieniem w ul. Odlegtej w

Ostrowie Wielkopolskim.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegoblowa specyfikacja techniczna jest stosoyekeadokument przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w kere 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot ziemnych

w gruntach kat. 1I-1ll i obejmu;

- usungcie warstwy nasypow niekontrolowanycKredniej grubéci 0,5 m z wywozem urobku
na odlegté¢ 5 km

- wykonanie wykopow pod przytze kanalizacyjne, studnie drenave , studnie rewizyjne, przy-
kanaliki i wpusty deszczowe

- wykonanie wykopow poza jezdni dostosowanie pozioméw zieleni do wysétigpieszo-jezdni

- poradkowanie miejsca roboét ziemnych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S sgodne z obovgzujacymi normami i ST D-00.00.00

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz zgode®z dokumentagj

projektows, SST i poleceniami kyniera.

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00.00.

2. MATERIALY
Nie wystpuja

3. SPRZET
Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w ST D-00.00.00.

4. TRANSPORT
Transport gruntu z wykopow odbywaig bedzie samowytadowczynsrodkami transportu. kyte
srodki transportu mugzby¢ sprawne technicznie.

Ogdlne wymagania i ustalenia dotgce transportu okiéono w ST D-00.00.00 .

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robot

Odcinki wykonywanych robot natg oznakowa zgodnie z projektem organizacji ruchu

na czas budowy. Ogdlne zasady prowadzenia rob@numodd ST D-00.00.00.

5.2. Wykonanie wykopow

Wykonanie wykopow powinno pagiowa: w kierunku podnoszeniaeshiwelety, aby umaiwi ¢
odptyw wod z wykopu. Wody opadowe nafeodprowadzi poza teren robot.

5.3. Wymagania odnénie doktadnosci wykonania wykopow

Szerokdc¢ i gtebokas¢ wykopow nie powinna ti¢ sie od projektowanych wtej niz o 5 cm.
Spadek dna wykopow powiniendygodny z zaprojektowanym z dokfadoi do 0.05%.
Wskaznik zag;szczenia gruntu w wykopie powinien wyndsj = 1,00 , okréony wedtug BN-
77/8931-12.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Og0dlne zasady kontroli jakeoi robét podano w ST D-00.00.00.

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowagodndci z wymaganiami pkt. 5.3.
niniejszej specyfikacji oraz dokumentagjrojektows i odpowiednimi normami.
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7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiarow jest nf wykonanego wykopu, na podstawie dokumentacjightope;
i pomiaru w terenie. Ogolne zasady obmiaru roledtamo w ST D-00.00.00.

8. ODBIOR ROBOT
Odbior robot winien odbywéasie zgodnie z norm PN-68/8-B-06050

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST D-00.00.00

Ptatndi¢ za 1 mi wykonanego wykopu natg przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgjakosci
robot w oparciu o wyniki pomiardw i bafigaboratoryjnych.

Cena wykonania 1 febejmuije:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

mechaniczna wykonanie wykopu z transportem urobkoigjsce wskazane przezzymiera,
odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji tecizmiej,
uporzdkowanie terenu po robotach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-88/B-04481 - Grunty budowlane. Badania probek

PN-68/B-06050- - Roboty ziemne budowlane. Wymaganzakresie wykonania i badania
przy odbiorze

BN-77/8931-12 - Drogi samochodowe. Oznaczanie wika zagszczenia gruntu

PN-C-02205:1998- Drogi samochodowe. Roboty zieriiggnagania i badania.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D. 02.03.01

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.02.03.01

WYKONANIE NASYPOW Z GRUNTU DOWIEZIONEGO
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejwymagania techniczne dotygze wykonania i

odbioru robot zwjzanych z budowciagu pieszo-jezdnego z odwodnieniem w ul. Odlegtej w

Ostrowie Wielkopolskim.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokdmezetargowy przy zlecaniu i realizacji robé6t

wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia roboét przy wykonywaniu

nasypéw okrdonych w Dokumentacji Projektowej i obejmuj

- formowanie nasypu z ziemi dowiezionej - uzupetrédmakujcego podiaa pod pieszo-jezd-
ni¢, po usurgciu nasypu niekontrolowanego

- uzupelnienie poboczy do poziomu jezdni

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SE sgodne z obowvgzujacymi normami

i ST D- 00.00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jgkavykonania robot oraz za zgodéa@ dokumentagj pro-

jektowa, ST i poleceniami lizyniera. Ogolne wymagania dotyce rob6t podano w ST D-

00.00.00.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pare

ST D-00.00.00 . Grunt do budowy nasypéw kat. | poen spetnia wymagania dla piaskéw do
nawierzchni drogowych

3. SPRZET
3.1. Sprat do wykonania nasypow
Wykonawca jest zobowtany do aywania jedynie takiego spgt, ktory nie spowoduje nieko-
rzystnego wptywu na jaké wykonywanych robdét.
Sprz:t uzywany do robét powinien ldyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadaod
wzgledem typdw i iléci wskazaniom zawartym w ST, lub projekcie organjzrobét, zaakcepto-
wanym przez layniera: w przypadku braku ustalev wymienionych wyej dokumentach spgz
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.
Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, ST i wskazanidohyniera.
Sprz:t bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6ot ma byutrzymany w do-
brym stanie i gotowszi do pracy. Powinien l#&yzgodny z normami ochrorsyodowiska i przepi-
sami dotyczcymi jego uytkownika.
Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdzaajch dopuszczenie spita do
uzytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawia lub wymienia& sprzt niesprawny.
Wybrany sprzt, po akceptacji layniera, nie mee by p&zniej zmieniany bez jego zgody.
3.2. Sprat zageszczapcy

zag:szczarki

walce gtadkie

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w OST D- 00.00.00
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4.2. Transport gruntéw

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powiiig¢ dostosowany do rodzaju
gruntu, jego ohgtosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odieptansportu. Wydajrig
srodkow transportowych powinna bponadto dostosowana do wydajcicsprztu stosowanego
do urabiania i wbudowania gruntu.

Zwiegkszenie odlegkxi transportu ponad wakci zatwierdzone nie nmie by podstavi roszczé
Wykonawcy, dotycacych dodatkowej zaptaty za transport, o ilegszone odlegkxi nie zostaty
wczesniej zaakceptowane naspiie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D- 00®0D.ST D- 02.01.01.
5.2. Zakres wykonywanych robét
5.2.1. Warunki og6lne
Og0lne zasady prowadzenia rob6t podano w ST [@0000
5.2.2. Wykonanie nasypow
W celu zapewnienia stateczgonasypu i jego rbwnomiernego osiadania nale
- grunty o r@norodnych wiaciwosciach uktada warstwami jednakowej grubci na
calej szerokgxi nasypu,
5.2.3. Zagszczanie gruntow
Zageszczenie gruntéw w nasypach
- wskanik zag:szczenia okrdony wg normy BN-77/8931-12, powinien wynési 1,00
Zageszczenie nalg kontrolowa nie rzadziej ni 1 raz w 3 punktach na 100G warstwy.
Wilgotnos¢ gruntu w czasie zagzczania powinna Byrowna wilgotnéci optymalnej, z tolerang;j
od -20% do +10% jej warfoi.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D- 00.00.00
6.2. Kontrola wykonania nasypow
Sprawdzenie jak@i wykonania nasypow polega na kontrolowaniu zgdédino wymaganiami
okreslonymi niniejszej specyfikacji oraz w dokumentamjpjektowe;.
Szczego6la uwag; nalery zwréck na:
a) badania prawidtowdzi wykonania poszczegdlnych warstw nasypu,
b) badania zagszczenia nasypu,
6.2.1. Badania kontrolne prawidtowdci wykonania poszczego6lnych warstw nasypu
Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczegdlnych warstw nasypu polegajspraw-
dzeniu:
a) prawidtowaici rozmieszczenia gruntéw ozidych wigciwosciach w nasypie,
b) grubaici kazdej warstwy i jej wilgotnéci przy zagszczaniu; badania naleprzeprowadz nie
rzadziej nk jeden raz na 500
¢) nadania spadkéw warstwom z gruntow spoistych
d) przestrzegania ograniazedotyczacych wbudowania gruntéw w okresie deszczéw

i mrozéw.
6.2.2. Sprawdzenie zagszczenia nasypu oraz podi@ nasypu
Sprawdzenie z&gzczenia nasypu oraz pogdonasypu polega na skontrolowaniu zgcgnwar-
tosci wskaznika zagszczeniadOznaczenie wskaika zagszczeniadpowinno by przeprowa-
dzone wedtug normy BN-77/8931-12.
Wyniki kontroli zag;szczenia rob6t Wykonawca powinien wpisyvee dokumentow laboratoryj-
nych. Prawidtowé&¢ zag;szczenia konkretnej warstwy nasypu lub padtpod nasypem powinna
by¢ potwierdzona przez iyniera wpisem w dzienniku budowy.

27



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D- 00.00.00

7.2. Jednostka obmiaru

Jednostl obmiaru jest (metr szécienny) wykonanych nasypéw.
Ogodlne wymagania dotyaze obmiaru rob6t podano w ST D- 00.00.00.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne wymagania dotygze odbioru robét podano w ST D-00.00.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w ST D- 00.00.00

Cena wykonania 1 fmasyp6w obejmuje:

prace pomiarowe i przygotowawcze

oznakowanie robat,

formowanie nasypow

zag:szczenie nasypow

odwodnienie terenu robot,

przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigjz

10. PRZEPISY ZWIAZANE
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskdka zagszczenia gruntu.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymiagebadania.
BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego
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DESZCZOWEJ
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczriejwymagania techniczne dotyge wykonania i
odbioru robot zwizanych z budowciagu pieszo-jezdnego z odwodnieniem w ul. Odlegtej w
Ostrowie Wielkopolskim.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokuimezetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zganych
z budow elementéw odwodnienia i obejmuje wykonanie :
- przylacza z rur PCV d@r. 200 mm do istnigrej kanalizacji deszczowej,
- podiaza pod przykanaliki i studnie rewizyjne z materialéypkich gr. 15 cm,
- studni rewizyjnej z kigdw betonowych érednicy 1000 mm,
- przykanalikow z rur PRi¢zonych na wcisk ér. zewn. 160 mm,
- wpustow deszczowychd. 315 mm — systemowych PP z zamki@m rug teleskopow,
z kraty zeliwng D 400 mm
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Studnia rewizyjna- na kanale nieprzetazowym przeznaczona do komjpchwidtowe]
eksploatacji kanatéw.

1.4.2. Whaz kanatowy- elementzeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studn
rewizyjnych lub komér kanalizacyjnych, uatioviajacy dostp do uradzer kanalizacyjnych.
1.4.3. Wpust deszczowy urzdzenie do odbioréciekdw opadowych, sptywagych do kanatu z
utwardzonych powierzchni terenu.

1.4.4. Przykanalik - rura kanalizacyjna PCV @ednicy 160 mmaczaca wpusty deszczowe z ka-
natem deszczowym.

Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obovizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w ST D-00.00.00.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST D-00.00.00

2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania pada

w ST D-00.00.00 .

Uzyte materiaty powinny odpowiadgrzepisom i obovdizujacym normom.

2.1.1. Wpusty ulicznezeliwne

Dla odprowadzenia wod opadowych z powierzchni mditzy wykona wpusty uliczne

Z osadnikiem d=315 mm z kegdciekow zeliwna przystosowasn do obcazen ruchem kotowym
40 t.

Polyczenia wpustow ze studniami na kanatach wykanaur PP d=160 mm klasy T.
Wiaczenia przykanalikdw wpustéw deszczowych wykior istn. kanatu betonowego przez wy-
konanie wecinki i wstawienie odgglienia

2.1.2. Kruszywo na podsypk

Podsypka mze by¢ wykonana z materiatow sypkich.zity materiat na podsygkpowinien od-
powiad& wymaganiom stosownych norm.

2.1.3. Beton

Beton hydrotechniczny B-45 powinien odpowiéaa/maganiom stosownych norm.
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2.2. Sktadowanie materiatow

2.2.1. Rury kanalizacyjne

Rury mazna sktadowé na otwartej przestrzeni, uktadajje w pozycji léacej jedno lub wielowar-
stwowo, albo w pozycji stagej.

Powierzchnia sktadowania powinnachytwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniemdéd
opadowych.

2.2.2. Wpustyzeliwne

Skrzynki lub ramki wpustéw magby¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, na paletastosach
0 wysokaci maksimum 1,5 m.

2.2.3. Kruszywo

Kruszywo naley sktadowa na utwardzonym i odwodnionym podtow sposéb zabezpieczay
je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z inngoEajami i frakcjami kruszyw.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00

3.2. Sprzt do wykonania kanalizacji deszczowej

Wykonawca przyspujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinien agé sie mazliwo-
$cig korzystania z nagpujacego sprgtu:

koparek podsbiernych

spycharek kotowych lubagienicowych,

sprztu do zagszczania gruntu,

wciaggarek mechanicznych,

beczkowozow.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00

4.2. Transport rur kanatlowych i studni

Rury tworzywowe mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu w sposob zabezpiecza-
jacy je przed uszkodzeniem lub zniszczeniem.

Wykonawca zapewni przewoz rur w pozycji poziomegituz srodka transportu. Wykonawca za-
bezpieczy wyroby przewone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przaaem pod
wptywem sit bezwladnéei wystepujacych w czasie ruchu pojazdow.

Przy wielowarstwowym uktadaniu rur gorna warstwa miaze przewysza sciansrodka transpor-
tu o wiecej niz 1/3srednicy zewntrznej wyrobu (rury kamionkowe nie wgj niz 2 m).

4.3. Transport wpustéwzeliwnych

Skrzynki lub ramki wpustow magoy¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu w sposéb za-
bezpieczony przed przesuwaniem @dczas transportu.

4.4. Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu, w sposob zabezpiegzaaje
przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D-0000.0

Roboty naley wykon& zgodnie z DokumentacpProjektove oraz instrukcjami i wytycznymi
montau wydanymi przez producentéw poszczegolnych maéevia

Wszystkie prace natg wykon& z naleyta starannécia i zgodnie z obwazujacymi przepisami
BHP i p.pa.
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5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robét Wykonawca dokona ich wytyczertiavale oznaczy je w terenie za
pomoa kotkow osiowych, kotkdwswiadkow i kotkéw kravedziowych.

W przypadku niedostatecznejdto reperow statych, Wykonawca wbuduje repery tyrsoxee (z
rzednymi sprawdzonymi przez oy geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperow iizetme prze-
kaze Inzynierowi.

5.3. Roboty ziemne

Wykopy naley wykona jako otwarte obudowane. Metody wykonania roboykepu (ecznie lub
mechanicznie) powinny ldydostosowane do gokasci wykopu, danych geotechnicznych oraz
posiadanego spgis mechanicznego.

Szerokd¢ wykopu uwarunkowana jest zegirenymi wymiarami kanatu, do ktérych dodaje si
obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deske&eaiain i uszczelnienie stykéw. Deskowanie
$cian naley prowadzé w miar jego gkbienia. Wydobyty grunt z wykopu powiniendwywie-
ziony przez Wykonawgna odkiad.

Dno wykopu powinno byrowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokunuofinieojektowej,
przy czym dno wykopu Wykonawca wykona na poziomyesezym od rzdnej projektowanej o
0,20 m. Zdgcie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinné Wwykonane bezpgwoednio przed
utozeniem przewoddow rurowych. Zgijie tej warstwy Wykonawca wykonaaznie lub w sposéb
uzgodniony z laynierem. W gruntach skalistych dno wykopu powingé Wwykonane od 0,10 do
0,15 m gtbiej od projektowanego poziomu dna.

5.4. Przygotowanie podtga

W gruntach suchych piaszczystyéhjrowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych pein jest
grunt naturalny o nienaruszonej strukturze dna \pyko

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakcietppodiae naley wykona z warstwy
zwiru z piaskiem o grubi od 15 do 20 cmkznie z ut@gonymi siczkami odwadniacymi.
Zagszczenie podia powinno by zgodne z okrdonym w ST.

5.5. Roboty montaowe

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczegpadki i gkbokas¢ posadowienia ruroggu
powinny spetnié ponizsze warunki:

najmniejsze spadki kanatow powinny zapeiadpuszczalne minimalnegaikosci przeptywu, tj.
od 0,6 do 0,8 m/s. Spadki te nie mdxy¢ jednak mniejsze:

- dla kanatéw @rednicy do 0,4 m - S6o,

giebokas¢ posadowienia powinna wynési zaleznosci od stref przemarzania gruntow, od 1,0 do
1,3 m (zgodnie z Dziennikiem Budownictwa nr 1 z0B571).

5.5.1. Rury kanatowe

Rury kanatowe z tworzywa uktada sigodnie z ,Tymczasoavinstrukch projektowania i budowy
przewodow kanalizacyjnych.

Poszczegdlne utone rury powinny b§ unieruchomione przez obsypanie piaskierrgaku diu-
gasci rury i mocno podbite, aby rura nie zmienita paloia do czasu wykonania uszczelnienia zt
czy.

Uszczelnienia ziczy rur kanatowych wykortana uszczelki gumowe.

Polczenia kanatow stosowaalery zawsze w studzience.

Rury naley uktad& w temperaturze powgj & C, a wszelkiego rodzaju betonowania wykon§wa
w temperaturze nie mniejszejpni8 C.

Przed zakaczeniem dnia roboczegady przed zejciem z budowy naley zabezpieczykonce
utozonego kanatu przed zamuleniem.

5.5.2. Przykanaliki

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczgyrimy wykonywaniu przykanalikbéw

nalezy przestrzeganastpujacych zasad:

a) trasa przykanalika powinnadprosta, bez zatamav planie i pionie

b) minimalny przekrdj przewodu przykanalika powmigynost 0,16 m,

c¢) dluga¢ przykanalika od studzienkciekowej do kanatu lub studzienki rewizyjnej gpatenio-
wej nie powinna przekracz24 m,
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d) wilaczenie przykanalika do kanatu soby wykonane za pwednictwem studzienki rewizyjnej
lub wpustu bocznego,

e) spadki przykanalikdbw powinny wynésid min. 20%o0 do max. 40060 z tym,ze przy spad-
kach wikszych od 25060 nalezy stosowa rury zeliwne,

f) kierunek trasy przykanalika powiniendggodny z kierunkiem spadku kanatu zbiorczego,

g) whczenie przykanalika do kanatu powinna:lwykonane pod &em min. 48, max. 90 (opty-
malnym 60),

h) wiaczenie przykanalika do kanatu poprzez studzigdtczeniovg nalery dokonywd tak, aby
wysoka¢ spadku przykanalika nad podipstudzienki wynosita max. 50,0 cm.

i) whtaczenia przykanalikbw z dwdéch stron do kanatu ztdego poprzez wpusty boczne powinny
by¢ usytuowane w odlegioi min. 1,0 m od siebie.

5.5.3. Studzienkisciekowe

Studzienkisciekowe, przeznaczone do odprowadzania wod opadowyezdni drog i placow,
powinny by z wpustem ulicznymeliwnym i osadnikiem zgodnie z Dokumentacja Prajalst
Kratasciekowa wpustu powinna Bysytuowana vicieku jezdni, przy czym wierzch kraty powi-
nien by usytuowany 2 cm poej scieku jezdni.

Lokalizacja studzienek wynika z rozyania drogowego.

Liczba studzienekciekowych i ich rozmieszczenie uzahéone jest przede wszystkim od wielko-
$ci odwadnianej powierzchni jezdni i jej spadku padigo.

Wopusty uliczne na skrzgwaniach ulic naley rozmieszczaprzy kraveznikach prostych w odle-
gtosci minimum 2,0 m od zakwmzenia tuku krawznika.

Przy umieszczeniu kratgkiekowych bezp@rednio w nawierzchni, wierzch kraty powinien znaj-
dowa: sie 0,5 cm poniej poziomu warstwycieralnej.

Wpustow deszczowych nie najesprzgat. Gdy zachodzi koniecz§é zwigkszenia powierzchni
sptywu, dopuszczagiv wyjatkowych przypadkach stosowanie wpustéw podwaojnych.

5.5.4. Zasypanie wykopow i ich zagpzczenie

Zasypywanie rur w wykopie naie prowadzé warstwami grubgci 20 cm. Materiat zasypkowy
powinien by rownomiernie uktadany i zagzczany po obu stronach przewodu. Wekazag:sz-
czenia powinien byzgodny z okrdonym w ST.

Rodzaj gruntu do zasypywania wykopow Wykonawca dngja Inzynierem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00.

6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzimgobdt w zakresie i
z czx;stotliwaoscia okreslona w niniejszej ST i zaakceptowaprzez Irkyniera.

W szczegdlnéci kontrola powinna obejmowa

-badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniemywod

-badanie i pomiary szerokd, grubdci i zag;szczenia wykonanej warstwy podso
-sprawdzenie zgodi§oi z dokumentaaj projektovs zatazenia przewoddw i studzienek,
-sprawdzenie prawidtowoi utozenia przewodow,

-sprawdzenie prawidtowoi uszczelniania przewodow,

-badanie wskanikow zagszczenia poszczegolnych warstw zasypu,

-sprawdzenie kdnych posadowienia studzien@iekowych (kratek) i pokryw wtazowych,
6.2.2. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

-odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwicksze nk 0,1 m,

-odchylenie grubsti warstwy podtéa nie powinno przekracéza 3 cm,

-odchylenie szerokmi warstwy podta@a nie powinno przekracéa 5 cm,

-rzedne kratekéciekowych i pokryw studzienek powinny &wykonane z doktadroia do+ 5
mm.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00

7.2. Jednostka obmiaru.

Jednostk obmiaru jest m (metr) wykonanego kanatu, przykiaa 1 szt studni rewizyjnej
I 1 szt studzienkiciekowe;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

-roboty montaowe wykonania kanatu i przykanalika,

-wykonane studnie rewizyjne i studziegkiekowe,

-zasypany zagzczony wykop.

Odbidr robot zanikagych powinien by dokonany w czasie umlwiajacym wykonanie korekt i
poprawek, bez hamowania og6lnego postrobot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w ST D-00.00.00.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje

-oznakowanie robot,

-dostave materiatow,

-wykonanie rob6t przygotowawczych,

-wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV wraz z umoeniemscian wykopu i jego
odwodnienie,

-przygotowanie podia i fundamentu,

-utozenie kanatu i studni rewizyjnych,

-wykonanie gczkow,

-utozenie przykanalikdw, studzienékiekowych,

-zasypanie i zagzczenie wykopu,

-przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywaunalhe do na-
wierzchni drogowychzZwir i mieszanka

4. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte

8. BN-62/673833,04, 07 Beton hydrotechniczny

10.2. Inne dokumenty

1 Whytyczne eksploatacyjne do projektowania sieczidzen sieciowych, wodoaq. i
kanaliz., BPC WiK ,Cewok” i BPBBO Miastoprojekt- \Wa, zaakceptowane i zaleco-
ne do stosowania przez Zespo6t Doradczy ds. pranesst. powotany przez Prezyden-
ta m.st. Warszawy - siergiel984 r.

34



SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.03.06.01
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KOMORY DRENA ZOWE ODPROWADZAJ ACE
WODY OPADOWE DO GRUNTU
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1.WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej }S3 wymagania dotyeze wykonania i odbio-
ru rob6t zwazanych z budowciagu pieszo-jezdnego z odwodnieniem w ul. OdlegtePstrowie
Wielkopolskim.

1.2 Zakres stosowanie ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktmeetargowy

i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wyenionych w pk.1.3

1.3 Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenie robot

zwiazanych z wykonaniem komér dremavych rozgczapco-odprowadzagcych wody opadowe w
gruncie.

1.4 Okrelenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SE sgodne z polskimi normami i definicjami podanymi

w ST 00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.4.1. Sié kanalizacyjna — zespot powizanych ze sapbelementow stzacych do odprowadzania
sciekéw z obiektu budowlanego i jego otoczenia @eigdtanalizacyjnej.

1.4.2. Komory drenaowe- komory lub system komér drexmavych shizacy do odprowadzania
matych i duych ilosci wod opadowych do gruntu.

W zaleznosci od potrzeb, komory unitiwiaja rowniez przetrzymywanie woéd deszczowych
przez okrélony czas przed zrzutem do kanalizacji burzowe].

1.4.3. Geowldknina- materiat nietkany, wykonany z widkien syntetygeh, ktérych spéjrig
jest zapewniona przez igtowanie lub inne procegzdania {np. dodatki chemiczne, potenie
termiczne} i ktéry zostaje maszynowo uformowanpostaci maty.

1.5 Ogodlne wymagania dotyegce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgodito z dokumentagj
projektows, specyfikacj techniczi i poleceniami layniera.

2.MATERIALY

2.1 Ogoblne wymagania dotycgce materiatow

Do wykonania sieci kanalizacyjnej i komor dreoaych mog by¢ stosowane wyroby producen-
téw krajowych i zagranicznych. Wszystkie materiatyte do wykonania sieci instalaciji i kedr
drenaowych musz posiada aktualne polskie aprobaty techniczne lub odpowidtaskim Nor-
mom. Do kadej partii materiatow dostarczonych na buggwoducent {dostawca} datzy dekla-
raci zgodndci materialéw ze stosowanymi Polskimi Normami luprdbatami Technicznymi.
Wykonawca uzyska przed zastosowaniem wyrobu akceptespektora Nadzoru. Odbior tech-
niczny materiatdw powinien ldydokonywany wedtug wymagad w sposéb okrdony aktualnymi
normami.

Sposoéb transportu i sktadowania powinieg bgodny z warunkami i wymaganiami podanymi
przez producenta.

Wykonawca zobowizany jest posiadana budowie petpdokumentagj dotyczca materiatdw
sktadowanych na budowie, przeznaczonych do wbudiawan

2.2 Rodzaje materiatow

2.2.1. Rury i ksztaltki

Siet i instalacja kanalizacyjna z rur kielichowych Gty PVC uszczelnionych w kielichach gumo-
wymi uszczelkami.

Dostarczone na bud@wury powinny by proste, czyste od zewinz i wewratrz, bez widocznych
wzerdw i ubytkdw spowodowanych kora@djb uszkodzeniami.
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2.2.2. Komory drenaowe

Typy: SC-310 lub SC-740

Materiat: polipropylen

Wymiary ( dt./szer./wys.) [m]

SC-310:2,30/0,86/0,41

SC-740: 2,30/1,30/0,76

Pojemnéc [l]

SC-310: 900 - 1200

SC-740: 2120 - 2600

2.2.3.Geowtdknina

gramatura : 125 -155 g/m2

2.2.4. Kruszywo na warstw filtracyjn g przy montazu komor drenazowych
kruszywo tamane zwykte: ttucagtukany, wg PN-B-11112;1996
kruszywo naturalnezwir, wg PN-B-11111:1996.

3. SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotyece spratu

Ogolne wymaganie dotygee transportu podano w ST 00.00.00 ,Wymagania @&jdikt.4

3.2 Sprzt do wykonywania robot

Rurochgi kanalizacyjna oraz komory dretmave mog by¢ wykonywane cgsciowo recznie i cz-
sciowo mechanicznie. Wykonawca powinien dysponbnastpujacym, sprawnym techniczne,
sprztem dowolnego typu, pod warunkiem zaakceptowanigrgez Irtyniera:

a) koparka do mechanicznego wykonywania wykopu,

b) koparko-spycharka,

c) walce wibracyjne,

d) ptytowe zagszczarki wibracyjne,

e) przewdne zbiorniki na woel,

f) reczny sprzt pomocniczy, jak np.ubijakeczne,

h) inny sprzt do transportu komor i materiatow firtracyjnyctp.i

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymaganie dotygee transportu podano w ST 00.00.00 ,Wymagania @&jdikt.4

4.2 Transport kruszywa

Kruszywa maéna przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzajh je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi madderi, nadmiernym wysuszeniem i zawil-
goceniem.

4.3 Transport geosyntetykow

Geowtdkniny i geomembrany naletransportowé&w sposob zabezpiecaay przed technicznymi
uszkodzeniami, wg zalegé’roducenta

4.4 Transport materiatdw kanalizacyjnych

Rury w wiazkach musz by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej §8ugo

Ksztattki naley przewozé w odpowiednich pojemnikach.

Transport elementow wypasgenia powinien odbywasie krytymi srodkami transportu. Zalecasi
transportowanie w orginalnych opakowaniach prodtacen

Elementy wyposgenia naley przechowywéa w magazynach lub pomieszczeniach zawgthoh w
odpowiednich pojemnikach lub na regatach.

Komory drenaowe naley transportow&w sposob zabezpiecaay przed technicznymi uszko-
dzeniami, wg. zale@eProducenta.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1 0Ogodlne wymagania dotyegce wykonanie robot

Ogodlne wymagania dotyaee robét podano ST 00.00.00. ,Wymagania ogdlneSpkt

5.2 Wykonanie rob6t montaowych

Metoda wykonania wykopu pod komory dreaae i przyhcza (eczna lub mechaniczna) powinna
by¢ dostosowana do gidokasci wykopu, danych geotechnicznych i posiadanegegpmecha-
nicznego. Wymiary wykopu powinny bygodne z dokumentagcprojektowy lub wskazaniami
Inzyniera. Wydobyty grunt powinien bBysktadowany z jednej strony wykopu z pozostawieniem
wolnego pasa terenu o szerégioco najmniej 1 m, licxc od krawedzi wykopu — dla komunikacii,
kat nachylenia skarpy odktadu wydobytego gruntu meipien by wickszy od lita stoku natu-
ralnego.

Wykop naley poszerzy o 30 cm w kadym kierunku od wymiaréw systemu dreoaego. pod-
stawa tayska powinna b zag;szczona do min 95%ggtasci standardowej Proctora. Nietkany
materiat filtracyjny (geowtoknina wg. zale€&T ) naley utozy¢ z zaktadem na dnie i brzegach
wykopu oraz na warstwie wierzchniej ttucznia.

Na catej powierzchni dnagska naley umiesci¢ warstwe obsypki z ttucznia tamanego o uziar-
nieniu 30-50 mm. Obsygkz ttucznia nalgy zag:sci¢ uzywajac minimum dwoch przé¢ walca
wibracyjnego przy stalej sile dynamicznej. Nie m@przysipi¢ do nastpnego etapu zanim po-
wierzchnia ttucznia niedalzie ptaska i rowna.

Po zapoznaniu siz projektem naltey wycia¢ w pokrywie otwér umdliwiajacy zamocowanie rury
doptywowej lub odptywowej. Pokrywy komory dreitavej montujemy na zaktagk

Pierwsza montowana komora powinna posiguzkrywe zamontowaa w przedniej cgsci. Dwie
sasiednie komory powinny liypofaczone na zaktadk W podobny sposob naletaczy¢ kolejne
komory. Na kdcu ostatniej komory natg zatazy¢ pokrywe. W opisany wyej sposob instaluje
sie kolejne cigi komér. Osadniki powinny liywykonane zgodnie z projektem.

Obsypk; z ttucznia ptukanego o uziarnieniu 30-50 mm aalEasypa przestrzennie porglzy
komorami oraz nad nimi, do wysala 15 cm powyej komory.

Uwaga:Do obsypywania zalecana jest kopark#ateriat zasypujcy na komorach mima rozpro-
wadza& mata spychark Obsypka musi byrozprowadzana wzdikomaor. Dopuszczalne ohge-
nie spychark nie mae przekracza500 kg/m.

Obsypk nalezy zag:$ci¢ przy wyciu przesuwanegcznie zagszczarki wibracyjnej lub walca wi-
bracyjnego o sile dynamicznej nie przekrageej 4500 kg. Obsypknalezy przykry¢ materiatem
filtracyjnym. Jeeli przy przykrywaniu systemu dwie rolki materiataktadag si¢ na siebie, to za-
ktadka musi wynosiprzynajmniej 40 cm. Nad materiatem filtracyjnymeig wykona zasypk
grubagci min.30 cm

Zasypka nie powinna zawig€rduzych kamieni, cgsci organicznych, korzeni. Zasypkagsz-
czamy co 15 cm. Zagzczona, dobrze dobrana zasypka zawiera max 1@#%®ondiernie roztao-
nych drobinek (mut, piasekwir ). Zagsszczenie min. 95% wg standardowej normy Ptoctora.
Zasypka stanowi podbudewvdla nawierzchni. Po wykonaniu zasypkiina rozpocgé wykony-
wanie warstw nawierzchni nad zasypk

Uwaga: Przez caty okres mottetazysko musi biyoznakowane dla ochrony przed ruchem pojaz-
dow.

Montaz armatury i osprgu ma by wykonany zgodnie z instrukcjami producenta i dosta,
Rurochgi kanalizacyjne kielichoweiézone na wcisk wg.PN-81/B-1070

Sieci i instalacje kanalizacyjne. Wymagania i baaamzy odbiorze.

6. KONTROLA JAKO SCI
6.1 Kontrola wstepna
Przed przysipieniem do robot zwizanych z wykonaniem sieci oraz systemu komor chamgch,

badaniom powinny podledairzadzenia i materiaty, ktoregha wykorzystywane do wykonania
robot.
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Wszystkie materialy mugzspelnid wymagania odpowiednich norm lub aprobat techriclan
oraz odpowiadaparametrom oki&onym w dokumentacji projektowej. Wyniki batdanalery
przedstawd Inzynierowi w celu akceptacii.
Komory drenaowe powinny posiadaswiadectwa jakéci (deklaracje zgodrgi z AT), wydane
przez producenta, wedlug zasad ustalonych w BN9BG/®8.
Materiat filtracyjny (ttuczé, zwir i piasek) powinien by zbadany w zakresie:

- skladu ziarnowego, wg PN-B-06714-15,

- zawartéci zwiazkow siarki, wg PN-B-06714-28,

- wskanika wodoprzepuszczaléa piaskow, wg PN B-04492
6.2 Kontrola w czasie wykonywania robét
Badania w czasie rob6t polegaja sprawdzeniu zgodfm wykonywania robét z dokumentacj
projektowg i SST .
Kontroli podlega:

- szczeln& instalacji wraz zamontowararmatus,

- zgodné¢ wykonania montau komor drenzowych z dokumentagijprojektova,

- prawidtowd¢ utozenia warstw filtracyjnych-zgodnie z p. 5.2,

- poprawné¢ zasypki wykopu wokot obiektow-zgodnie z p. 5.2,

-chtonnd¢ warstwy przepuszczalnej w dnie wykopu(wizualnie),
Z przeprowadzonych bafl@dbiorczych nakey sporadzi¢ protokét. Jeeli wynik badania byt ne-
gatywny, w protokole naky okresli¢ termin usunicia usterek i przedstawienia do ponownych
bada.

7. OBMIAR ROBOT
Ogdlne wymagania dotygze obmiaru robét podano w ST 00.00.00 ,Wymagagidre” pk.7

7.1. Jednostka obmiarowa
- monta urzadzea - kpl
monta rurochgéw - mb
mona armatury - szt
préba szczeldoi- lurzdenie/l mb ruroagu
komory drengowe - szt (okrdonego wymiaru)

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST 00.00.09mabania ogdlne” pk 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie parametry i badania z zachowanieerawicji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.1. Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- wykonane wykopy

- monta rurocagdéw w wykopie

- ustawione komoru dreiawe

- zasypanie wykopdow kolejnymi warstwami fittygnymi i uzyskanie normatywnego wspot-

czynnika zaggzczszczenia

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Og0dlne ustalenia dotygee podstawy piatrici podano w ST 00.00.00. "Wymagania ogélne”
pkt 9.
9.1. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena jednostkowa 1 szt. komory dremaej obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robé
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10.

- wykonanie wykopu,

- zakup i dostarczenie materiatdw na miejsbadowania,

- utazenie komor i rurogigow,

- podsypk i obsypk; filtracyjna warstwami materiatu filtracyjnego z kruszywa, zgied

z dokumentagijprojektows i specyfikacy technicza,

- ulazenie geowtdkniny,

- ulazenie geosiatki,

- zasypka wykopu,

- wywiezienie gruntu z wykopu na odktad,

- wyrdwnanie terenu z rozplantowaniem gruntu,

- wykonanie pomiaréw i baflavymaganych w specyfikacjach technicznych.

PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-01100  Kruszywa mineralne, kruszywarska

PN-B-02480  Grunty budowlane. Oitemia, symbole, podziat i opis gruntow.

PN-B-04492  Grunty budowlane. Badania wési fizycznych, oznaczenie wskaika
wodoprzepuszczatno

PN-B-06714-15 Kruszywa naturalne. Badanian@@zenie skladu ziarnowego.

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskika zagszczenia gruntu

BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betdfragi betonowe relbetowe.

PN-EN 1452-2:2000 Systemy przewodowe z tw@rggtucznych. Rury.

PN-EN 1452-3:2000 Systemy przewodowe z twwrggtucznych . Ksztattki.

PN-B-10736:1999 Wykopy otwarte dla przewodéswwdochgowych i kanalizacyjnych.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Ruggéw z Tworzyw Sztucznych, Polska

Korporacja Techniki Sanitarnej Grzewczej, Gegjd Kanalizaciji.

Przepisy wymienione w ST 00.00.00 ,Warunkdlog” p.10
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.04.01.01

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.04.01.01

PROFILOWANIE | ZAG ESZCZENIE PODLOZA
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejywymagania techniczne dotyze wykonania

i odbioru robét zwjzanych z budowciagu pieszo-jezdnego z odwodnieniem w ul. Odlegtej w
Ostrowie Wielkopolskim.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét azanych

z profilowaniem i zagszczeniem podi@ pod nawierzchgi i obejmuj:

- profilowanie i zagszczenie podtaa po robotach ziemnych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i defini-
cjami podanymi w ST D- 00.00.00.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D- 00.00.00.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoDokumentacj
Projektowa, ST i poleceniami lzyniera.

2. MATERIALY
Nie wyskpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycge spratu

Ogoblne wymagania dotyaee sprztu podano w ST D- 00.00.00.

3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykazéasig

mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprtu:

— réwniarek lub spycharek uniwersalnychzynier maze dopyci¢ wykonanie koryta i profilowa-
nie poditaa z zastosowaniem spycharki ,

- walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyfin.

Stosowany spet nie mae spowodowaniekorzystnego wpltywu na wdeiwosci gruntu

podiaza.

4. TRANSPORT
Nie wystpuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne warunki wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D- 00@0.

5.2. Zakres wykonywanych robét

5.2.1. Zasady ogdlne.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podta
dopiero po zakéczeniu i odebraniu rob6t zgdganych z wykonaniem elementow
odwodnienia i instalacji uptlzen podziemnych w korpusie ziemnym.

Wykonawca powinien przysgpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia
poditaza bezpérednio przez rozpogeiem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw
nawierzchni.

Weczeaniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsagzania

podtaza i wykonywanie tych robét z wyprzedzeniem jestiimee wytacznie za

zgody Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie nie nmi® odbywa sie ruch budowlany, z wyikiem zwiazanego z wyko-
naniem pierwszej warstwy nawierzchni.
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5.2.2. Profilowanie poditga

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysz-
czen. Nalezy usury¢ btoto i grunt, ktéry ulegt nadmiernemu nawilgoiten

Po oczyszczeniu powierzchni pogiioktore ma by profilowane, nalgy sprawdzt, czy istniejce
rzedne terenu unmidiwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychdaych podiga. Zaleca
sie, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniepbwyzsze ni projektowane
rzedne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanizenia poziomu w podia przewidzia-
nym do profilowania, Wykonawca powinien spulchpodiaze na gtbokas¢ zaakceptowanprzez
Inzyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowrujace dla gérnej strefy korpu-
su, w ilasci koniecznej do uzyskania wymaganychadizych wysokéciowych i zagsci¢ warstwg

do uzyskania wartgi wskanika zagszczenia, okridonych w ST - D.02.01.01 i ST- D.02.03.01.
Jezeli rzedne podtaa przed profilowaniem nie wymagajowiezienia i wbudowania dodatkowego
gruntu, to przed przygpieniem do profilowania oczyszczonego paatgego powierzchrinalezy
doggsci¢ 3-4 przejciamisredniego walca stalowego, gtadkiego lub w inny pasaakceptowany
przez Irzyniera. Do profilowania podi@ naley stosowa rowniarki

5.2.3. Zagszczenie podiva

Bezpdrednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego zagszczania.

Jakiekolwiek nierowngci powstate przy zagzczaniu powinny kiynaprawione przez Wykonawc
W sposOb zaakceptowany przezyniera.

Zagszczanie podita naley kontynuowa do osagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego
od podanego w tablicy 1. Wskak zag:szczenia nalgy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 .
Wilgotnos¢ gruntu podiea przy zagszczaniu nie powinna#0i¢ sic od wilgotngci optymalnej

o wigcej niz (wg PN-S-02205:1998) - w gruntach niespoistyci¥a-av gruntach matodrednio-
spoistych +0% do -2%.

5.2.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa

w robotach i Wykonawca nie przypt natychmiast do ukltadania warstw nawierzchnpdainien
on zabezpieczypodiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad pragtozenie folii lub
w inny sposob zaakceptowany przezyimiera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykopanezlgdnych na-
praw. Jeeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawykona on na
wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Og0dlne zasady kontroli jakeoi robét podano w ST D-00.00.00

W czasie rob6t Wykonawca powinien prowadzystematyczne badania kontrolne w
zakresie i z ogstotliwoscia gwarantuica zachowanie wymagdagakasci robot, lecz nie
rzadziej nk wskazano w odpowiednich punktach niniejszej spkagji.

Zakres i cgstotliwos¢ bada kontrolnych

Wyszczegblnienie ba-| Minimalna czstotliwas¢

dan i pomiaréw bada i pomiarow

Szerokd¢, gebokas¢ i | z czstotliwaoscia gwarantujca spetnienie wymaga
potozenie koryta przy odbiorze, okrdonych w p.6.2.
Uksztattowanie piono-| z czstotliwoscia gwarantujca spetnienie wymaga
we osi koryta przy odbiorze, okrdonych w p.6.2.

Zageszczenie, wilgotn.| w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz|nie
wskaznik zag:szczenia| rzadziej nk raz na 600 M
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6.2. Badania i pomiary wykonanego koryta i podiga.

6.2.1. Zagszczenie podiga

Zageszczenie podiaa naley kontrolowa& wg punktow 5.2.3. i 6.1.

6.2.2. Rowné¢ koryta (profilowanego podtaza)

Nieréwnaci profilowanego i zagszczonego podi@ naley mierzy zgodnie z norm BN-
68/8931-04. Nieréwrkwi poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tata.

Nierowndaci nie mog@ przekraczé& 2 cm.

6.2.3. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtpowinny by zgodne z dokumentagcprojekto-
wa z toleranci 0,5%.

Spadki poprzeczne nalemierzy¢ za pomog 4-metrowej taty i poziomicy

6.2.4. Gkbokos¢ koryta i rzedne dna.

Glebokas¢ koryta i rzdne naley sprawdzé co 100 m w osi jezdni i na jej kradziach. Rénice
pomigdzy rzdnymi zmierzonymi i projektowanymi nie powinny pkzaczé +1 cmi -2 cm.
6.2.5. Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazwyieksze odchylenia cech geometrycznych od g&rg/ch
w punkcie 6.2 powinny ynaprawione przez spulchnienie delgikasci

co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne gszrzenie. Dodanie nowego materiatu bez spulch-
nienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiaru jest h(metr kwadratowy) wykonanego koryta zgodnie z do&ntacy, projek-
towa i pomiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D- 00.00.00

Odbidér wyprofilowanego i zagzczonego podia dokonywany jest na zasadach odbioru robot
zanikapcych i ulegagcych zakryciu i powinien kyprzeprowadzony w czasie uativiajacym
wykonanie ewentualnych napraw bez hamowaniagpagiobot

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrici podano w ST D- 00.00.00.

Cena wykonania 1 fikoryta obejmuije:

profilowanie dna koryta lub podta,

zag:szczenie,

utrzymanie koryta lub podia,

przeprowadzenie pomiardw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania pragpeiatu

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie moddksztatcenia
nawierzchni podatnyglodiaza przez obaizenie piyt.

BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie gr@vantéw dla celéw
drogowych i lotniskogby

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rosenplanografem i fat

BN-70/8931-12 Oznaczenie wgkigka ngnosci gruntu jako podiza gruntu.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty zierdymagania i badania.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejysmagania techniczne dotygz wykonania

i odbioru robot zwjzanych z budowciagu pieszo-jezdnego z odwodnieniem w ul. Odlegtej w
Ostrowie Wielkopolskim.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t aganych z wyko-
nywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilize@garmechanicznie i obejmauj

wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego grub.riod kostk brukows.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanggnechanicznie- jedna lub wicej
warstw zagszczonej mieszanki, ktéra stanowi warstvasna nawierzchni drogowe;.
1.4.2. Pozostate okrdenia podstawowesa zgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w BT00.00.00.

2. MATERIALY.
Materialem do wykonania podbudowy z kruszywa tangangabilizowanego mechanicznie jest
kruszywo tamane uzyskane w wyniku przekruszeniavgca skalnego lub kamienarzutowy i
otoczakow. Kruszywo powinno byednorodne, bez zanieczyszeézdcych i domieszek gliny.
2.1. Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa, oldlena wg normy PN-B-06714/15 musizéé pomigdzy krzy-
wymi granicznymi. Krzywa uziarnienia kruszywa powinby¢ ciagta. Wymiar najw¢kszego ziar-

na kruszywa nie m@ przekracz&2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo. Frakcje kruszywa

przechodzce przez sito 0,075 mm nie powinny stanbwiccej niz 65% frakcji przechodgej

przez sito.

2.2. Wymagane parametry dla mieszanki kruszywa tamaego
Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w poniszej tablicy

Lp | Wyszczegolnienie Kruszywa na | Kruszywa na Badania wg

wihasciwosci podbudow podbudow za-
pomocnicz sadnica

1 Zawartd¢ ziarn mniejszych ii od 2 do 12 od 2 do 10 PN-B-06714-15
0,075 mm, % (m/m)

2 Zawartd¢ nadziarna, % (m/m), ni¢ 10 5 PN-B-06714-15
wigcej niz

3 Zawartd¢ ziarn nieforemnych 40 35 PN-B-06714-16
%(m/m), nie wgcej niz

4 Zawartd¢ zanieczyszczeorga- PN-B-04481

; T 1 1

nicznych, %(m/m), nie> ni

5 Wskanik piaskowy po gicio- od 30do 70 od 30do 70 BN-64/8931-01
krotnym zagszczeniu metadl lub
Il wg PN-B-04481, %

6 | Scieralng¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralng¢ catk. po peinej
liczbie obrotéw, nie wicej niz b) 50 35
scieralnd¢ czesciowa po 1/5 PN-B-06714-42
petnej liczby obrotow, nie>ni 35 30

7 Nasikliwos¢, %(m/m), nie> ni 5 3 PN-B-06714-18
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8 Mrozoodpornéc, ubytek masy po | 10 5 PN-B-06714-19
25 cyklach zamraania, %(m/m),
nie wigcej niz

9 Zawartg¢ zwiazkow siarki w prze-| PN-B-06714-28
liczeniu na S@ %(m/m), nie wg- | 1 1
cej niz

10 | Wskanik nasnosci Wy, mieszanki
kruszywa, %, nie mniejszy i

a) przy zagszczeniud > 1,00 60 80

b) przy zagszczeniud > 1,03 - 120
3. SPRZET
Do wykonania podbudowy z kruszywa famanego stabilanego mechanicznie najestosowa
nastpujacy sprzt:

- réwniarki albo uktadarki do rozktadania materiatu

- walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statycziezagszczania.

W miejscach trudno daginych powinny b¥ stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechanicz-
ne lub mate walce wibracyjne. Stosowany przez Wigkez; sprzt mechaniczny powinien By
sprawny technicznie i zaakceptowany przezhiera.

4. TRANSPORT.

Transport kruszywa musi odbywaic w sposob przeciwdziakgy zanieczyszczeniu i rozsegre-
gowaniu. Ruch pojazdéw po wyprofilowanym padiadrogi musi by tak zorganizowany, aby nie
dopuci¢ do jego uszkodzei tworzenia kolein.

Wskazany jest transport samowytadowczy (samochaiggniki z przyczepami). Przy ruchu po
drogach publicznych pojazdy masspetni@ wymagania dotyege przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych afzei na osie i innych parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D- 00@O0.

5.1. Przygotowanie podiza

Przed wykonaniem podbudowy wszelkie koleiny ¢kikie miejsca podiza oraz wszelkie po-
wierzchnie nieodpowiednio zegsgczone lub wskazage odchylenia wysokgiowe od zataonych
rzednych powinny by naprawione przez spulchnienie, dodanie wody afluszenie poprzez mie-
szanie, do osgnigcia wilgotndci optymalnej, powtornie wyrownane i zggczone.

Podbudowa musi ywytyczona w sposéb umliwiajacy jej wykonanie zgodnie

z Dokumentagj Projektovs i wedtug zaleck Inzyniera.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadibudowy powinny b§wczeniej przygoto-
wane. Paliki lub szpilki powinny liyustawione w osi drogi i w ¢dach rownolegtych do osi drogi,
lub w inny sposéb zaakceptowany przezyhiera.

Rozmieszczenie palikdéw lub szpilek powinno utiwia¢ nackgnigcie sznurkow lub linek do wy-
tyczenia robdt w odgpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.2 Przygotowanie receptury na wytworzenie mieszaik

Wykonawca na podstawie badaboratoryjnych przygotuje receptuna wytworzenie mieszanki.
Receptura obejmowédxdzie ustalenie mieszanych frakcji kruszywa oragetmaé optymalr

dla mieszanych skladnikdéw. Spadzona receptura musi uzyskakceptagj Inzyniera

5.3. Przygotowanie mieszanki na warstggpodbudowy

Wytworzenie mieszanki pole§dedzie na wymieszaniu odpowiednich frakcji kruszywezéwi-
dzianych receptd) z dodaniem wody, celem uzyskania wilgacitiamptymalnej dla wytworzonej
mieszanki.

5.4. Dozowanie wody i mieszanie kruszywa

Potrzebn ilos¢ wody dla mieszanki ustalagdaboratoryjnie z uwzghbnieniem wilgotnéci natu-
ralnej materiatu. Nawianie mieszanki powinno nappbwat stopniowo w ildci nie wigkszej ni

10 I/n? do czasu uzyskania w mieszance wilgéthoptymalnej okrélonej laboratoryjnie.
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W czasie stonecznej pogody, wiatrow, w zalgci od temperatury, ik& wody powinna by od-
powiednio weksza. Zwekszenie ildci wody mae segat 20% w stosunku do wilgotioi opty-
malnej. W przypadku gdy wilgotidé naturalna materiatu przekracza wilgat@optymalra, nalezy
Materiat osusz§ przez zwgkszenie ildci miesza.
5.5. Transport wytworzonej mieszanki na miejsce widowania odbywa sie bedzie samowy-
tadowczymisrodkami transportu jak w pkt. 4, zaraz po jej wygukowaniu w sposéb zabezpiecza-
jacy mieszank przed segregagj wysychaniem.
5.6. Rozktadanie mieszanki
Przed przysipieniem do robét w terenie Wykonawca jest zohaamny do oznakowania prowa-
dzonych rob6t zgodnie z obayzujacymi w tym zakresie przepisami.
Roztazenie mieszanki odiolzie s¢ we wczéniej przygotowanym korycie drogowym przy pomocy
réwniarki lub uktadarki z zachowaniem parametrowibgsci i szerokdci warstwy) zaprojekto-
wanych w Dokumentacji Projektowej.
Warstwa podbudowy powinna byoztazona w sposob zapewniay osagnigcie wymaganych
spadkow i rednych wysokéciowych.
Podbudowy naley wykona& w dwoéch warstwach. Kala powinna b§ wyprofilowana i zagsz-
czona z zachowaniem wymaganych spadkowdmych wysokéciowych.
Rozpoczcie budowy kadej nastpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy
przez lreyniera.
W czasie uktadania mieszanki ngledxdrzuca ziarna osrednicy wikszej niz 2/3 rozkltadanej war-
stwy oraz wszystkie przypadkowe zanieczyszczenia.
5.7. Profilowanie roztazonej warstwy mieszanki
Przed zagszczeniem roztmng warstwe nalezy sprofilowa: do spadkéw poprzecznych i pochyle
podtwznych wymaganych w projekcie technicznym. Profiloveamalery wykonat cigzkim szablo-
nem lub réwniark.
W czasie profilowania natg wyrowna lokalne wggbienia.
Mieszanka w miejscach ktérych widoczna jest jgregacja powinna ldyprzed zagszczeniem
zasgpiona materiatem odpowiednich é&wosciach.
5.8. Zagszczenie wyprofilowanej warstwy
Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa najeprzystpic¢ do jej zagszcze-
nia przez watowanie. Podbudewkruszywa tamanego nalezag;szcz& walcami ogumionymi,
walcami wibracyjnymi i gtadkimi.
Watowanie powinno pogpowa stopniowo od krawdzi dosrodka podbudowy przy przekroju
daszkowym jezdni albo od dolnej kresizi do gornej krawdzi podbudowy przy przekroju o spad-
ku jednostronnym.
Jakiekolwiek nierowngi lub zagebienia powstate w czasie z@ggczania powinny iywyrowna-
ne przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanbeulsunécie materialtdéw ado otrzymania
réwnej powierzchni.
W miejscach niedogpnych dla walcow podbudowa powinnattsag:szczona zagszczarkami
ptytowymi, matymi walcami lub ubijakami mechanicaniy
Wybér sprztu zagszczagcego zalgy od rodzaju kruszywa:
a/ kruszywo o przewadze ziarn grubych tj. takiedd® uziarnienie ey w dolnej
cz&sci wykresu obszaru dobrego uziarnienia, zalecaaigszcza najpierw walcami
ogumionymi, a nagbnie wibracyjnymi,
b/ kruszywo z przewagziarn drobnych tj. takie, ktérego uziarnienigylev gérnej
czsci wykresu obszaru dobrego uziarnienia , zalegaagszcza najpierw
walcami ogumionymi, a nagnie gtadkimi.
W pierwszej fazie zagzczania naley stosowa sprz:t 1zejszy, a w kacowej sprzt cigzszy.
Pocatkowe przejcia walcow wibracyjnych naky wykona bez uruchomienia wibratoréw.
Zageszczenie nalgy kontynuowa do osigniecia wskanika zagszczenia podbudowy nie mniej-
szego 0d 1,00 wg normalnej proby Proctora, zgodidl-B-04481 (metoda ).
Wilgotnos¢ kruszywa podczas zegggczania powinna Byréwna wilgotnéci optymalnej okréla-
nej wg normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B&U4@netoda ).
Wilgotnas¢ przy zagszczaniu powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangj+ 10% i —
20% jej wartdci.
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6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Zasady ogdlne kontroli jakdci rob6t

W czasie budowy Wykonawca powinien systematyczrogvpdzt pomiary i badania

Kontrolne i dostarczaich wyniki Inzynierowi. Pomiary i badania kontrolne naje

wykona: z czstotliwoscia gwarantujca zachowanie wymaggakosci roboét, lecz nie rzadziej hi
wskazano w odpowiednich punktach niniejszej ST.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykértzadania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robot , badania te powinny obejméwazystkie wiaciwosci okreslone w niniej-
szej ST.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ bada kontrolnych w zakresie robét przy budowie podbugavkruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie:

Lp. |Wyszczegolnienie bada Czstotliwos¢ bada

Min. liczba bada | Maks. powierz. podbudowy / na
na dziennej dziatlcgedno badanie

roboczej
1 Uziarnienie mieszanki
2 Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 Zag;szczenie warstwy 10 prébek na 10000 m
4 Badanie wisciwosci kru- dla kazdej partii kruszywa i przy kalej zmianie kru-
szywa szywa

6.3.1. Badanie wlasn¢ci kruszywa

W czasie robo6t Wykonawcatizie prowadzi badania wiéciwosci kruszywa okréone w tablicy
6.3. oraz w pkt.2.1i 2.2 niniejszej ST. Probkieaglpobierd losowo z roztaonej warstwy, przed
jej zag;szczeniem i w obecKoi Inzyniera.

Wyniki badan musz by¢ na bieaco przekazywane synierowi. Badania petne naigwykona
takze w przypadku zmiangrédta pobierania materiatéw i w innych przypadka&hesionych
przez lrzyniera.

6.3.2. Wilgotnaé¢ kruszywa

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaglavilgotnasci optymalnej, okrdonej wedtug préby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda Il), zravdep +10% -20%.

Wilgotnosé nalery okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.

6.3.3. Zagszczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywssic az do osagnigcia wymaganego wskaika za-
geszczenia. Zagszczenie podbudowy nalesprawdza wedtug BN-77/8931-12.

6.4. Badania i pomiary wykonanej warstwy podbudowy

Czestotliwaos¢ i zakres badapomiaréw wykonanej warstwy podbudowy z kruszywa.
Lp. | Wyszczegdlnienie bada pomiaréw | Minimalna cgstotliwos¢ pomiaréw

1 Szeroké¢ podbudowy co50m

2 Réwna¢ podiuzna w sposob ggly planografem albo co 50 m dat
na kadym pasie ruchu

3 Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km gtdtm

4 Spadki poprzeczn&* co50m

5 Rzdne wysokéciowe co 100 m

6 Uksztattowanie osi w planie* co 100 m

7 Grubd¢ podbudowy co50m
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6.4.1. Szeroké& podbudowy

Szerokd¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +5 cm,

6.4.2. Rowné¢ podbudowy

Nieréwnaci podiwzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrovy tata lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04.

Nierowndaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrowvy tata.

Nieréwnaci podbudowy nie magprzekraczé&

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomaocniczej.

6.4.3. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukatdvpanierzye 4 metrovy tata z czstotliwo-
$ciag podamn w tablicy . Spadki poprzeczne powinny¢tggodne z dokumentacprojektows, z to-
leranch £ 0,5 %.

6.4.4. Rzdne wysokdciowe podbudowy

Réznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rednymi projektowanymi nie powin-
ny przekraczé&od 0 do -2 cm dla podbudowy zasadniczej oraz bcm do , -2 cm dla podbudo-
Wy pomocniczej.

6.4.5. Grubai¢ podbudowy i ulepszonego podia

Grubai¢ podbudowy nie mie skt rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:

- dla podbudowy zasadniczej + 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%. Odchytkilggci po zagszczeniu , w stosunku do
podanej w projekcie, nie powinny przekracza 2 cm.

6.5. Badania sprawdzajce.

Laboratorium Zamawiagego ledzie prowadzito badania sprawdgag z czstotliwoicia okreslo-
na przez lreyniera.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiaru jest m(metr kwadratowy) utzonej i zagszczonej warstwy podbudowy z kru-
szywa tamanego stabilizowanego mechanicznie sgtabiinego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D- 00.00.00

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagrojektows, ST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleratady wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrai podano w ST D- 00.00.00.
Cena wykonania obejmuje ngstijace roboty:

- dostarczenie materiatdw spia niezlednych do wykonania podbudowy
- mechaniczne rozienie materiatu warstwami

- zag:szczenie poszczegoélnych warstw

- utrzymanie wykonanej warstwy

- wykonanie pomiarow i bada

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowygzyw stabiliz. mechanicznie
PN-B-06714/12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozeaie zawartéci zanieczyszcze
PN-B-06714/15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozeaiezskladu ziarnowego
PN-B-06714/17 Kruszywo mineralne. Badania. Ozaarzwilgotndci.
PN-B-06714/19 Kruszywo mineralne. Badania. Ozeatzmrozoodporrici
PN-B-06714/42 Kruszywo mineralne. Badania. OzaniEgcieralnaci
PN-B-11112/96 Kruszywa tamane do nawierzchni dvogh.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rosenoawierzchni .
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczreyjyymagania techniczne dotygze wykona

nia i odbioru robot zwizanych z budowciagu pieszo-jezdnego z odwodnieniem w ul. Odlegtej w
Ostrowie Wielkopolskim.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokdmezetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych z wyko-
naniem nawierzchni z brukowej kostki betonowej géab:

8 cm - na jezdni, parkingu i pasie postojowym

6 cm - na chodniku

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa ksztaltka wytwarzana z betonu mefadbroprasowania.
Produkowana jest jako ksztaltka jednowarstwowanidwédch warstwach patzonych ze sab
trwale w fazie produkgciji.

1.4.2. Pozostate okrdenia podstawowesa zgodne z obowiizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami i z definicjami podanymiSa D- 00.00.00.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w ST D- 00.00.00.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakmraz zgodn& z Dokumentagj Projektova, ST i pole-
ceniami Irzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, puda

w ST D- 00.00.00.

2.2. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikostkowej w budownictwie drogowym
jest posiadanie aprobaty technicznej, wydanej pupeawniomn jednostk.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST D- 00.00.00.

3.2. Sprzt do wykonania chodnika z kostki brukowej

Mate powierzchnie z kostki brukowej wykonuje stcznie.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory pltytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgee transportu
Ogdllne wymagania dotygee transportu podano w ST D- 00.00.00.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét.

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D- 00@@O0.

5.2. Uktadanie chodnika z betonowych kostek brukowgh

Z uwagi na ranorodnd¢ ksztattéw i koloréw produkowanych kostek, #iiave jest utczenie do-
wolnego wzoru - wczmiej ustalonego w dokumentacji projektowej lub zakowanego przez
Inzyniera. Kostk uktada st na podsypce cementowo-piaskowej w taki sposobsatzeliny mg-
dzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kosthalezy uktada ok. 1,5 cm wyej od projektowanej
niwelety, gdy. w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegaegagzeniu.

Po ut@eniu kostki, szczeliny natg wypetnic piaskiem, a nagpnie zami&¢ powierzchng utozo-
nych kostek przy zyciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przgpi¢ do ubijania.
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Do ubijania utagonego chodnika z kostek brukowych, stosugensbratory ptytowe z ostanz two-
rzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkaodaenzabrudzeniem.

Wibrowanie naley prowadzt od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunkirodka i jednoczanie
w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukownjehwolno wywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeiné szczeliny materialem do wypetnienia i zafdieawierzch-
nig.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D- 00.00.00.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien sprawigeizy producent kostek brukowych
posiada aprobatechnicza.

6.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtovéoi wykonania nawierzchni z betonowych kostek bruichv polega na
stwierdzeniu zgodrsai wykonania z dokumentacprojektowy oraz wymaganiami niniejszej ST:
— pomierzenie szerokoi spoin,

- sprawdzenie prawidtowoi ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidtowéoi wypetnienia spoin,

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych

6.4.1. Sprawdzenie réwndgci

Sprawdzenie rowrigi nawierzchni przeprowadéaalezy tata co najmniej raz na kde 150 do
300 nf utozonej kostki i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej araz na 50 m .
Dopuszczalny przsvit pod tatt 4 m nie powinien przekraczd,0 cm.

6.4.2. Sprawdzenie profilu podhinego

Sprawdzenie profilu podimego przeprowadzanalery za pomog niwelacji, biogc pod uwag
punkty charakterystyczne, jednak nie rzadzigjom 100 m.

6.4.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokorymalery szablonem z poziomi¢co najmniej raz
na kade 150 do 300 fri w miejscach wtpliwych, jednak nie rzadziej aico 50 m. Dopuszczalne
odchylenia od projektowanego profilu wynas@,3%.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiaru jest h(metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z brukowe$tki betono-
wej.

8. ODBIOR ROBOT

Og0dlne zasady odbioru robét podano w ST D- 00.00.00

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z Dokumentglrojektova, ST i wymaganiami lzynie-
ra, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 fithodnika lub wjazdu z brukowej kostki betonowegjohuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

— wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,

— ulozenie kostki brukowej wraz z zeggczeniem i wypetnieniem szczelin,

— przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczriejwymagania techniczne dotygze wykonania i
odbioru rob6t zwgzanych z budowciagu pieszo-jezdnego z odwodnieniem w ul. Odlegtej w
Ostrowie Wielkopolskim.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegoétowa specyfikacja techniczna jest stosoyekeadokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w kere 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zg@nych z plan-
towaniem zieleni i obejmaj

- plantowanie i humusowanie pasoéw zieleni

- obsianie pasow zieleni traw

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Humus -ziemia rélinna (urodzajna).

1.4.2. Humusowanie pokrycie pasow zieleni humusem w celu zapewaieobrego wzrostu tra-
wy.

Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w ST D-00.00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotyaee materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudev ST
D-00.00.00.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy humusowanit s

humus i nasiona traw.

Wybor gatunkow traw naky dostosowa do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zalse
stosow& mieszanki traw o drobnymgstym ukorzenieniu, spetnigle wymagania
PN-R-65023.

3. SPRZET

Wykonawca przysgpujacy do wykonania umocnienia powinien wykazik mazliwoscia korzy-
stania z nagpujacego spretu:

*ubijakdéw 0 recznym prowadzeniu,

*wibratorow samobignych,

*phyt ubijajacych.

4. TRANSPORT

Nasiona traw mina przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzash je
przed zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D-0000.0

5.1. Humusowanie

Humusowanie powinno ldywykonywane od gérnej kraszi skarpy do jej dolnej kragdzi. War-
stwa humusu powinnaggiat poza gora krawedz skarpy i poza podri@ skarpy nasypu do 15 cm.
Grubai¢ pokrycia ziemi roslinng powinna wynosi 10 cm.

Utozong warstwe humusu natey lekko zagsci¢ przez ubiciegczne lub mechaniczne.
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5.2. Obsianie nasionami traw

Obsianie powierzchni skarp i rowéw trawalezy wykonywa w odpowiednich warunkach atmos-
ferycznych w okresie wiosny lub jesieni.

Powierzchnt obsian pokrywa s¢ gruntem poprzez lekkie grabienie powierzchni skarp

W okresie suszy natg systematycznie zraszavoda obsiane powierzchnie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Og0dlne zasady kontroli jakeoi robét podano w ST D-00.00.00.

6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakbwykonanych robét i ich zgod&ai z ST oraz na
sprawdzeniu daty waaosci $wiadectwa wartéci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostk obmiarowy jest:
*m? (metr kwadratowy) powierzchni skarp i rowéw oraspw zieleni

8. ODBIOR ROBOT

Og0dlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentggjojektovs, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytyay

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1frumocnienia skarp i rowow przez humusowanie i otigiabejmuje:
*roboty pomiarowe i przygotowawcze,

*dostarczenie i wbudowanie materiatow,

*pielegnacja trawy,

*uporzadkowanie terenu,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty zieryamagania i badania
2. PN-R-65023 Materiat siewny. Nasionalirorolniczych

10.2. Inne materiaty
Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe tplagemne.
Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED@anEprojekt-Warszawa, 1979.
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1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaghtecznej § wymagania techniczne
dotyczice wykonania i odbioru robét zadanych z budowciagu pieszo-jezdnegnod-
wodnieniem w ul. Odlegtej w Ostrowie Wielkopolskim

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegoétowa specyfikacja techniczna jest stosoyekeadokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w kere 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot przy wykonywaniu
oznakowania pionowego i obejmu;

- zakup i transport materiatow,

- roboty pomiarowe przy ustawianiu howego oznakadaan

- ustawienie stupkéw z rur stalowyd@h70 mm

- przymocowanie tablic znakéw do stupkéw,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S§ sgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi norma-
mi i innymi wydanymi aktami oraz definicjami podaniyw ST D-00.00.00.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jgkavykonania oraz zgod’é z dokumentagj projektows,
ST i poleceniami layniera.

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00.00.

2. MATERIALY

Ogodlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padanST
D-00.00.00.

2.1. Aprobata techniczna dla materiatéw

Kazdy materiat do wykonania pionowego znaku drogowegoktory nie ma normy, musi posia-
dac aprobat techniczi wydary przez uprawniogpjednostk. Znaki drogowe powinny méecerty-
fikat bezpieczéstwa (znak ,B") nadany przez uprawnipjednostk.

2.2. Materialy stosowane do fundamentow znakdéw

Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczyakaw mog by¢ wykonywane jako: pre-
fabrykaty betonowe, z betonu wykonywanego ,na mgkrdetonu zbrojonego, inne rozgania
zaakceptowane przezzymiera.

Konstrukcje wsporcze znakéw pionowych rglevykona zgodnie z propozygjWykonawcy za-
akceptowas przez Irkyniera.

Konstrukcje wsporcze nzoa wykong z ocynkowanych rur lubatownikédw wzgkdnie innych
ksztattownikdw, zaakceptowanych przezyniera.

Znaki i tablice drogowe powinny byvykonane na podktadzie z blachy aluminiowej wyposa)
w element usztywniagy.

Lico znakéw powinno bywykonane z folii odblaskowej, symbole znakéw naooe technik
sitodruku. Blacha z aluminium lub stopéw aluminippwinna by odporna na korogj

3. SPRZET

Wykonawca przysgpujacy do wykonania oznakowania pionowego powinien vegkaic mozli-
woscig korzystania z nagbujacego spratu:

-betoniarek przewanych do wykonywania fundamentéw betonowych ,na rotkr

-srodkéw transportowych do przewozu materiatow,

-przewanych zbiornikdw na wog sprztu spawalniczego, itp.
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4. TRANSPORT

Materialy i elementy oznakowania powinnychyrzewaonesrodkami transportowymi w warun-
kach zabezpieczgych je przed uszkodzeniami. Transport znakdw, tkakeji wsporczych i
sprztu (uchwyty,sruby, naketki itp.) powinien s¢ odbywa srodkami transportowymi w sposéb
uniemaliwiajacy ich przesuwanie s czasie transportu i uszkadzanie.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca jest zobarany do oznakowania miejsca prowadze-
nia rob6t zgodnie z projektem zabezpieczenia robdét.

Konstrukcja wsporcza znaku musicbyykonana w sposéb ograniczey zagraenie wytkowni-
kow pojazdéw samochodowych oraz innyaytlownikow drogi i terenu do niej przylegtego przy
najechaniu przez pojazd na znak. Konstrukcja wsjgozoaku musi zapewnmazliwosé tatwej
naprawy po hajechaniu przez pojazdy lub innegoajdaszkodzenia znaku.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6ét podano w ST D- 00.00.00 .

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien uzyskal producentow zaviadczenia o
jakaosci (atesty) oraz wykortabadania materiatow przeznaczonych do wykonaniétrigbrzedsta-
wi¢ ich wyniki Inzynierowi w celu akceptacji materiatow, zgodnie zmaganiami okrdonymi w
pkt 2.3.

Do materiatow, ktorych producenei sobowizani (przez wiéciwe normy PN i BN) dostarczy
za&wiadczenia o jakai (atesty) nalea:

- stupki do znakow

- tablice znakow

6.3. Badania i kontrola w czasie wykonywania robét

6.3.1. Badania materiatow w czasie wykonywania rolo

Wszystkie materialy dostarczone na bud@aweagwiadczeniem o jaki (atestem) producenta po-
winny by¢ sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jegoniayrow.

6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania robo6t

W czasie wykonywania oznakowania pionowego haibadé:

a) zgodn& wykonania urzdzer z dokumentagj projektows ,

b) zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiarow,

c) prawidtoweé¢ wykonania dotow pod stupki,

d) poprawn&t wykonania fundamentow pod stupki

e) poprawn& ustawienia stupkow,

f)  poprawné¢ przymocowania tablic znakow

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiarowy jest szt (sztuka), dla znakéw konwencjonalnyclz éaanstrukcji wspor-
czych,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Og0dlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior ostateczny

Odbidr robo6t oznakowania pionowego dokonywany festasadzie odbioru ostatecznego.
Odbior ostateczny powinien &ylokonany po catkowitym zakozeniu robot, na podstawie wyni-
kéw pomiardw i badajakasciowych, okrélonych przez layniera.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania jednostki obmiarowej oznakowania@igego obejmuje:
- zakup i transport materiatow,

- o0znakowanie miejsca robét,

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- wykonanie fundamentow

- dostarczenie i ustawienie konstrukcji wsportzyc

- zamocowanie tarcz znakéw drogowych,

- przeprowadzenie pomiaréw i bada

- demonta oznakowania tymczasowego,

- uporadkowanie terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1/Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 3 lipca 2003v sprawie szczegdtowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatdagdwych oraz urgdzeh bezpieczastwa
ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania ngalch (Dz. U. Nr 220 poz. 2181),
2/ Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 winéa 2003 r.w sprawie szczegdtowych
warunkow zargdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadpaa tym zargdzeniem.
(Dz. U. Nr 177 z 14.10.2003 r. poz. 1729).
3/ Szczegdbtowe warunki techniczne dla znakéw i ay@m drogowych oraz usdzen
bezpiecz@stwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczanianagach
(Zahcznik do nr 220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia 20P3 r

10.1. Normy
1. PN-B-06250 Beton zwykty
2. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwageiione i walcowane na zimno
0g6lnego przeznaczenia
3 PN-H-93401 Stal walcowanaatéwniki rownoramienne

4 PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne.

60



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.08.01.01

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.08.01.01

KRAW EZNIKI BETONOWE

61



1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejwymagania techniczne dotygze wykona
nia i odbioru rob6t zwizanych z budowciagu pieszo-jezdnego z odwodnieniem w ul. Odlegtej
w Ostrowie Wielkopolskim.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokdmezetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét przy ustawianiu kra-
weznikdw betonowych i obejmaij
- ustawienie krawznikow betonowych 15x30 cm, z wykonaniem taw zbet
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniazaj chodniki
dla pieszych oraz nawierzchnie drogowe.
1.4.2. Pozostate okrdenia podstawowesy zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymiST D- 00.00.00.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakaobdt oraz zgodrig z dokumentagj projektows ,
ST i poleceniami liayniera. Ogélne wymagania dotyez rob6t podano w ST
D-00.00.00

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi wg niniejszej specyfikasgji

— krawezniki betonowe wibroprasowane 15x30 cm , wykonarwnig z BN-80/6775-03/01 i
BN-80/8775-03/04, nagliwo$¢ betonu w krawzniku nie powinna b§ wieksza ni 4%.

— piasek na podsygk do zapraw wg PN-79/B-06711

— cement do podsypki i zapraw wg PN-51/B-30003,

- woda,

— materiaty do wykonania tawy pod kramiki - beton klasy B- wg PN-B-06250

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu.

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST D- 00.00.00.

3.2. Sprat

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:

- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oragguotowania podsypki cement-
piaskowej,

- wibratoréw ptytowych, ubijakédwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdllne wymagania dotygee transportu podano w ST D- 00.00.00.

4.2. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.
Krawezniki betonowe uktadanalery nasrodkach transportowych w pozycji pionowej

Z nachyleniem w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniegmisszkodzeniami w czasie
transportu, a gérna warstwa nie powinna wystapazascianysrodka transportowego wéej niz
1/3 wysokdci tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powiniergdbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08

62



Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaash je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi riaddeni. Podczas transportu kruszywa po-
winny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drepreed rozpyleniem.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D- 00@0.

5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Roboty ziemne (wykopy) zwzane z wykonanie koryta gruntowego podddwtonow, wykona-
ne kxda tacznie z korytem pod jezdni

5.3. Wykonanie taw

Wykonanie taw powinno llyzgodne z BN-64/8845-02.

tawy betonowe z oporem wykonuje $v szalowaniu. Beton réeielony w szalowaniu lub bezpo-
srednio w korycie powinien liywyrownywany warstwami. Betonowanie taw nalevykonywa
zgodnie z wymaganiami PN-B-06251.

5.4. Ustawienie krav¢znikow betonowych

Ustawienie krawznikbw powinno by zgodne z BN-64/8845-02.

Ustawianie krawznikOw na tawie betonowej wykonujegsina podsypce cementowo-piaskowej o
grubcici 3 do 5 cm po zagzczeniu.

Spoiny kraveznikow nie powinny przekraczazerokdci 1 cm. Spoiny nale/ zaprava cemento-
wo-piaskovd, przygotowan w stosunku 1:3.

Spoiny kraveznikow przed zalaniem zaprawalezy oczyscic¢ i zmy¢ wodk.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoi podano w ST D- 00.00.00

6.1. Kontrola jakosci materiatdw przed przystpieniem do robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkanateriatbw przeznaczonych do

wbudowania. Badanie kragnika na etapie akceptacji materiatu do rob6t wykenu
laboratorium wskazane przezymiera.

Wykonawca jest zobowtany dostarczylaboratorium wybrane losowo przy udziale
Inzyniera 3 szt krawznikOw dla przeprowadzenia nagujacych bada:

- nasnosé kraweznikdw

- nasakliwos¢ betonu

- odpornd@¢ na dziatanie mrozu

Powyzsze badania zostamwykonane na koszt wykonawcy.

6.2. Kontrole i badania w trakcie wykonywania robot

6.2.1. Sprawdzenie ustawienia kragznikow

Przy ustawianiu kragznikow naley sprawdza:

a) dopuszczalne odchylenia linii kr@anikdw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysid |
1 cm na kade 100 m ustawionego kramnika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszczyraywznika od niwelety projektowanej,
ktore wynosi'l 1 cm na kade 100 m ustawionego kramnika,

c) rownags¢ gornej powierzchni kragenikdw, sprawdzane przez przyknie w dwoch punktach na
kazde 100 m krawznika, trzymetrowej faty, przy czym przeit pomigdzy gorm, powierzchm
krawgznika i przytozom tata nie mae przekraczal cm,

d) doktadnd¢ wypetnienia spoin badaesto 10 metréw. Spoiny musby¢ wypetnione catkowi-
cie na peta glebokasc.

6.2.2. Badania betonu na tay

Wykonawca dostarczy 3 prébki betonu z tawy, cetbadania w laboratorium wytrzymaed
betonu n&ciskanie ( 1 seria prébek na 300m wykonanej favtgio@vej z oporem)

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D- 00.00.00

Jednosti obmiaru jest m (metr) wbudowanego keamika betonowego.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogblne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D- 00®0.0

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z Dokumentgyojektovg, ST

i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytyav
8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

— wykonanie koryta pod tagy

— wykonanie fawy,

— wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m kraynika betonowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

— oznakowanie robét prowadzonych w pasie drogowym

— wykonanie koryta pod tagy

— wykonanie fawy,

— pielegnacg wykonanej fawy

— wykonanie podsypki,

— ustawienie krawznikédw na podsypce cementowo-piaskowej,
— wypetnienie spoin kraggznikdw zapraw,

— zasypanie zewgtrznejsciany kraveznika gruntem i ubicie,

— przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Katalog Powtarzalnych Elementow Drogowych. Cengdiuro Projektowo Badawcze Drog i
Mostoéw w Warszawie.

1. PN-B-06250 - Beton zwykly

2. PN-B-06711 - Kruszywo mineralne. Piasek dpraa budowlanych

3. PN-B-06712 - Kruszywa mineralne do betonu Zegé

4. PN-B-10021 - Prefabrykaty budowlane z betdnetody pomiaru cech geometr.

5. PN-B-32250 - Materiaty budowlane. Woda do hétei zapraw

6. BN-80/6775-03/04 - Prefabrykaty budowlar®tonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,

parkingow i torowisk tramwajowych.
13. BN-64/8845-02 - Kragzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbio
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.08.050.02

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D. 08.05.02

SCIEKI Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ

65



1.WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejwymagania techniczne dotygze wykonania i
odbioru robot zwizanych z budowciagu pieszo-jezdnego z odwodnieniem w ul. Odlegtej w
Ostrowie Wielkopolskim.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegoblowa specyfikacja techniczna jest stosoyekemadokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w kere 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z wyko-
naniemscieku z dwoch radow kostki brukowej betonowej gr. 8 cm na podsypementowo-
piaskowej w osi ulicy i obejmaij:

- zakup i transport materiatéw

- utozeniescieku

- pielegnacy; scieku,

- uporzidkowanie terenu robét.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.8ciek - element konstrukcji jezdni stucy do odprowadzenia wod opadowych z nawierzch-
ni jezdni i chodnikéw do kanalizacji deszczowe.

1.4.2. Pozostate okrdenia podstawowesa zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgece robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditaz dokumentagj
projektows, ST i poleceniami lzyniera.
Ogollne wymagania dotygze robét podano w ST D-00.00.00.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pude ST
D-00.00.00.

2.2. Beton na tawg

Beton klasy B-15 #yty na tawe pod kraveznik i sciek powinien odpowiadawymaganiom
PN-B-06250.

2.3.Kostka brukowa

Kostka brukowa betonowa gr. 8 cm powinna odpowiad@naganiom okrdonym
ST D.08.03.23.

3. SPRZET
3.1. Ogollne wymagania dotycgce sprztu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00.
3.2. Sprzt do wykonaniascieku

Roboty mana wykonywa recznie przy pomocy drobnego sginz, z zastosowaniem:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw orazguoiywania podsypki cem.-piaskowej,
- wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.
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4. TRANSPORT

Materiaty mog by¢ przewaonesrodkami transportu zaakceptowanymi przezyiriera.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-00M0.0

5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do wykonanigcieku naley wytyczye lini¢ krawgznika i ¢ scieku zgodnie z
dokumentagj projektowa.

5.2. tawa betonowa

Klasa betonu stosowanego do wykonania tawy powloiydazgodna z dokumentagcprojektovs.

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejzmaostosowatawy z betonu klasy B-15.
Wykonanie tawy betonowej powinno dggodne z wymaganiami BN-64/8845-02 oraz warunkami
podanymi w ST D-08.01.01 ,Kraxniki betonowe”.

5.3. Wykonaniescieku

Na zagszczonej warstwie podsypki cementowo-piaskowejayaléozy¢ kostke brukows

w ilosci rzgdow zgodnej z dokumentagprojektows, zachowuic projektowan niwelet scieku
zgodnie ST D.05.03.23.

Spoiny o szerok&i 5 mm naley zala zapravs, cementowo-piaskoao wytrzymaitadci co naj-
mniej 2,5 MPa. Przed wypetnieniem spoin zapravawierzchnigcieku powinna b§ zwilzona
woda z dodatkiem 1% cementu. éBbkas¢ wypetnienia spoin nie powinna bynniejsza ni 4 cm.
Wykonanysciek w okresie 7 dni natg pielegnowa przez pokrycie warstypiasku i zwikanie
woda. Po zakéczeniu pietgnacii piasek nalg usuraé.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Og0dlne zasady kontroli jakeoi robét podano w ST D-00.00.00.
6.2. Zakres bada

W czasie rob6t zwizanych z wykonaniertieku naley sprawdza:

- wykop pod taw,

— gotowg tawe,

— ustawienie krawznika,

Przy wykonaniucieku, badaniu podleggj

a) niweletascieku, ktdra mee r@ni¢ si¢ od niwelety projektowanej# 1 cm na kade 100 m wy-
konanegacieku,

b) réwnai¢ podiuznascieku, sprawdzana w dwoch dowolnie wybranych puikiza kade 100 m
dtugasci, ktéra mae wykazywa przewit nie wigkszy niz 0,8 cm pomgdzy powierzchry scie-
ku a tat czterometrow,

c) wypetnienie spoin, wykonane zgodnie z pkt 5, spzamé na kadych 10 metrach wykonanego
scieku, przy czym wymagane jest catkowite wypetregoadane]j spoiny,

d) gruba¢ podsypki, sprawdzana co 100 m, ktérazensk; rézni¢ od grub.projektowanej # 1cm.

7. OBMIAR ROBOT
Jednosti obmiarova jest m (metr) wykonanegmieku.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00.00
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektovs, ST, wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytys:
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8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj
- wykop pod taw,

- wykonana tawa,

- wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 ftieku obejmuje:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

- dostarczenie materiatow,

— wykonanie wykopu pod tagy

— wykonanie fawy,

— pielegnacija betonu

— wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,

— wypetnienie spoin,

— ulozeniescieku wraz z wypetnieniem spoin i pighacg scieku,

— przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

PN-B-06250 Beton zwykty

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonaapraw
PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonoagraw
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