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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.00.00.00

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D. 00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE




1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczriejwymagania techniczne dotyze wykonania
i odbioru robét zwjzanych z budowkanalizacji deszczowej iggu pieszo-jezdnego na
ul. Jesiennej w Ostrowie Wielkopolskim.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy przy zlecaniu i realizaciji
robo6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
1.3.1.Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmaymagania ogélne wspolne dla ro-
b6t obgtych wyzej wymienionymi specyfikacjami
1.4. Okreslenia podstawowe
Dziennik budowy — opatrzony pieezia Organu Nadzoru Budowlanego zeszyt, z ponumero-
wanymi stronami stiacy do notowania zdarzezaistniatych w czasie wykonywania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonanych odbioréw tigir@ekazywania polege innej kore-
spondencji technicznej poatizy Inzynierem, wykonawg i projektantem.
Inzynier - osoba powotana przez Inwestora spragaljfunkcg inspektora nadzoru inwestor-
skiego.
Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez wykonawgpowaniona do kierowania robo-
tami i wyskpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kaktu.
Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze zaakcemtewprzez Zamawiage-
go niezlgdne do przeprowadzenia wszelkich badpréb zwhzanych z ocenjakosci materia-
tow i robot.
Materialy — wszelkie tworzywa niezidne do wykonania rob6t zgodnie z dokumentacpjek-
towa i specyfikacjami, zaakceptowane przezyimera
Nawierzchnia— warstwa lub zesp6t warstw sheych do przejmowania i rozktadania odyein
od ruchu na podi@ gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu
a/ warstwa scieralna — wierzchnia warstwa nawierzchni poddana beémsnio

oddziatywaniu ruchu i czynnikow atmosferycznych
b/ podbudowa — dolna czs¢ nawierzchni stitaca do przenoszenia ohgén na podiae,
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz Dokumen-
tacjp Projektova, ST i poleceniami layniera.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajcy przekae Wykonawcy Teren budowy, Dziennik Budowy oraz cdgaemplarze
Dokumentaciji Projektowej i dwa komplety ST.
Wykonawca, na wtasny koszt, wytyczy przez uprawegmgeodetwspoéirzdne trasy, zloka-
lizuje repery . Na Wykonawcy spoczywa odpowiedm@t za ochron punktéw pomiarowych
do chwili odbioru ostatecznego robét. Uszkodzoteziniszczone znaki geodezyjne Wykonaw-
ca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja Projektowa
Wykonawca otrzyma od Zamawiaapgo po przyznaniu kontraktu 2 egz. projektu tectmego
na roboty objte kontraktem. Wykonawca we wlasnym zakresie ofpeaiauzgodni projektu
organizacji ruchu na czas prowadzonych robot.
1.5.3. Zgodnd¢ robot z dokumentacja projektowa i Specyfikacjami Technicznymi — ST
Dokumentacja Projektowa, ST oraz dodatkowe dokuynerztekazane Wykonawcy przez In-
westora stanowiczes¢ Kontraktu a wymagania wyszczegolnione wdhojednym z nich s
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dimlentacji. Wszystkie wyko-
nane Roboty i dostarczone Materiabdlp zgodne z DokumentacProjektove i ST.
Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w SEda uwazane za warti docelowe, od
ktérych dopuszczalne®dchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji.
Cechy materiatow i elementéw budowli mad®< jednorodne i wykazywabliska zgodndé z
okreslonymi wymaganiami.



W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedh zgodne z DokumentacProjektows lub ST

i wplynie to na nie zadowalkgja jakos¢ elementu budowli, to takie materiatgda niezwtocznie
zastpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy

1.5.4. Zabezpieczenie placu budowy

Wykonawca jest zobowkany do utrzymania ruchu publicznego na terenietwydw okresie
trwania realizacji Kontraktuzado zak@czenia i odbioru kicowego robot.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przedstawiynierowi do zatwierdzenia uzgod-
niony z odpowiednim Zaszlem drogi i organem zagdzapcym ruchem projekt organizacji
ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania lbyd®V zalenosci od potrzeb i pogpu ro-
bot projekt organizacii ruchu powiniendgktualizowany przez Wykonawoa bieaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczyn<taluje i lgdzie obstugiwat tymcza-
sowe uradzenia zabezpieczgie takie jak: ogrodzeniaswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegaw-
cze, zapory itp., zatrudni dozorcédw i podejmie iseeénnesrodki nieztzdne dla ochrony ro-
bot, bezpieczestwa pojazddéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgaiov dzieh i w nocy tych zapor i znakow, dla kto-
rych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpieczgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje powinny by akceptowane przez
Inzyniera. Fakt przygpienia do robot Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpogaiem
W sposGb uzgodniony z4gnierem oraz przez umieszczenie, w miejscachicidah okrélo-
nych przez layniera, tablic informacyjnych, ktorych ti&ebedzie zatwierdzona przezAyniera.
Tablice informacyjne d&da utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres
realizacji robét. Koszt zabezpieczenia terenu bydeie podlega odbnej zaptacie i przyjmuje
sie, ze jest whczony w cen kontraktova.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zné i stosowdé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy do-
tyczace ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania realizacji kontraktw, do zak@czenia i odbioru kiacowego robo6t, Wyko-
nawca kdzie podejmowawszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie;sio prze-
piséw i norm dotycacych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oredzie
unikat uszkodzé lub uchzliwosci dla osob lub wlasréoi spotecznej, a wynikagych ze ska-
zenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢gasttvie jego sposobu dziatania, stasu;
sie do tych wymaga bedzie miat szczegdlny wzgl nasrodki ostraznosci i zabezpieczenia
przed:

-zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych saibsjami toksycznymi,
-zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazamizlmscia powstania pzaru.

1.5.6. Sposéb gospodarowania odpadami

Zgodnie z ustawz dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz. U. Rirfoz. 628 z ptn. zm.)
odpady oznaczajkazda substangj lub przedmiot naliacy do jednej z kategorii, ok§l®nych w
zakczniku nr 1 do ustawy, ktérych posiadacz pozbywazsimierza sipozby¢ lub do ich po-
zbycia st jest obowazany.

Wytwoérca odpadow powstgjych w wynikuswiadczenia ustug w zakresie budowy, rozbiérki,
remontu obiektéw jest podmiot, ktéwiadczy ustug. Na etapie realizacji omawianej inwesty-
cji posiadaczem odpadow jest wykonawca inwestggjiktorym cizy obowizek zagospoda-
rowania ich zgodnie z ustaw chybaze w umowie zawarto inne zapisy regyglg te kwestie.
1.5.7. Ochrona przeciwpdarowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepiséw ochrony przeciwparowej.

Wykonawcabedzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpo-
wiednie przepisy, w magazynach oraz w maszynaciaizpgach.

Materiaty tatwopalne dda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisaabez-
pieczone przed dagiem 0séb trzecich.

1.5.8. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia.
Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t &pkaczeniu robét ich
szkodliwas¢ zanika (np. materiaty pylaste) mplgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wy-
maga technologicznych wbudowania.



1.5.9. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkpimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtaddabych wiacicielami tych
urzadzen potwierdzenia informacji dostarczonych mu przemaaiapcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wieiwe oznaczenia i zabezpieczenia przed uszkodzeniem
tych instalacji i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowdzany powiadond Inzyniera, wiadze lokalne oraz zadzapcych sieciami
uzbrojenia podziemnego o zamiarze rozgoizzrobot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji Wyeca bezzwlocznie powiadomizynie-
ra i zainteresowane wiadze orazibie z nimi wspétpracowat dostarcaajwszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania ukzktia
instalacji na powierzchni ziemi i wdzeh podziemnych wykazanych w dokumentach dostar-
czonych przez Zamawigjego.

Jezeli w zwiazku z zaniedbaniem, nievilewym prowadzeniem robo6t lub brakiem koniecznych
dziatar ze strony Wykonawcy nagti uszkodzenie lub zniszczenie wtastigoublicznej lub
prywatnej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi ldbamrzy uszkodzonwiasnae.

1.5.10. Bezpiecaestwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcgdhie przestrzedgaprzepiséw dotycych bezpiecze
stwa i higieny pracy. W szczegokodo Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie
wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szikogih dla zdrowia oraz nie spetniaj
cych odpowiednich wymagasanitarnych. Wykonawca zapewnigdzie utrzymywat wszelkie
urzadzenia zabezpieczae, socjalne oraz spita odpowiedni odziez dla ochronyzycia i
zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dlawapmia bezpieczestwa publicznego.
Wszelkie koszty zwizane z wypetnieniem tych wymagaie podlegaj odrebnej zaptacie.
1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za ochremobdét i za wszelkie materialy i yidzenia ay-
wane do robdbd daty rozpoagia do daty wydania potwierdzenia zékeenia przez liyniera.
Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu kaowego odbioru.

Utrzymanie powinno byprowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowagdjulementy
byly w zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu odbiofickewego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneg to na polecenie Inspektora po-
winien rozpocz¢ roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego pole-
cenia.

1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie zaradzenia wydawane przez wtadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyezktore g w jakikolwiek sposob zwgzane
z wykonywanymi robotami i¢zizie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tycstano-
wien podczas prowadzenia robot.

Wszelkie straty, koszty pagiowania, obeizenia i wydatki wynikte lub zvazane z narusze-
niem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykoreayz wyjtkiem przypadkéw, kiedy
takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu $pecyfikacji dostarczonej przezzimiera.
Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotasn&ankretne normy i przepisy, ktére
spetnid map materiaty, spra i inne towary oraz wykonane i zbadane robotygatmbownzy-
waé postanowienia najnowszego wydania lub poprawiowegtania powotanych norm i prze-
piséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiaraxze;.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej 3 tygodnie przed zaplanowanym wykormaytm jakichkolwiek materiatéw prze-
znaczonych do rob6t, Wykonawca przedstaviyihierowi do zatwierdzenia szczegétowe in-
formacje dotycace proponowanegarddta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatdbw jak rowniz odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materia-
low do zatwierdzenia przeziyniera.



Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia b&da celu udokumentowaniae materiaty
uzyskane z dopuszczonegiddia w sposob goly spetniaj wymagania ST w czasie pegt
robot.

2.2. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarmprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy i zt@zone w miejscu wskazanym przezyniera. Jeeli Inzynier zezwoli Wykonawcy
na wycie tych materiatbw do innych robotirte, dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych
materiatdw zostanie odpowiednio skorygowany przeyriiera.

2.3. Wariantowe stosowanie materiatow

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewigdojozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawowiadomi layniera o swoim za-
miarze co najmniej 10 dni przezyciem tego materiatu, albo w okresie tdaym, jeeli bedzie
to potrzebne z uwagi na wykonanie bageymaganych przez iyniera. Wybrany i zaakcepto-
wany rodzaj materiatu nie me by p&zniej zmieniany bez zgody tgniera.

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni aby tymczasowo sktadowane mateda czasu gdydula one uyte do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczerdaohowaly swaj jakos¢ i whasciwosci i
byly dostpne do kontroli przez kyniera.

Miejsca czasowego skladowania materiat@aalzlokalizowane w olgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych przez Wykonaweaakceptowanych przezzymiera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do aywania jedynie takiego spgt, ktory nie spowoduje nieko-
rzystnego wptywu na jaké wykonywanych robét.

Sprz:t uzywany do robét powinien lédyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiada
pod wzgtdem typdw i iléci wskazaniom zawartym w ST, w przypadku brakiales w wy-
mienionych wyej dokumentach spgzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyn
niera.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, ST i wskazanidohyniera.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma byutrzymany

w dobrym stanie i gotowéai do pracy. Powinien l&yzgodny z normami ochrorsyodowiska

i przepisami dotycgymi jego uytkownika. Wykonawca dostarczyAynierowi kopie doku-
mentéw potwierdzagych dopuszczenie spita do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie
jest to wymagane przepisami.

Wykonawca hdzie konserwowasprz:t jak rowniez naprawig lub wymienia& sprzt nie-
sprawny. Jakikolwiek spet, maszyny, uradzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania
warunkow umowy, zostarprzez Ireyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takigodkow transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jalké wykonywanych robét i wikiwosci przewaonych materiatow.
Liczbasrodkow transportu dgizie zapewni&prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkre
nymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanianfyhiera, w terminie przewidzianym
umowa. Przy ruchu na drogach publicznych pojazegalspetnigd wymagania dotycce prze-
pis6w ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszcziimaciskow nai innych parametrow
technicznychSrodki transportu nie spetnigje tych warunkéw magbyé dopuszczone przez
Inzyniera, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnedcinkéw drég na koszt Wykonaw-
cy. Wykonawca kdzie usuwat na wtasny koszt, wszelkie zanieczysrazeiszkodzenia spo-
wodowane jego pojazdami na drogach publicznych waadojazdach do terenu budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialraa prowadzenie robét zgodnie z kontraktem, orgakazc za-
stosowanych materiatow i wykonywanych robo6t, zazghdnd¢ z dokumentagj projektowy i
wymaganiami ST oraz poleceniamgymiera.



Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wwgso
sci wszystkich elementow roboét zgodnie z wymiaramzednymi okrélonymi w Dokumentaciji
Projektowej lub przekazanymi napiie przez layniera. Bkdy popetnione przez Wykonawav
wytyczeniu i wyznaczeniu robot, zosgamsunite przez Wykonawgena wiasny koszt, z wyf-
kiem, kiedy dany lald okaze sk skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy
na pémie przez layniera. Sprawdzenie wytyczenia Rob6t lub wyznaezenisokdci przez In-
zyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziglciaza ich doktadn€E. Inzynier kgdzie po-
dejmowa decyzje we wszystkich sprawach zmanych z jakécia robot, ocen jakosci materia-
tow i postpem robét. laynier jest upowzniony do kontroli wszystkich rob6t i kontroli wszys
kich materiatéw dostarczonych na budowb na niej produkowanych, wdzapc przygotowanie
i produkcig materiatow. Iaynier powiadomi Wykonawgo wykrytych wadach i odrzuci wszyst-
kie te materialy i roboty, ktore nie spetniayymaga jakasciowych okrélonych w dokumentaciji
projektowej i ST.

Polecenia layniera powinny by wykonywane przez Wykonawav czasie okrdonym przez
Inzyniera pod gréba zatrzymania roboét. Skutki finansowe z tego tyfoduiesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli rob6t powinno Iiytakie sterowanie ich przygotowaniem i wykonanidig a
osiagna¢ zalazomg jakos¢ robot. Wykonaweca jest odpowiedzialny za petontrok robo6t i jako-
sci materiatéw. Wykonawca powinien zapewodpowiedni system kontroli, wézapc perso-

nel, laboratorium, spet, zaopatrzenie i wszystkie adzenia niezkédne do pobierania prébek i
bada materiatéw oraz robét. Wykonawcadzie przeprowadzapomiary i badania materiatow
oraz robot z agstotliwascia zapewniajca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnigyma-
ganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i $Minimalne wymagania, co do zakresu
bada i ich czstotliwos¢ powinny by okreslone w ST, normach i wytycznych. Przypadku ,
gdy nie zostaly one tam olstene, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres konfjest konieczny,
aby zapewrdi wykonanie rob6t zgodnie z umawwWykonawca dostarczwiadectwaze
wszystkie stosowane uidzenia i sprgt badawczy posiadawazna legalizacg, zostaly prawi-
dtowo wykalibrowane i odpowiadajyvymaganiom norm okéajacych procedury bada Inzy-
nier kedzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczZelaboratoryjnych, w celu ich inspekgciji.
Inzynier bzdzie przekazywa@Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek roe@gnig-
ciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spezu, zaopatrzenia laboratorium, pracy persone-
lu lub metod badawczych. z#di niedociagniccia te keda tak powane,ze mog wptyna¢ ujem-
nie na wyniki badaé, Inzynier natychmiast wstrzymazycie do rob6t badanych materiatéw i
dopusci je do wycia dopiero wtedy gdy niedegjnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy
zostam usungite i stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatdéw. Wszystkie koszty
Zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem lsaaaterialtdbw ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie prébek

Prébki keda pobierane losowo. #ynier kedzie mi€ zapewnion mozliwos¢ udziatu w pobiera-
niu proébek. Probki dostarczone przez Wykonaao bada wykonywanych przez kyniera
beda odpowiednio opisane i oznakowane w sposob zaakweypty przez layniera.

Na zlecenie layniera, Wykonawcadulzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow,
ktore budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostamzez Wyko-
nawe; usungte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatikch bada pokrywa Wyko-
nawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek ; sepiwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajcy.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiargts przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dyp
ku, gdy normynie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stogomezna wy-
tyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptovpapez Irzyniera. Przed przyspieniem do
pomiaréw lub badaWykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju, miejsiuminie pomiaru
lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wegkara przedstawi nagonie ich wyniki
do akceptacji layniera.



6.4. Atesty jakaci materiatow i urzadzen

Przed wykonaniem badgakasci materiatdw przez Wykonawg Inspektor mee dopycié¢

do wycia materialy posiadage atest producenta stwierdgaj ich peta zgodnd¢ z warunka-

mi podanymi w ST. W przypadku materiatow, dla ktdratesty s wymagane przez ST, kda

partia dostarczona do rob6t powinna postaatast okrélajacy w sposéb jednoznaczny jej ce-

chy.

Produkty przemystowe powinny posig&dstesty wydane przez producenta, poparte w razie po

trzeby wynikami wykonanych przez niego badgopie wynikow tych badabeda dostarczone

przez Wykonawe Inzynierowi.

6.5. Dokumenty budowy

1/ Dziennik Budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyaomiazujacym Zamawiaicego

i Wykonawe; w okresie przekazania Wykonawcy terenu budowyahw& okresu gwarancyj-

nego. Odpowiedzialr$o za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z olawacymi prze-

pisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowydala dokonywane na bigco i keda dotyczy przebiegu robdt,

stanu bezpieczstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy. Kady za-

pis w Dzienniku Budowy dzie opatrzony dafego dokonania, podpisem osoby, ktéra doko-

nata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska ctanowiska sttbowego. Zapisy dxla czy-

telne, dokonane trwatechnily, w porazdku chronologicznym, bezpaednio jeden pod drugim,

bez przerw.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyeida oznaczone kolejnym nume-

rem zahcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i kryniera.

Do Dziennika Budowy nafy wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy

- dat przekazania prze Zamawiaggo Dokumentacji Projektowej

- terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegolnych elementow robot

- przebieg robot, trudsoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i prayoz przerw w ro-
botach

- uwagi i polecenia lryniera

- daty zarzdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw rob6t zand@jch i ulegajgcych zakryciu, cgciowych i ostatecz-
nych odbioréw robot

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podleggch ogranicze-
niom lub wymaganiom szczegdlnym w zmku z warunkami klimatycznymi,

- zgodndci rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ichsepi w dokumentacji projek-
towej,

- dane dotycare czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wy-
konywania robot,

- dane dotyczre sposobu wykonywania zabezpieczenia rob6t

- dane dotyczee jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki pnzepadzonych bada

Propozycje, uwagi i wyfaienia Wykonawcy wpisane do dziennika budowslab przediaone

Inzynierowi do ustosunkowaniagsiDecyzje Irtyniera wpisane do dziennika budowy

Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich i@y lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera do ustosunkowanigesi

Projektant nie jest jednak strpomowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonaw-

Ccy robot.

2/ Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia

o jakdsci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidah Wykonawcy leda gromadzone

w formie uzgodnionej z ltynierem. Dokumenty te stanayzahczniki do odbioru robot.

Winny by¢ udostpnione na kadezyczenie Irkyniera.



3/ Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczaesdprécz wymienionych w pkt.1/—3/ naptijace dokumenty:
al/ zezwolenie na realizadnhwestycji drogowej

b/ protokoty przekazania terenu budowy

¢/ umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi i inmaowy cywilno- prawne

d/ protokoty odbioru robét

e/ protokoty z narad i ustdlekorespondengjna budowie

4/ Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy &a przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabez-
pieczonym. Zagiricie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodejgg natychmiasto-
we odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wkieetiokumenty budowydula zawsze
dostpne dla Iayniera i przedstawiane do vaglu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy
projektows i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Glymrobot dokonuje Wykonaw-
ca po pisemnym powiadomieniuzymiera o zakresie obmierzanych robo6t i terminie i@aom

co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki aara wpisywane &da do Rejestru Obmia-
row.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych wiepym kosztorysie lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obamkiu ukaiczenia wszystkich robot. &l-
ne dane zostampoprawione wg instrukcji ltyniera na gimie..

7.2. Zasady okrdlenia ilosci rob6t i materiatow

Diugasci i odlegtaci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnyniida obmierzone po-
ziomo wzdht linii osiowej. Jgli ST wiasciwe dla danych robot nie wymagdggo inaczej, ob-
jetosci beda wyliczone w mi jako diug@é pomnaona przezredni przekroj. liéci, ktére mag
by¢ obmierzone wagowo ghba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganf@mi
7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétlatzaakcepto-
wane przez layniera. Uradzenia i sprg pomiarowy zostapdostarczone przez Wykonagvc
Jezeli uradzenia te lub spet wymagaj bada atestupcych to Wykonawcaduzie posiada
wazne swiadectwa legalizaciji. Wszystkie udzenia pomiaroweddla przez Wykonawge
utrzymywane

w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary keda przeprowadzane przedegziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robat,
a takee w przypadku wygpowania dhiszej przerwy w robotach. Obmiar robét zanikgch
przeprowadza siw czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadza sirzed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do
obmiaru oraz nieodzowne obliczeriglbwvykonywane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi szki-
cami umieszczonymi na karcie Kgki Obmiarow.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalenosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inspektora przy udziale Wykonawcy

a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu

d) odbiorowi pogwarancyjnemu

8.2. Odbidr robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbidr robot zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej ocenigsdoi jakosci wy-
konywanych robét, ktére w dalszym procesie reajizdegm zakryciu.

10



Odbioru rob6t dokonuje #ynier. Gotowd¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonaw-
ca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym powamaigniem Irkyniera. Odbiér bdzie
przeprowadzony niezwtocznie, niezmiej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem
do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcieyniera.
Jaka¢ i ilos¢ robo6t ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokugverzawiera-
jacych komplet wynikéw badslaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone payiw kon-
frontacji z dokumentacja projektawST i uprzednimi ustaleniami. W przypadku stwienia
odchyler od przygtych wymaga i innych wczéniejszych ustalg Inspektor ustala zakres robot
poprawkowych lub podejmuje decyzje dotyoz zmian i korekt. W wytkowych przypadkach
podejmuje decyzjdokonania poticen.
8.3. Odbidr czsciowy
Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét wraz z ustaleniem
naleznego wynagrodzenie. Odbioruesziowego robot dokonujesivg zasad jak przgdbiorze
koncowym robét. Odbioru robét dokonujezimier.
8.4. Odbior ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot
Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzettygo wykonania rob6t w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci | wartcsci. Catkowite zakaczenie robo6t oraz gotowe®do odbioru ostatecz-
nego fedzie stwierdzona przez Wykonagwypisem do Dziennika Budowy z bezzwiocznym
powiadomieniem na @inie o tym fakcie Zamawiagego. Odbidr ostateczny rob6t rgmstw
terminie ustalonym w Dokumentach Umowy, ficod dnia potwierdzenia przezzymiera za-
konczenia robot i przgicia dokumentdéw, o ktérych mowa w pkt. 8.4.2. Odbiostatecznego
robét dokona komisja wyznaczona przez Zamaw&jo w obecrizi Inzyniera i Wykonawcy.
Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie przecdionych doku-
mentéw, wynikéw badai pomiaréw, ocenie wizualnejaz zgodnéci wykonania robo6t z do-
kumentacj projektows i ST. W toku odbioru ostatecznego rob6t komisjpazna s z reali-
zach ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajych i ulegajcych zakryciu.
W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robotraagowych lub robot uzupetnigjych
w warstwiescieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie swoje czydoid
ustala nowy termin odbioru ostatecznego.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostia¢go jest protokét odbioru ostatecz-
nego robét sposzizony wg wzoru ustalonego przez Zamawgepo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowénastpujace dokumenty:
1/ Dokumentagj Projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zo
stata sporgdzona w trakcie realizacji umowy.
2/ Specyfikacje Techniczne
3/ Recepty i ustalenia technologiczne
4/ Dzienniki Budowy i Ksizki Obmiaréw
5/ Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST
6/ Deklaracje zgodnoi lub certyfikaty zgodnai wbudowanych materiatow zgodnie z
ST i DokumentagjProjektow
7/ Opink technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikéw badgpomiarow
zahczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodrd 2 Dokumentagj Projek
tow.
8/ Geodezyjninwentaryzagj powykonawca robot i sieci uzbrojenia terenu.
9/ Kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejgintaryzacji powykonawcze;.
W przypadku gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego
nie keda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w pordenin z Wykonawe wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszgstkiradzone przez komisje roboty po-
prawkowe lub uzupelniage lxda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamagegjo.
Termin wykonania robo6t poprawkowych i robét uzunpghcych wyznaczy komisja.
8.5. Odbidr pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidtrawiazanych z usurciem stwier-
dzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatycbknesie gwarancyjnym.
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Odbiér pogwarancyjnyduizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnie-
niem zasad opisanych w pkt. 8.4. ,,0dbior ostatecnbyt”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw platnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaa jednostk obmia-

rowa ustalon dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztmwych wycenionych ryczal-

towo podstaw ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagww danej pozycji kosz-

torysu. Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robxgita obejmowa:

- robocizre bezpdrednia wraz z towarzyscymi kosztami

- wartas¢ zwzytych materiatdbw wraz kosztami zakupu, magazynaesyaewentualnych ubytkow

i transportu na teren budowy

- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami

- koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczane zgodnie z oba@ujacymi przepisami.

9.2. Warunki Umowy i Wymagania Ogélne D-00.00.00

Koszt dostosowaniaesitdo wymaga Warunkéw Kontraktu i WymadeOgolnych zawartych w

D-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki odtome w w/w dokumentach, nie wyszczegodlnione

w kosztorysie.

9.3. Organizacja ruchu

Koszt organizacji ruchu obejmuje:

1/ opracowanie oraz uzgodnienie z Zamayayan i odpowiednimi instytucjami Projektu
Organizacji Ruchu na czas trwania budowy, wrdastarczeniem kopii Projektuzynierowi
i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnig/nikajacych z posfpu robot,

2/ ustawienie tymczasowego oznakowaniéwietlenia zgodnie z obowzujacymi przepisami
i wymaganiami bezpieazstwa ruchu

3/ konstrukag oznakowa

4/ oczyszczenie, przestawienie, przykrycie i ugtinitymczasowych oznakowgabarier iswia-

tet

5/ utrzymanie ptynn&ei ruchu publicznego

6/ usung¢cie wbudowanych materiatdw i oznakowania

7/ doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1/ Ustawa z dn.7 lipca 1994r.—Prawo budowlane (fiekin. Dz.U./2003r. Nr 207, poz.2016)

2/ Ustawa o drogach publicznych z dn.21marca 1988kst jedn.Dz.U.2004r.Nr 71 poz. 838)

3/ Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa&z01 r. w sprawie dziennika
budowy, montau i rozbiorki tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138z. 1555).

4/ Rozp.Min.Infrastruktury z dn. 3 lipca 2003 rsprawie szczegétowych warunkéw technicz
nych dla znakéw i sygnatow drogowych orazadzen bezpieczastwa ruchu drogowego i
warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. k)220 poz. 2181),

5/ Rozp.Min.Infrastruktury z dnia 23 wrgea 2003 r.w sprawie szczegoétowych warunkow za
rzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadpaai tym  zaggdzeniem. (Dz.U.
Nr 177 2 14.10.2003 r. poz. 1729).

6/ Szczegotowe warunki techniczne dla znakow i ay@m drogowych oraz uggdzer bezpie
czenstwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczanidnogach (Zaicznik do nr 220,
poz. 2181 z dnia 23 grudnia 2003 r.).
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.01.01.01

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.01.01.01

ROBOTY POMIAROWE PRZY LINIOWYCH
ROBOTACH ZIEMNYCH
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczriejwymagania techniczne dotyze wykonania
i odbioru robét zwjzanych z budowciagu pieszo-jezdnego na ul. Jesiennej w Ostrowie
Wielkopolskim.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zleca-
niu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zg@nych z wy-
konaniem rob6t pomiarowych zagianych z wytyczeniem pieszo-jezdni w glie wyznaczo-
nego geodezyjnie pasa drogowego.

1.3.1. Wytyczenie trasy i punktow wysokéziowych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z wytyczeniem trasy i punktow wységiowych
wchodz:

a) wyznaczenie sytuacyjne i wysakiowe punktow ,

b) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

c) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, actar przed zniszczeniem

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z de-
finicjami podanymi w ST D- 00.00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w ST D- 00.00.00.

2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotyaze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padanST
D-00.00.00.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw natg stosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm
okoto 0,30 m, stupki betonowe albo rury metalowghacici okoto 0,50 metra.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycge spratu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D- 00.00.00.

3.2. Sprt pomiarowy

Do wytyczenia punktow natg stosowd nastpujacy sprzt:

- teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalnzer, tyczki, faty, témy stalowe, szpilki.
Sprzt powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dot.transportu podano w ST D-Q0@0

4.2. Transport sprzetu i materiatéw

Sprzt i materialy mana przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D- 00@0.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami GUGIK (od
1do7).

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien pegepd Zamawigjcego dane zawiera-
jace lokalizac i wspoirzdne punktéw sytuacyjnych i wysadaowych oraz reperow.
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Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowej s
zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne
terenu istotnie rinia sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, powinien po-
wiadomit o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nisvinno by zmieniane
przed podjciem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynika-
jace z ré@nic rzzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowegdnych rzeczywistych,
akceptowane przezigniera, zostamwykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powia-
domienia Irtyniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku afiai Wykonawe,.
Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed za-
akceptowaniem wynikow pomiaréw przezyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze
w czasie trwania robét. Wszystkie pozostate prameigrowe konieczne dla prawidtowej reali-
zacji robét naleg do obowazkéw Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D- 00.00.00.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwrzanych z wytyczeniem punktéw sytuacyjnych i wyso-
kosciowych naley prowadz¢ wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK (1,2,3,4).

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Og0lne zasady obmiaru robét podano w ST D- 00.00.00

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarova jest ha wytyczonej powierzchni parkingowej.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Og0dlne zasady odbioru robét podano w ST D- 00.00.00

8.2. Sposob odbioru robot
Odbidr rob6t nagpuje na podstawie szkicow i dziennikdw pomiaréwdgzyjnych lub proto-
kotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedia Irzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Og0dlne ustalenia dotygee podstawy pfatrici podano w ST D-00.00.00.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 ha wykonania rob6t obejmuje:

- wyznaczenie punktow sytuacyjnych i wysaiowych,

- wytyczenie przekrojéw poprzecznych,

- zastabilizowanie punktow w sposéb trwahhmna ich przed zniszczeniem.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozjdaUGiK 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokggciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBU1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacy{dGiK 1983.

aOrwNPE
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.01.02.04

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW ULIC
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejywymagania techniczne dotyze wykonania
i odbioru robét zwijzanych z budowciagu pieszo-jezdnego na ul. Jesiennej w Ostrowie Wiel
kopolskim.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokumezetargowy

i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wyenionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét rozbiérkowych
w obrebie projektowanej budowy i obejmujozebranie istniggych elementéw wyposania
terenu ohjtego inwesytgj.

Uwaga: Materiaty rozbiorkowe stanowwlasng¢ Zamawiajcego i odtransportowaneds na
sktadowisko wskazane przezymiera na odl. do 5 km, przy zachowaniu ustalstawy z dn
14.12.2012r. o odpadach (Dz. U. z dn.8 styczni®82(i0z.21)

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi nor-
mami oraz z definicjami podanymi w ST D.00.00.00

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz zgod&éd®z dokumentagj
projektows, ST i poleceniami lzyniera.

Ogdlne wymagania dotygze robét podano w ST D.00.00.00

2. MATERIALY
Nie wystpuja

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-00.00.00.

3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robét zwzanych z rozbiorkelementoéw drog me by wykorzystany sprg
podany poniej, lub inny zaakceptowany przezjmiera:

- zrywarki do nawierzchni, spycharki, tadowarki, safmody cézarowe, mioty pneumatycz-
ne,

4. TRANSPORT

4.1. Transport materiatdbw z rozbiorki

Materiat z rozbiorki ména przewoz dowolnymisrodami transportu zaakceptowanymi przez
Inzyniera dla danego rodzaju materiatu rozbiérkowego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-0000.0

5.2. Zakres wykonywanych robét

Roboty rozbiorkowe mma wykonyw& mechanicznie lubgcznie w sposob okéony w ST
lub przez liyniera.

5.2.1. Oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogyym

Za bezpieczistwo ruchu na odcinku wykonywanych robét odpowiabigi jest Wykonawca
robét. Odcinki wykonywanych robét naleoznakowa zgodnie z projektem organizacji ruchu
na czas budowy, opracowanym przez Wykonasmb ot zgodnie obowzujacymi w tym zakre-
sie przepisami.

5.2.2. Rozbidrka kraweznikow betonowych,

Nalezy wykon& recznie. Kravezniki uznaje st jako ztomowe ze wzgtlu na day stopie
zniszczenia.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiorkowych
Kontroli podlega sposéb wykonania robot rozbidrikoly; prawidtowdci transportu i sktado-
wania materiatdbw uzyskanych podczas rozbiérki.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiaru rob6t zyganych z rozbidrk elementow ulic
- dla kraweznika, opornika, obrzea betonowego - m,

- dla taw betonowych i transportu materiatow rozkadvych — ni.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ogodlne wymagania dotyaee ptatnéci podano w ST D-00.00.00.

Cena wykonania robét obejmuje:

- wyznaczenie miejsc, powierzchni, odcinkéw rozhiére

- oznakowanie robot

- rozebranie poszczegdlnych asortymentow

- zaladunek i transport materiatdw rozbiorkowych kladgowisko wskazane
przez layniera oraz uporglkowanie miejsc prowadzonych robét

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1/ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 3 lipca 20038v sprawie szczego6towych
warunkéw technicznych dla znakow i sygnatdagdwych oraz urgzen
bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkoéw ich umieszczaaidnogach
(Dz. U. Nr 220 poz. 2181),

18



SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.01.03.07

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.01.03.07

REGULACJA PIONOWA STUDZIENEK
URZADZEN PODZIEMNYCH
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejywymagania techniczne dotyze wykonania
i odbioru robot zwizanych z budowciagu pieszo-jezdnego na ul. Jesiennej w Ostrowie
Wielkopolskim.

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument prgetay przy zlecaniu i realizacji robot.
1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot przy regulacji pio-
nowej studzienek ugdzer podziemnych : studni kanalizacyjnych, telekomuaoiiaych, zawo-
row.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SE sgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi normami i ,,
Katalogiem Powtarzalnych Elementow Drogowych” d&dzD-00.00.00

1.4.1.0g06Ine wymagania dotycgce robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jg&kavykonania robot oraz za zgodda@ Dokumentagj
Projektow , ST i poleceniami lzyniera.

Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST D-00.00.00

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robot migiejszej instrukcji s

2.1. Beton

Regulacja pionowa (hadbetonowanie) wykonagzie z betonu klasy B20, odpowiagizggo
wymaganiom PN-B-06250 ,, Beton zwykly”.

3. SPRZET
Roboty zwazane z wykonywaniem regulacji wysagkowej studni urzdzear podziemnych
wykonywane hda recznie.

4. TRANSPORT
Nie wystpuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonywania robdét.

Ogolne warunki wykonywania rob6t podano w ST D-0000

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Wykonanie regulacji wysokéciowej studni urzadzen podziemnych.

Regulacg wysokaciows studni uradzen podziemnych nalg wykona poprzez podmurowa-
nie betonem klasy B20 doednej okrélonej w Dokumentacji Projektowe;j.

Podmurowanie betonem najewykona w deskowaniu.

Przed podmurowaniem nalezdemontowé pokrywy studni, a po wykonaniu regulacji wyso-
kosciowej ponownie osadzzdemontowane pokrywy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyaee obmiaru robot podano w ST D-00.00.00.Jednasikniaru jest 1
szt. wykonanej regulacji pionowej gdzen podziemnych.
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8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne wymagania dotygze odbioru rob6t podano w ST D-00.00.00

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotygze odbioru robét podano w ST D-00.00.00
Cena wykonania robét obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze

- transport materiatow do wykonania robot

- oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym
- demonta skrzynek pokrywowych studni

- wykonanie deskowania

- podmurowanie betonem studni adzen podziemnych

- rozebranie deskowania

- uporzidkowanie miejsca prowadzonych robot

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06250 Beton zwykty
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.04.01.01

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.04.01.01

KORYTO, PROFILOWANIE | ZAG ESZCZENIE
PODLOZA
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejywymagania techniczne dotyze wykonania
i odbioru robét zwjzanych z budowciagu pieszo-jezdnego na ul. Jesiennej w Ostrowie
Wielkopolskim.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy przy zlecaniu i realizaciji
robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét azanych

z profilowaniem i zagszczeniem podi@ pod nawierzchgi i obejmuj:

- wykonanie koryta pod konstrukapawierzchni,

- profilowanie i zagszczenie podia

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i defi-
nicjami podanymi w ST D- 00.00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w ST D- 00.00.00.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgodstoDokumenta-
cja Projektow, ST i poleceniami lzyniera.

2. MATERIALY

Nie wyskpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST D- 00.00.00.

3.2. Sprat do wykonania robo6t

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykazéasig

mozliwosécia korzystania z nagbujacego spretu:

—rowniarek lub spycharek uniwersalnychzynier maze dopyci¢ wykonanie koryta i profilo
wanie podiea z zastosowaniem spycharki ,

—walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygn.

Stosowany spgz nie mae spowodowaéniekorzystnego wptywu na wdeiwosci poditaza.

4. TRANSPORT
Nie wystpuje.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne warunki wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D- 00@O0.

5.2. Zakres wykonywanych robét

5.2.1. Zasady ogolne.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podta
dopiero po zakéczeniu i odebraniu robét zgdanych z wykonaniem elementow
odwodnienia i instalacji uaglzer podziemnych w korpusie ziemnym.

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia
poditaza bezpérednio przez rozpoeziem robot zwizanych z wykonaniem warstw
nawierzchni.

Weczesniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsgrzania podia i
wykonywanie tych robot z wyprzedzeniem jestdivee wytacznie za zgodlInzyniera, w ko-
rzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie nie m@ odbywa si¢ ruch budowlany, z wyikiem zwhzanego z wy-
konaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
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5.2.2. Profilowanie poditga

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanie-
czyszczé. Nalezy usuraé bloto i grunt, ktéry ulegt nadmiernemu nawilgoiten

Po oczyszczeniu powierzchni pogiioktore ma by profilowane, nalgy sprawdz, czy istnie-
jace rzdne terenu unmdiwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychdaych podtaa.
Zaleca s, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniepdwyzsze nk projek-
towane rzdne podiga.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanizenia poziomu w podia przewi-
dzianym do profilowania, Wykonawca powinien spuliéhpodtaze na gébokas¢ zaakceptowa-
na przez Ireyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowkujace dla gérnej
strefy korpusu, w iléci koniecznej do uzyskania wymaganychdizych wysokeéciowych i za-
gesci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskanika zagszczenia, okddonych w ST - D.02.01.01
i ST- D.02.03.01.

Jezeli rzedne podiaa przed profilowaniem nie wymagajowiezienia i wbudowania dodatko-
wego gruntu, to przed przypieniem do profilowania oczyszczonego padigego powierzch-
nie nalery dogzsci¢ 3-4 przefciami sredniego walca stalowego, gtadkiego lub w inny $pos
zaakceptowany przezAyniera. Do profilowania podi@a naley stosowa réwniarki

5.2.3. Zagszczenie podiva

Bezpdarednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania.

Jakiekolwiek nierowngci powstate przy zagzczaniu powinny kiynaprawione przez Wyko-
nawe w sposob zaakceptowany przezyniera.

Zageszczanie podiaa naley kontynuowé do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniej-
szego od podanego w tablicy 1. Wahik zag:szczenia nalgy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-
12.

Wilgotnos¢ gruntu podtéa przy zagszczaniu nie powinnazi¢ sig od wilgotngci optymal-
nej o wiecej niz (wg PN-S-02205:1998) - w gruntach niespoistycla-2v gruntach malo i
sredniospoistych +0% do -2%.

5.2.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Jezeli po wykonaniu rob6t zwizanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi prze-
rwa w robotach i Wykonawca nie przyst natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to
powinien on zabezpiecéyodtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad praeto-
zenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przezivera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podige ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoranezlgdnych na-
praw. Jeeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawkona on
na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00

W czasie rob6t Wykonawca powinien prowadzystematyczne badania kontrolne w
zakresie i z agstotliwascia gwarantujca zachowanie wymaggakosci robét, lecz nie
rzadziej nk wskazano w odpowiednich punktach niniejszej spkagji.

Zakres i cgstotliwos¢ bada kontrolnych

Wyszczegblnienie ba-| Minimalna czstotliwas¢

dan i pomiaréw bada i pomiarow

Szerokdc¢, giebokdi¢ i | z czstotliwaoscia gwarantujca spetnienie wymaga
potozenie koryta przy odbiorze, okrdonych w p.6.2.
Uksztattowanie piono-| z czstotliwoscia gwarantujca spetnienie wymaga
we 0si koryta przy odbiorze, okrdonych w p.6.2.

Zageszczenie, wilgotn.| w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz|nie
wskaznik zag:szczenia| rzadziej nk raz na 600
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6.2. Badania i pomiary wykonanego koryta i podtga.

6.2.1. Zagszczenie podiga

Zaggszczenie podia naley kontrolowa wg punktow 5.2.3.16.1.

6.2.2. ROwndé¢ koryta (profilowanego podtaza)

Nieréwnaci profilowanego i zagszczonego podi@ naley mierzy zgodnie z norm BN-
68/8931-04. Nierowniei poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy fata.

Nieréwndaci nie mog przekraczé& 2 cm.

6.2.3. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtpowinny by zgodne z dokumentagcpro-
jektows z tolerancy 0,5%.

Spadki poprzeczne nalemierzy¢ za pomog 4-metrowej taty i poziomicy

6.2.4. Gkbokos¢ koryta i rzedne dna.

Glebokas¢ koryta i rzdne naley sprawdzé co 100 m w osi jezdni i na jej kradziach. Réni-
ce pomgdzy rzdnymi zmierzonymi i projektowanymi nie powinny pkzaczé +1 cmi -2
cm.

6.2.5. Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazwyigcksze odchylenia cech geometrycznych od d&re
nych w punkcie 6.2 powinny Byhaprawione przez spulchnienie detkasci

co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne gszrzenie. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiaru jest rh(metr kwadratowy) wykonanego koryta zgodnie z do&atacy, pro-
jektows i pomiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D- 00.00.00

Odbidr wyprofilowanego i zagzczonego podi@ dokonywany jest na zasadach odbioru robot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu i powinien kyprzeprowadzony w czasie uptiviajacym
wykonanie ewentualnych napraw bez hamowaniagpasobot

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w ST D- 00.00.00.

Cena wykonania 1 fikoryta obejmuije:

- profilowanie dna koryta lub podia,

zagszczenie,

utrzymanie koryta lub podia,

przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanic
nej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania praipektu

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie moddksztatcenia
nawierzchni podatnyglodiaza przez obaizenie piyt.

BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie ge@vantéw dla celdw
drogowych i lotniskogby

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résenplanografem i fat

BN-70/8931-12 Oznaczenie wgkigka ngnosci gruntu jako podtza gruntu.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty zieriigmagania i badania.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
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PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejysmagania techniczne dotygz wykonania
i odbioru robot zwjzanych z budowciagu pieszo-jezdnego na ul. Jesiennej w Ostrowie
Wielkopolskim.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy przy zlecaniu i realizaciji
robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zganych z wy-
konywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabil@oego mechanicznie i obejmu;j

wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego grub.r@@®od kostk brukows.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanegnechanicznie- jedna lub wicej
warstw zagszczonej mieszanki, ktéra stanowi warstwvasna nawierzchni drogowe;.
1.4.2. Pozostate okrdenia podstawowesa zgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w B700.00.00.

2. MATERIALY

Materialtem do wykonania podbudowy z kruszywa tangangabilizowanego mechanicznie jest
kruszywo tamane uzyskane w wyniku przekruszeniavgca skalnego lub kamienarzutowy i
otoczakow. Kruszywo powinno byednorodne, bez zanieczyszeézdcych i domieszek gliny.
2.1. Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa, oldlena wg normy PN-B-06714/15 musizéé pomigdzy
krzywymi granicznymi. Krzywa uziarnienia kruszywawinna by ciagta. Wymiar najwk-
szego ziarna kruszywa nie peoprzekracz&2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.
Frakcje kruszywa przechogtze przez sito 0,075 mm nie powinny stanbwiecej niz 65%
frakcji przechodzcej przez sito.
2.2. Wymagane parametry dla mieszanki kruszywa tanmaego
Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w poniszej tablicy

O

Lp | Wyszczegolnienie Kruszywa na | Kruszywa na Badania wg

wihasciwosci podbudow podbudow za-
pomocnicz sadnicz

1 Zawartd¢ ziarn mniejszych ii od 2 do 12 od 2 do 10 PN-B-06714-1
0,075 mm, % (m/m)

2 Zawartd¢ nadziarna, % (m/m), ni¢ 10 5 PN-B-06714-15
wigcej niz

3 Zawartd¢ ziarn nieforemnych 40 35 PN-B-06714-16
%(m/m), nie wgcej niz

4 Zawartd¢ zanieczyszczeorga- PN-B-04481

; T 1 1

nicznych, %(m/m), nie> ni

5 Wskanik piaskowy po gicio- od 30do 70 od 30do 70 BN-64/8931-0
krotnym zagszczeniu metadl lub
Il wg PN-B-04481, %

6 | Scieralng¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralng¢ catk. po peinej
liczbie obrotéw, nie wicej niz b) 50 35
scieralnd¢ czesciowa po 1/5 PN-B-06714-42
petnej liczby obrotow, nie>ni 35 30
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7 Nasikliwos¢, %(m/m), nie> ni 5 3 PN-B-06714-18

8 Mrozoodpornéc, ubytek masy po | 10 5 PN-B-06714-19
25 cyklach zamraania, %(m/m),
nie wigcej niz

9 Zawartg¢ zwiazkow siarki w prze-| PN-B-06714-28
liczeniu na S@ %(Mm/m), nie wg- | 1 1
cej niz

10 | Wskanik nasnosci Wy, mieszanki
kruszywa, %, nie mniejszy i

a) przy zagszczeniud > 1,00 60 80
b) przy zagszczeniud > 1,03 - 120

3. SPRZET

Do wykonania podbudowy z kruszywa famanego stabilenego mechanicznie najestoso-
waé nastpujacy sprzt:

- réwniarki albo uktadarki do rozktadania materiatu

- walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statycziezagszczania.

W miejscach trudno daginych powinny b§ stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mecha-
niczne lub mate walce wibracyjne. Stosowany phlgykonawe sprzt mechaniczny powi-
nien by sprawny technicznie i zaakceptowany przeyiera.

4. TRANSPORT

Transport kruszywa musi odbyiaic w sposob przeciwdziakggy zanieczyszczeniu i roz-
segre-gowaniu. Ruch pojazdow po wyprofilowanym paadlidrogi musi by tak zorganizowa-
ny, aby nie dopici¢ do jego uszkodzei tworzenia kolein.

Wskazany jest transport samowytadowczy (samochaagniki z przyczepami). Przy ruchu po
drogach publicznych pojazdy musspetni@ wymagania dotyege przepisow ruchu drogowe-
go w odniesieniu do dopuszczalnych abeh na osie i innych parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D- 00@O0.

5.1. Przygotowanie podiga

Przed wykonaniem podbudowy wszelkie koleiny ¢kkie miejsca podiza oraz wszelkie po-
wierzchnie nieodpowiednio zeggczone lub wskazage odchylenia wysokoiowe od zatao-
nych rzdnych powinny by naprawione przez spulchnienie, dodanie wody affuszenie po-
przez mieszanie, do agnigcia wilgotnagci optymalnej, powtornie wyréwnane i zggczone.
Podbudowa musi ywytyczona w sposéb umliwiajacy jej wykonanie zgodnie

z Dokumentagj Projektovs i wedtug zaleck Inzyniera.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadibudowy powinny b§wczeniej przygo-
towane. Paliki lub szpilki powinny Byustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi
drogi, lub w inny sposob zaakceptowany przeyhiera.

Rozmieszczenie palikdéw lub szpilek powinno utiwia¢ nacagnigcie sznurkow lub linek do
wytyczenia robot w odgpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.2 Przygotowanie receptury na wytworzenie mieszaik

Wykonawca na podstawie badaboratoryjnych przygotuje recepguna wytworzenie mie-
szanki. Receptura obejmotvbgdzie ustalenie mieszanych frakcji kruszywa oragetihcé
optymalry dla mieszanych skfadnikow. Spadzona receptura musi uzyskakceptagj Inzy-
niera
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5.3. Przygotowanie mieszanki na warstggpodbudowy
Wytworzenie mieszanki pole§dedzie na wymieszaniu odpowiednich frakcji kruszyywez€-
widzianych receptu) z dodaniem wody, celem uzyskania wilgditiamptymalnej dla wytwo-
rzonej mieszanki.
5.4. Dozowanie wody i mieszanie kruszywa
Potrzebn ilos¢ wody dla mieszanki ustalaedaboratoryjnie z uwzghnieniem wilgotnéci na-
turalnej materiatu. Nawthnie mieszanki powinno ngpbwa stopniowo w ildci nie wikszej
niz 10 I/n? do czasu uzyskania w mieszance wilgéthoptymalnej okréonej laboratoryjnie.
W czasie stonecznej pogody, wiatréw, w zalgci od temperatury, ikE wody powinna by
odpowiednio weksza. Zwekszenie iléci wody mae skgat 20% w stosunku do wilgotloi
optymalnej. W przypadku gdy wilgoté®naturalna materiatu przekracza wilgatioptymal-
na, nalezy Materiat osuszy przez zwgkszenie ildci miesza.
5.5. Transport wytworzonej mieszanki na miejsce wirdowania odbywa sie bedzie samo-
wytadowczymisrodkami transportu jak w pkt. 4, zaraz po jej wyfrkowaniu w sposéb za-
bezpieczajcy mieszank przed segregacj wysychaniem.
5.6. Rozktadanie mieszanki
Przed przysipieniem do robot w terenie Wykonawca jest zolaamy do oznakowania prowa-
dzonych rob6t zgodnie z obayzujacymi w tym zakresie przepisami.
Roziazenie mieszanki odfolzie sé we wczéniej przygotowanym korycie drogowym przy po-
mocy rowniarki lub uktadarki z zachowaniem paramdwt(grubdci i szerokdci warstwy) za-
projektowanych w Dokumentacji Projektowej.
Warstwa podbudowy powinna @yoztazona w sposdb zapewrialy osagniccie wymaganych
spadkow i rzdnych wysokéciowych.
Podbudowy naley wykona w dwdch warstwach. Kala powinna by wyprofilowana i zagsz-
czona z zachowaniem wymaganych spadkowdmych wysokéciowych.
Rozpoczcie budowy kadej nastpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy
przez lrzyniera.
W czasie uktadania mieszanki ngledrzucé ziarna csrednicy wekszej ni 2/3 rozktadanej
warstwy oraz wszystkie przypadkowe zanieczyszczenia
5.7. Profilowanie roztazonej warstwy mieszanki
Przed zagszczeniem rozimom warstwe nalery sprofilowa do spadkoéw poprzecznych i pochy-
len podtuznych wymaganych w projekcie technicznym. Profiloigamalery wykon& ciezkim
szablonem lub rowniagk
W czasie profilowania natg wyrowna lokalne wgtbienia.
Mieszanka w miejscach ktérych widoczna jest jgregacja powinna ldyprzed zagszczeniem
zastpiona materialem odpowiednich wt@wosciach.
5.8. Zag:szczenie wyprofilowanej warstwy
Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa naleprzystpi¢ do jej zagsz-
czenia przez watowanie. Podbudokruszywa tamanego nalezag:szcza walcami ogumio-
nymi, walcami wibracyjnymi i gtadkimi.
Watowanie powinno pogpowat stopniowo od krawdzi dosrodka podbudowy przy przekroju
daszkowym jezdni albo od dolnej kresizi do gornej krawdzi podbudowy przy przekroju o
spadku jednostronnym.
Jakiekolwiek nierowngi lub zageébienia powstate w czasie zggczania powinny Eywyrow-
nane przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodaieisungcie materiatéw ado otrzyma-
nia rownej powierzchni.
W miejscach niedogpnych dla walcow podbudowa powinnattsag:szczona zagszczarkami
ptytowymi, matymi walcami lub ubijakami mechanicany
Wybor sprztu zagszczajcego zalgy od rodzaju kruszywa:
a/ kruszywo o przewadze ziarn grubych tj. takiedd® uziarnienie ley w dolnej
czsci wykresu obszaru dobrego uziarnienia, zalegaagszcza najpierw walcami
ogumionymi, a nagbnie wibracyjnymi,
b/ kruszywo z przewaggiarn drobnych tj. takie, ktérego uziarnienieylev gérnej
czsci wykresu obszaru dobrego uziarnienia , zalegaagszcza najpierw
walcami ogumionymi, a naginie gtadkimi.
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W pierwszej fazie zagzczania naley stosowa sprz:t 1zejszy, a w kacowej sprzt cigzszy.
Pocatkowe przejcia walcow wibracyjnych naky wykona bez uruchomienia wibratoréw.
Zageszczenie nalgy kontynuowa do osigniecia wskanika zagszczenia podbudowy nie
mniejszego 0d 1,00 wg normalnej préby Proctoradngnz PN-B-04481 (metoda ).
Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeéggczania powinna ldyroéwna wilgotndci optymalnej okre-
slanej wg normalnej proby Proctora, zgodnie z PNAR&L (metoda Il).

Wilgotnas¢ przy zagszczaniu powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangj+ 10% i
— 20% jej warteci.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne kontroli jakdci robot

W czasie budowy Wykonawca powinien systematyczrogvpdzt pomiary i badania
Kontrolne i dostarczaich wyniki Inzynierowi. Pomiary i badania kontrolne nate

wykona z czstotliwoicia gwarantuyca zachowanie wymagaakasci robot, lecz nie rzadziej
niz wskazano w odpowiednich punktach niniejszej ST.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykdérizadania kruszyw przeznaczo-
nych do wykonania robot , badania te powinny obeyatonszystkie wtaciwosci okreslone w
niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robot

Czstotliwos¢ bada kontrolnych w zakresie robot przy budowie podbugdavkruszywa tama-
nego stabilizowanego mechanicznie:

Lp. | Wyszczegdlnienie Czestotliwos¢ bada
bada

Min. liczba bada na Maks. powierz. podbudowy
dziennej dzialce roboczej| na jedno badanie

1 | Uziarnienie mieszanki

2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600

3 | Zag:szczenie warstwy 10 probek na 10000 m

4 | Badanie wiéciwosci | dla kazdej partii kruszywa i przy kKalej zmianie kruszy-
kruszywa wa

6.3.1. Badanie wlasn¢ci kruszywa

W czasie rob6t Wykonawcathzie prowadzi badania wisciwosci kruszywa okréone w ta-
blicy 6.3. oraz w pkt.2.1 i 2.2 niniejszej ST. Pkbbalezy pobier& losowo z roziaonej war-
stwy, przed jej zagszczeniem i w obecloi Inzyniera.

Wyniki bada& musz by¢ na biegaco przekazywane #tynierowi. Badania petne natewykona
takze w przypadku zmiangrodta pobierania materiatow.

6.3.2. Wilgotnaé¢ kruszywa

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaglavilgotnasci optymalnej, okrdonej wedtug préby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda Il), zrevdep +10% -20%.

Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.

6.3.3. Zagszczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywssic az do osagnigcia wymaganego wskaika
zag;szczenia. Zagszczenie podbudowy nalesprawdza wedtug BN-77/8931-12.

6.4. Badania i pomiary wykonanej warstwy podbudowy

Czstotliwos¢ i zakres badapomiaréw wykonanej warstwy podbudowy z kruszywa.
Lp. | Wyszczegdlnienie bada pomiaréw | Minimalna cgstotliwos¢ pomiarow
1 Szeroké¢ podbudowy co50m

2 Rowna¢ podiwzna w sposob goty planografem albo co 50 m 4g
na kadym pasie ruchu
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3 Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km gtdtm
4 Spadki poprzeczn&* co50m

5 Rzdne wysokéciowe co 100 m

6 Uksztattowanie osi w planie* co 100 m

7 Gruba¢ podbudowy co50m

6.4.1. Szeroké& podbudowy

Szerokaé¢ podbudowy nie mee r@nic¢ sk od szerokéci projektowanej o wdcej niz +5 cm,
6.4.2. Rowné¢ podbudowy

Nieréwnaci podiwzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrowvy tata lub planografem, zgodnie z
BN-68/8931-04.

Nierownaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrowy tata.

Nieréwnaci podbudowy nie magprzekraczé&

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomaocniczej.

6.4.3. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukatdvpanierzye 4 metrovy tata z czstotli-
woscia podan w tablicy . Spadki poprzeczne powinny¢lsgodne z dokumentagcprojektow,
z tolerancy = 0,5 %.

6.4.4. Rzdne wysokdciowe podbudowy

Réznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rednymi projektowanymi nie po-
winny przekraczé&od 0 do -2 cm dla podbudowy zasadniczej oraz becm do , -2 cm dla
podbudowy pomaocniczej.

6.4.5. Grubai¢ podbudowy i ulepszonego podia

Grubai¢ podbudowy nie mige st rézni¢ od grubdci projektowanej o wgcej niz:

- dla podbudowy zasadniczej + 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%. Odchytkilipéci po zagszczeniu , w stosunku do
podanej w projekcie, nie powinny przekracza2 cm.

6.5. Badania sprawdzajce.

Laboratorium Zamawiagego ledzie prowadzito badania sprawdgag z czstotliwoscia okre-
slona przez Irkyniera.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiaru jest m(metr kwadratowy) utzonej i zagszczonej warstwy podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechaniczniglig@mvanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Og0dlne zasady odbioru robét podano w ST D- 00.00.00
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagrojektows, ST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleratady wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatraei podano w ST D- 00.00.00.
Cena wykonania obejmuje ngstijace roboty:

- dostarczenie materiatéw spta niezlzgdnych do wykonania podbudowy
- mechaniczne rozienie materiatu warstwami

- zag:szczenie poszczegoblnych warstw

- utrzymanie wykonanej warstwy

- wykonanie pomiarow i bada
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-S-06102

PN-B-06714/12
PN-B-06714/15
PN-B-06714/17
PN-B-06714/19
PN-B-06714/42
PN-B-11112/96
BN-68/8931-04

Drogi samochodowe. PodbudowyigZyw stabiliz. mechanicznie
Kruszywa mineralne. Badania. Ozea® zawart{i zanieczyszcze
Kruszywa mineralne. Badania. Ozeaiezsktadu ziarnowego
Kruszywo mineralne. Badania. Ozeazwilgotngci.

Kruszywo mineralne. Badania. Ozeazmrozoodporrigi
Kruszywo mineralne. Badania. OzaaEzcieralnaci

Kruszywa tamane do nawierzchni dvagh.
Drogi samochodowe. Pomiar ré$enaawierzchni .
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.04.05.01

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.04.05.01

PODLOZE GRUNTOWE ULEPSZONE MIESZANK A
CEMENTOWO-PIASKOW A
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejwymagania techniczne dotygze wykonania
i odbioru robot zwizanych z budowciagu pieszo-jezdnego na ul. Jesiennej w Ostrowie
Wielkopolskim.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktipezetargowy przy zlecaniu i realizacji
robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot zwanych z
wykonaniem warstwy ulepszonego padtoz mieszanki cementowo-piaskowej wykonanej w
betonomieszarce, 0o Rm = 2,5 MPa i obepnu;j
- wyznaczenie miejsca utenia
- zakup i transport materiatow
- wytworzenie mieszanki cementowo-piaskowej
- wykonanie w-wy ulepszonego podégr. 15 cm
- piekgnacja warstwy
- badania masy i podbudowy
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Mieszanka cementowo-piaskowamieszanka piasku, cementu i wody, dobranych

w optymalnych iliciach.
1.4.3. Pozostate okrdenia s3 zgodne z obowiizujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkazastosowanych materiatéw oraz za fakarykona-
nych robét a take za zgodn@& z dokumentagj projektows, ST i poleceniami lzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Kruszywo naturalne

Piasek winien spetnéawymagania normy : BN-64/8931-01Drogi samochodo@egnaczanie
wskaznika piaskowego.

Do stabilizacji cementem nipa stosowa piaski, mieszanki wiry albo mieszank tych kru-
szyw, kruszywo mzna uznd za przydatne do stabilizacji cementem wtedy, gemiki bada
laboratoryjnych wykaza, ze wytrzymatd¢ nasciskanie i mrozoodporré probek kruszywa sta-
bilizowanego bda zgodne z wymaganiami normowymi.

Wymagania dla kruszyw przeznaczonych do stabiliz&azphentem

Wiasciwosci Wyma- Badania wet
gania diug
Uziarnienie
a) ziarn pozostacych na sicie # 2 mm, %,
nie mniej nk: 30 PN-B-06714-
b) ziarn przechodgych przesito 0,075 mm 15
%, nie wecej niz: 15
Zawart@¢é czsci organicznych, barma  wzorco- PN-B-06714-
cieczy nad kruszywem nie ciemniej$za wa 26
niz:
Wskaznik piaskowy 20<WP<
50
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2.2. Cement

Nalezy stosowd cement portlandzki klasy 35 wg PN-88/B-30000

Badania cementu nagwykona zgodnie z PN-B-04300

2.3. Woda

Woda stosowana do stabilizacji gruntu lub kruszysganentem i ewentualnie do gighacji
wykonanej warstwy powinna odpowiadaymaganiom PN-B-32250 . Bez badaboratoryj-
nych mana stosowawodochgowa wock pitna.

3. SPRZET

Wykonzf\lj;vca przyspujacy do wykonania podbudowy lub ulepszonego pzalktabilizowanego
spoiwami powinien wykazasic mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprgtu:

mieszarek stacjonarnych,

uktadarek lub réwniarek do rozktadania mieszanki

walcow ogumionych i stalowych , wibracyjnych lulatstznych do zagzczania

- zagszczarek ptytowych, ubijakéw mechanicznych lub roatwalcow wibracyjnych

do zagszczania w miejscach trudnodgstych,

Uzyty sprzt musi by sprawny technicznie i uzyskakceptag Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00

4.2. Transport mieszankiodbyw& si¢ musi samochodami samowytadowczymi o tado$eno
10 ton. Czas transportu nie seoprzekraczal godz. przy temp. otoczenia pagji+ 15C i 20
min. przy temp. od 15 — 8C.

Srodki transportu powinny unitiwiaé przew6z mieszanki betonowej do miejsca wbudowania
bez zmiany konsystencji i bez rozsegregowania praggboczciem twardnienia.

Mieszanka w czasie transportu powinn& lajroniona od wptywow atmosferycznych takich
jak: opady, nastonecznienie, wiatry. Przy brakwwsk konstrukcjisrodkéw transportowych
nalezy stosowa przykrycia (folia, brezent).

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-0000.0
5.2. Wytyczne do projektowania mieszanki cementowpiaskowej wykonywanej

w betonomieszarce.
Wykonawca jest odpowiedzialny za przygotowanie peas i winien p przedstawd Inzynie-
rowi do akceptacji. Receptura winna¢bgpracowana przez laboratorium w oparciu o wyniki
bada materialtéw zaakceptowanych przezyniera. Laboratorium pobierze probki materiatdw
i wykona niezkdne badania.
Receptura winna ponadto uwegghiac:
- wytyczne niniejszej specyfikacji
- normg PN-S-96012 "Drogi samochodowe. Podbudowa i ulmpspodidge z gruntu

stabilizowanego cementem"

5.3. Warunki wykonania warstwy ulepszonego podiza
Warstwa ulepszonego pod# z mieszanki cementowo-piaskowej niezedy¢ wykonywana
wtedy, gdy podtee jest zamarzrie i podczas opaddéw deszczu. Dopuszczalnym okregem
konywania robét jest okres od 15 kwietnia do 1zdgéernika.
Nie naley rozpoczyné robot jezeli prognozy meteorologiczne wskazuja maliwy spadek
temperatury porej 5°C w czasie najhtiszych 7 dni.
5.4. Wbudowanie mieszanki
Mieszanka dowieziona z wytworni powinnac¢byktadana przy pomocy uktadarek lub réwnia-
rek. Grubé¢ uktadania mieszanki powinna dyaka, aby zapewéiuzyskanie wymaganej gru-
bosci warstwy po zagszczeniu.
Przed zagszczeniem warstwa powinnadwyprofilowana do wymaganychganych, spadkow
podtwznych i poprzecznych. Przyzyciu réwniarek do rozkladania mieszanki riglevykorzy-
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stat prowadnice, w celu uzyskania odpowiedniej rosangrofilu warstwy. Od #ycia prowad-
nic mazna odsipi¢ przy zastosowaniu technologii gwarantigj odpowiedni rownagé war-
stwy, po uzyskaniu zgody igniera. Po wyprofilowaniu naky natychmiast przyspi¢ do za-
ggszczania warstwy.

5.5. Zag:szczanie

Zageszczanie warstwy kruszywa stabilizowanego cemematezy prowadzé przy wyciu
walcéw gtadkich, wibracyjnych lub ogumionych, w taasgie wskazanym w ST.

Zageszczanie ulepszonego pozkoo przekroju daszkowym powinno rozpacsie od kravedzi

i przesuwad pasami podtenymi, czéciowo naktadajcymi sk w strore osi jezdni. Pojawiage
Sig W czasie zagszczania zawenia, ubytki, rozwarstwienia i podobne wady, mubg¢ na-
tychmiast naprawiane przez wymgamieszanki na peingtebokasé, wyrdéwnanie i ponowne
zag:szczenie. Powierzchnia zggczonej warstwy powinna ndieprawidtowy przekréj po-
przeczny i jednolity wygid.

W przypadku technologii mieszania w mieszarkaclkjsternych operacje zasgczania i ob-
rébki powierzchniowej mugazby¢ zakaczone przed uptywem dwoch godzin od chwili dodania
wody do mieszanki. Zggzczanie nale kontynuowa do osagnigcia wskanika zagszczenia
mieszanki okrédonego wg BN-77/8931-12 nie mniejszego od podaneiN-S-96012 i ST.
Specjala uwag: nalezy paswieci¢ zagszczeniu mieszanki wasiedztwie spoin roboczych po-
dtuznych i poprzecznych oraz wszelkich aotizer obcych.

Wszelkie miejsca ltne, rozsegregowanie, giane podczas zagzczania lub w inny sposéb
wadliwe, musz by¢ naprawione przez zerwanie warstwy na perubcé, wbudowanie nowej
mieszanki o odpowiednim sktadzie i ponowneezgagzenie. Roboty teasvykonane na koszt
Wykonawcy.

5.6. Piebgnacja warstwy

Wymagane jest piegnowanie wykonanej warstwy przez okres min 7 driep polewanie wo-
da. Nie wolno dopsci¢ do wyschngcia warstwy aby nie powstahgknigcia skurczowe.

Inne sposoby piegnacji, zaproponowane przez Wykonawadnne materiaty przeznaczone do
pielegnaciji mog by¢ stosowane po uzyskaniu akceptaciyimera.

Nie naley dopuszczéazadnego ruchu pojazdow i maszyn po ulepszonym gadlookresie 7
dni po wykonaniu. Po tym czasie ewentualny ruchrietgiczny mae odbywa si¢ wytacznie
za zgod Inzyniera.

5.7. Utrzymywanie ulepszonego podia

Ulepszone podiee po wykonaniu przez uteniem nasgpnej warstwy, powinno kyutrzymy-
wane w dobrym stanie. Wykonawca jest zob@any do przeprowadzania bagych napraw
warstw uszkodzonych na skutek oddziatywania czyiwmilatmosferycznych, takich jak opady
deszczu kniegu oraz mroz.

Wykonawca jest zobowrany wstrzymé ruch budowlany po okresie intensywnych opadow
deszczu, jeeli wystpi mazliwosé uszkodzenia warstwy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykdénbadania kruszyw zgodnie z
ustaleniami niniejszej ST

6.3. Badania w czasie robot

Badania w czasie prowadzenia robot polege sprawdzeniu przezAyniera w miag postpu
robét, jakdéci materiatow i zgodnizi wykonywanych robot z projektem technicznym i ST
6.3.1. Uziarnienie kruszywa

Probki do bada nalezy pobierg z mieszarek przed podaniem cementu. Uziarnienieziiva
powinno by zgodne z wymaganiami podanymi w ST.

6.3.2.Wilgotnaé¢ mieszanki kruszywa z cementem

Wilgotnos¢ mieszanki powinna by réwna wilgot§ed optymalnej, okréonej w projekcie skifa-
du tej mieszanki, z toleranci 10% - 20% jej warkei.
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6.3.3. Zagszczenie mieszanki

Mieszanka powinna ldyzag:szczona do osggniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od
1,00 oznaczonego zgodnie z BN-77/8931-12.

Czgstotliwose oraz zakres badaokreslona zostanie przez dginiera.

6.3.4. Grubadi¢ warstwy

Grubai¢ warstwy naley mierzy¢ bezpdrednio po jej zagszczeniu w odlegkei co najmniej
0,5 m od krawdzi. Grubd¢ warstwy nie mee r@ni¢ sig od projektowanej o wtej niz £ 1 cm.
6.3.5. Wytrzymatc¢ na sciskanie

Wytrzymalai¢ nasciskanie okréla sk na prébach walcowychaednicy i wysokéci

8 cm. Probki do badanalezy pobiergd z miejsc wybranych losowo, w warstwie razboej
przed jej zagszczeniem. Probki ikei nalezy formowa i przechowywad zgodnie z normami
dotyczicymi poszczegolnych rodzajow stabilizaciji spoiwaimizy probki naley bad& po 7 lub
14 dniach oraz po 28 lub 42 dniach przechowywangniki wytrzymatasci nasciskanie po-
winny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w ST.

6.4. Wymagania dotycgce cech geometrycznych i wytrzymakeziowych ulepszonego
podica.

6.4.1.Szeroké¢ ulepszonego podipa

Szerokdé¢ ulepszonego podia nie mae sk rozni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz

+10cmi-5cm.

6.4.2. ROwndé¢ ulepszonego podiza.

Nierowndaci podiuzne ulepszonego podia naley mierzy¢ tata 4-metrova w sposob cigty

planografem zgodnie z noasnBN-68/8931-04.

Nieréwnaici poprzeczne ulepszonego pagtnaley mierzye 4-metrovy fata.

6.4.3. Spadki poprzeczne ulepszonego podéo

Spadki poprzeczne ulepszonego pedipowinny by zgodne z DokumentacjProjektove z

tolerancj £0,5 %.

6.4.4. Rzdne wysokdciowe ulepszonego podia.

R&znice pomédzy rzdnymi wykonanej warstwy, a ¢dnymi projektowanymi nie powinny

przekracza+ 1 cm, - 2 cm.

6.4.5. Uksztaltowanie osi ulepszonego podto

Os warstwy nie mee by przesungta w stosunku do projektowanej ogeej niz + 5 cm.

Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztadttey osi w planie naky wykona w

punktach gtownych tukéw poziomych.

6.4.6. Grubasé ulepszonego podiza

Grubd¢ ulepszonego podia nie mae sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz +

10% -15%.

6.5. Badania odbiorcze

- badanie wytrzymafei nasciskanie — 3 probki z kalej dziennej dziatki roboczej

- rownas¢ podiwzna — tag 4-ro metrovi, co 20m

- rownas¢ poprzeczna —j.w. lecz co 100m

- szeroke¢ warstwy — co 100m

- spadki poprzeczne — na prostej co 100m, na tukaShmiejscach

- wyglad zewrgtrzny — jednolity bez miejsc porowatych i tuszcych se

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00
Jednostl obmiaru jest 1 Mwykonanej warstwy z kruszyw stabilizowanych cereent

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z DokumentaBjrojektow, ST i wymaganiami liy-
niera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt. 6, daty wyniki pozy-
tywne.

Inzynier oceni wyniki badai pomiaréw , w wypadku wyspowania usterek ustali zakres robot
poprawkowych, ktére Wykonawca wykona na wtasny kosz
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST D-00.00.00

Cena wykonania rob6t obejmuje

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze

-oznakowanie robot

- dostarczenie materiatéw , wyprodukowanie mieseaj@ transport na miejsce  wbudowania
- dostarczenie, ustawienie, rozebranie, odwieziprmavadnic oraz innych materiatbw pomoc-
niczych

- rozlazenie i zagszczenie mieszanki

- pielegnacg wykonanej warstwy

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w ST

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaawartéci zanieczyszc#e ob-

cych

PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezsktadu ziarnowego

PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezzawartdci zanieczyszcze
organicznych

PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Ozm@iezeieralngci w bebnie Los Ange-

les

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do beton@agraw.

PN-S-96012 Drogi samochodowe. Podbudowa i ulemszpodigze z gruntu sta-

bil.cementem

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wika piaskowego

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$anoawierzchni planografem i it

BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska ngnoici gruntu jako podiza

nawierzchni podatnych.

BN-77/8931/12 Oznaczenie wgkéka zagszczenia gruntu.

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygoisztywnych, IBDiM — 1997.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczreywymagania techniczne dotygze wykona
nia i odbioru robo6t zwizanych z budowciagu pieszo-jezdnego na ul. Jesiennej w Ostrowie
Wielkopolskim.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimeetargowy przy zlecaniu i realizaciji
robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych z wy-
konaniem nawierzchni z brukowej kostki betonowejlgici 8 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa ksztattka wytwarzana z betonu metedbroprasowania.
Produkowana jest jako ksztaltka jednowarstwowandwdch warstwach patzonych ze sab
trwale w fazie produkciji.

1.4.2. Pozostate okrdenia podstawowesa zgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami i z definicjami podanymi 31 D- 00.00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w ST D- 00.00.00.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jgkmraz zgodn& z Dokumentag Projektova, ST i
poleceniami layniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogdblne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pada

w ST D- 00.00.00.

2.2. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikogtkowej w budownictwie drogo-
wym jest posiadanie aprobaty technicznej, wydanagzpuprawnios jednostk.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotyaee sprztu podano w ST D- 00.00.00.

3.2. Sprzt do wykonania chodnika z kostki brukowej

Mate powierzchnie z kostki brukowej wykonuje stcznie.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory pltytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D- 00.00.00.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robdét.

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D- 00@0.

5.2. Ukladanie chodnika z betonowych kostek brukowgh

Z uwagi na ranorodnd¢ ksztattéw i kolorow produkowanych kostek, #iwe jest utazenie
dowolnego wzoru - wczeiej ustalonego w dokumentacji projektowej lub zzgitowanego
przez Irzyniera. Kostk uktada st na podsypce cementowo-piaskowej w taki sposéb, aby
szczeliny mgdzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kosthalery uktada ok. 1,5 cm wyej od
projektowanej niwelety, gdiyw czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegaggzagzeniu.
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Po ut@eniu kostki, szczeliny natg wypetnic piaskiem, a nagpnie zami&¢ powierzchng uto-
zonych kostek przyayciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przgpi¢ do ubijania.

Do ubijania utaonego chodnika z kostek brukowych, stosugansbratory ptytowe z ostanz
tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkoiem i zabrudzeniem.

Wibrowanie naley prowadzt od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunkirodka i jednocze-
snie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno uywa¢ walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupetné szczeliny materiatem do wypetnienia i zafgiea-
wierzchnk.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D- 00.00.00.

6.2. Badania przed przysipieniem do robo6t

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien sprawgdeizy producent kostek bruko-
wych posiada aprobatechnicza.

6.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowai wykonania nawierzchni z betonowych kostek bruichv polega
na stwierdzeniu zgoddo wykonania z dokumentagcprojektows oraz wymaganiami niniej-
szej ST:

— pomierzenie szerokoi spoin,

- sprawdzenie prawidtowéoi ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidtowéoi wypetnienia spoin,

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych

6.4.1. Sprawdzenie réwndgci

Sprawdzenie rowrigi nawierzchni przeprowadéaalezy tata co najmniej raz na kde 150 do
300 nf utozonej kostki i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej araz na 50 m .
Dopuszczalny przsvit pod tat 4 m nie powinien przekracz®,8 cm.

6.4.2. Sprawdzenie profilu podhinego

Sprawdzenie profilu podimego przeprowadzanalery za pomog niwelacji, biogc pod uwag
punkty charakterystyczne, jednak nie rzadzigjom 100 m.

6.4.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokorymalezy szablonem z pozionmi¢co najmniej
raz na kade 150 do 300 fri w miejscach wtpliwych, jednak nie rzadziej hico 50 m. Do-
puszczalne odchylenia od projektowanego profiluesan 0,3%.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiaru jest h(metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z brukowegtki beto-
nowej.

8. ODBIOR ROBOT

Og0dlne zasady odbioru robét podano w ST D- 00.00.00
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z DokumentgByojektova, ST i wymaganiami liy-
niera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 fithodnika lub wjazdu z brukowej kostki betonowegjohuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatdbw na miejsce wbudowania,

- wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,

— utozenie kostki brukowej wraz z zeggczeniem i wypetnieniem szczelin,

- przeprowadzenie badapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
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HUMUSOWANIE | OBSIANIE ZIELENI
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczriejwymagania techniczne dotyze wykonania
i odbioru robét zwijzanych z budowciagu pieszo-jezdnego na ul. Jesiennej w Ostrowie Wiel
kopolskim.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegoétowa specyfikacja techniczna jest stosoyekeadokument przetargowy i kontrak-
towy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionyshpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zganych z
plantowaniem zieleni i obejmayj

- zakup i dowiezienie humusu

- plantowanie i humusowanie paséw zieleni przy géabwarstwy humusu - 10 cm

- obsianie pasow zieleni traw

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Humus -ziemia rélinna (urodzajna).

1.4.2. Humusowanie pokrycie paséw zieleni humusem w celu zapewaidobrego wzro-
stu trawy.

Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obovizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST D-00.00.00

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogdllne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pudey ST
D-00.00.00.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy humusowanit s

humus i nasiona traw.

Wybor gatunkow traw naky dostosowé do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zalec
sie stosowd mieszanki traw o drobnymggtym ukorzenieniu, spetnigje wymagania
PN-R-65023.

3. SPRZET

Wykonawca przyspujacy do wykonania umocnienia powinien wykéazie mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:

*ubijakéw 0 rcznym prowadzeniu,

*wibratorow samobignych,

*phyt ubijajacych.

4. TRANSPORT

Nasiona traw mma przewozi dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiecza-
jacych je przed zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D-0000.0

5.1. Humusowanie

Humusowanie powinno Bywykonywane od gérnej kraazi skarpy do jej dolnej kragzi.
Warstwa humusu powinnaegia¢ poza géra krawedz skarpy i poza podr@ skarpy nasypu
do 15 cm. Grub& pokrycia ziemy roslinna powinna wynosi 10 cm.

Utozong warstwe humusu natey lekko zagsci¢ przez ubiciegczne lub mechaniczne.
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5.2. Obsianie nasionami traw

Obsianie powierzchni skarp i rowow trawalezy wykonywa w odpowiednich warunkach
atmosferycznych w okresie wiosny lub jesieni.

Powierzchnt obsian pokrywa s¢ gruntem poprzez lekkie grabienie powierzchni skarp
W okresie suszy natg systematycznie zraszavoda obsiane powierzchnie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakeoi robét podano w ST D-00.00.00.

6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej ja&bwykonanych robo6t i ich zgodda z ST oraz na
sprawdzeniu daty waaosci $wiadectwa wartéci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

7. OBMIAR ROBOT
Jednosti obmiarowy jest:
*m? (metr kwadratowy) powierzchni skarp i rowéw orasgw zieleni

8. ODBIOR ROBOT

Og0dlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytysv

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1frumocnienia skarp i rowow przez humusowanie i otigiabejmuje:
*roboty pomiarowe i przygotowawcze,

*dostarczenie i wbudowanie materiatow,

*pielegnacja trawy,

*uporzadkowanie terenu,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty zienigmagania i badania
2. PN-R-65023 Materiat siewny. Nasiondlirorolniczych

10.2. Inne materiaty
Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe tplgemne.
Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED@anEprojekt-Warszawa, 1979.
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D.07.02.01

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D -07.02.01

OZNAKOWANIE PIONOWE
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1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejywymagania techniczne dotyze wykonania

i odbioru robot zwizanych zbudow ciagu pieszo-jezdnego na ul. Jesiennej w Ostrowie Wiel
kopolskim.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegoblowa specyfikacja techniczna jest stosoyekwadokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w eie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét przy wykonywa-
niu oznakowania pionowego i obejrmu;j

- zakup i transport materiatow,

- roboty pomiarowe przy ustawianiu nowego oznakaajan

- ustawienie stupkow z rur stalowy@h70 mm

- przymocowanie tablic znakéw do stupkéw,

- ustawienie stupkdéw przeszkodowych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S§ szgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi nor-
mami i innymi wydanymi aktami oraz definicjami pogani w ST D-00.00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za j&kowvykonania oraz zgodié z dokumentagj projek-
towa, ST i poleceniami lzyniera.

Ogdlne wymagania dotygze robét podano w ST D-00.00.00.

2. MATERIALY

Ogodlne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST
D-00.00.00.

2.1. Aprobata techniczna dla materiatéw

Kazdy materiat do wykonania pionowego znaku drogowegoktory nie ma normy, musi po-
siad& aprobat techniczim wydary przez uprawniogjednostk. Znaki drogowe powinny mée
certyfikat bezpieczestwa (znak ,B”) nadany przez uprawnipjednostk.

2.2. Materialy stosowane do fundamentow znakdéw

Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczyaékaw mog by¢ wykonywane jako:
prefabrykaty betonowe, z betonu wykonywanego ,n&nwip z betonu zbrojonego, inne roz-
wigzania zaakceptowane przezyniera.

Konstrukcje wsporcze znakéw pionowych rglevykona zgodnie z propozygjWykonawcy
zaakceptowanprzez Irzyniera.

Konstrukcje wsporcze nmioa wykong z ocynkowanych rur lubakownikow wzgkdnie innych
ksztattownikow, zaakceptowanych przezyniera.

Znaki i tablice drogowe powinny bywykonane na podkfadzie z blachy aluminiowe] wyposa
zonej w element usztywnigy.

Lico znakdéw powinno by wykonane z folii odblaskowej, symbole znakéw naooe technik
sitodruku. Blacha z aluminium lub stopéw aluminippwinna by odporna na korogj

3. SPRZET

Wykonawca przysgpujacy do wykonania oznakowania pionowego powinien vegkasic maoz-
liwoscia korzystania z nagpujacego spretu:

-betoniarek przewmych do wykonywania fundamentéw betonowych ,na rotkr

-srodkéw transportowych do przewozu materiatow,

-przewanych zbiornikbw na waog sprztu spawalniczego, itp.

4. TRANSPORT
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Materialy i elementy oznakowania powinnycbgrzewaone srodkami transportowymi w wa-
runkach zabezpieczajych je przed uszkodzeniami. Transport znakéw, tkaksji wsporczych
i sprztu (uchwyty,sruby, naketki itp.) powinien s¢ odbywa $rodkami transportowymi w spo-
séb uniemgliwiajacy ich przesuwanie gw czasie transportu i uszkadzanie.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed przysipieniem do robét Wykonawca jest zobgrany do oznakowania miejsca prowa-
dzenia rob6t zgodnie z projektem zabezpieczeniétrob

Konstrukcja wsporcza znaku musicbywykonana w sposob ograniczey zagraenie wytkow-
nikdbw pojazdéw samochodowych oraz innyclytbownikéw drogi i terenu do niej przylegtego
przy najechaniu przez pojazd na znak. Konstrukgponcza znaku musi zapewnmnozliwosé
tatwej naprawy po najechaniu przez pojazdy lub ganedzaju uszkodzenia znaku.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D- 00.00.00 .

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien uzyskal producentow Zaiadczenia o
jakosci (atesty) oraz wykorgabadania materiatow przeznaczonych do wykonaniétroprzed-
stawi ich wyniki Inzynierowi w celu akceptacji materiatdw, zgodnie zmaganiami okrédo-
nymi w pkt 2.3.

Do materiatow, ktdrych producenci obowizani (przez wigciwe normy PN i BN) dostar-
czy¢ zawiadczenia o jakai (atesty) nali:

- stupki do znakow

- tablice znakéw

6.3. Badania i kontrola w czasie wykonywania robét

6.3.1. Badania materiatow w czasie wykonywania rolo

Wszystkie materialy dostarczone na bud@vzawiadczeniem o jakii (atestem) producenta
powinny by sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jegonigyow.

6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania oznakowania pionowego haibadé:

a) zgodn& wykonania urzdzer z dokumentagj projektowy ,

b) zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiarow,

c) prawidtoweé¢ wykonania dotow pod stupki,

d) poprawn&t wykonania fundamentow pod stupki

e) poprawn& ustawienia stupkow,

f)  poprawné¢ przymocowania tablic znakow

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiarow jest szt (sztuka), dla znakdéw konwencjonalnycte dsanstrukcji wspor-
czych,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Og0dlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, ST i wymaganiami lzy-
niera, jeeli wszystkie pomiary daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior ostateczny

Odbidr robo6t oznakowania pionowego dokonywany festasadzie odbioru ostatecznego.
Odbior ostateczny powinien bydokonany po catkowitym zakozeniu robot, na podstawie
wynikow pomiarow i badajakosciowych, okrélonych przez layniera.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania jednostki obmiarowej oznakowania@igego obejmuje:
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- zakup i transport materiatow,

- o0znakowanie miejsca robét,

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- wykonanie fundamentow

- dostarczenie i ustawienie konstrukcji wsportgyc
- zamocowanie tarcz znakéw drogowych,

- przeprowadzenie pomiarow i baga

- demonta oznakowania tymczasowego,

- uporadkowanie terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1/Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 3 lipca 2003v sprawie szczegdtowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatdwgbwych oraz urglzen bezpieczastwa
ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania ngalh (Dz. U. Nr 220 poz. 2181),
2/ Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wénéa 2003 r.w sprawie szczegoétowych
warunkéw zargdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadrad tym zargdzeniem.
(Dz. U. Nr 177 z 14.10.2003 r. poz. 1729).
3/ Szczegdbtowe warunki techniczne dla znakéw i aj@m drogowych oraz usdzen
bezpiecz@stwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczanianagach
(Zahcznik do nr 220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia 20P3 r

10.1. Normy
1. PN-B-06250 Beton zwykty
2. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwagriione i walcowane na zimno
0g6lnego przeznaczenia
3 PN-H-93401 Stal walcowanaat®wniki rownoramienne
4  PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczriejwymagania techniczne dotyze wykonania
i odbioru robét zwijzanych z budowciagu pieszo-jezdnego na ul. Jesiennej w Ostrowie Wiel
kopolskim.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimeetargowy przy zlecaniu i realizaciji
robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot przy ustawianiu
kraweznikéw betonowych i obejmaj
- wykonanie taw z betonu B15,
- ustawienie krawznikow betonowych typu najazdowego o wymiarach P5si@),
- ustawienie krawnikow wtopionych o wymiarach 12x25 cm
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniazaj chodniki
dla pieszych oraz nawierzchnie drogowe.
1.4.2. Pozostate okrdenia podstawowesa zgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymiST D- 00.00.00.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jd&kaobot oraz zgodrié z dokumentagj projektowy ,
ST i poleceniami liayniera. Ogélne wymagania dotyeze rob6t podano w ST
D-00.00.00

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi wg niniejszej specyfikazji

— krawezniki betonowe wibroprasowane 15x22 cm i 12x25cmkanane zgodnie z
BN-80/6775-03/01 i BN-80/8775-03/04, nddiwos¢ betonu w krawzniku nie powinna
by¢ wigksza ni 4%.

— piasek na podsygk do zapraw wg PN-79/B-06711

— cement do podsypki i zapraw wg PN-51/B-30003,

- woda,

— materiaty do wykonania tawy pod kramiki - beton klasy B- wg PN-B-06250

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu.

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST D- 00.00.00.

3.2. Sprat

Roboty wykonuje siregcznie przy zastosowaniu:

- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oragguwtowania podsypki cement-
piaskowej,

- wibratoréw ptytowych, ubijakédwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D- 00.00.00.

4.2. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportowymi.
Krawezniki betonowe uktadanalery nasrodkach transportowych w pozycji pionowej

z nachyleniem w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemisizkodzeniami w czasie
transportu, a gérna warstwa nie powinna wystapazascianysrodka transportowego wgej
niz 1/3 wysokdci tej warstwy.
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4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powinieresidbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08
Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegagih je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi madéeni. Podczas transportu kruszywa
powinny by zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drepreed rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D- 00@O0.

5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Roboty ziemne (wykopy) zwzane z wykonanie koryta gruntowego podddwetonow, wyko-
nane kda tacznie z korytem pod jezdsi

5.3. Wykonanie taw

Wykonanie taw powinno dyzgodne z BN-64/8845-02.

tawy betonowe z oporem wykonuje sv szalowaniu. Beton rézielony w szalowaniu lub
bezpdrednio w korycie powinien liywyroéwnywany warstwami. Betonowanie taw nglavy-
konywat zgodnie z wymaganiami PN-B-06251.

5.4. Ustawienie kravwgznikdw betonowych

Ustawienie krawznikow powinno by zgodne z BN-64/8845-02.

Ustawianie krawznikow na tawie betonowej wykonujegsna podsypce cementowo-piaskowej
0 grubdgci 3 do 5 cm po zagzczeniu.

Spoiny kraveznikow nie powinny przekraczazerokdci 1 cm. Spoiny nale zapravg cemen-
towo-piaskowy, przygotowan w stosunku 1:3.

Spoiny krawgznikow przed zalaniem zaprawalery oczyscic¢ i zmy¢ wodi.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakoi podano w ST D- 00.00.00

6.1. Kontrola jakosci materiatow przed przystyapieniem do robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakonateriatdw przeznaczonych do

wbudowania. Badanie krawnika na etapie akceptacji materiatu do robét wykenu
laboratorium wskazane przezymiera.

Wykonawca jest zobowktany dostarczylaboratorium wybrane losowo przy udziale
Inzyniera 3 szt krawznikdéw dla przeprowadzenia nagtijacych bada:

- nodnos¢ kraweznikdw

- nasakliwos¢ betonu

- odpornd¢ na dziatanie mrozu

Powyzsze badania zostamwykonane na koszt wykonawcy.

6.2. Kontrole i badania w trakcie wykonywania robét

6.2.1. Sprawdzenie ustawienia kragznikow

Przy ustawianiu kragznikéw nalery sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraanikdw w poziomie od linii projektowanej, ktore wysio
[11 cm na kade 100 m ustawionego krawmnika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety goérnej ptaszczyrayeznika od niwelety projektowa-
nej, ktére wynosi’ 1 cm na kade 100 m ustawionego kramnika,

c) rownas¢ gornej powierzchni kraggnikdw, sprawdzane przez przyknie w dwoch punktach
na kade 100 m krawznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomiedzy gorm, po-
wierzchni kraweznika i przytazona tata nie mae przekraczal cm,

d) doktadnad¢ wypetnienia spoin badagsto 10 metréw. Spoiny musby¢ wypetnione catko-
wicie na peta gtebokasé.

6.2.2. Badania betonu na taw

Wykonawca dostarczy 3 probki betonu z tawy, cetadania w laboratorium wytrzymaé
betonu n&ciskanie ( 1 seria probek na 300m wykonanej tawigrio@vej z oporem)
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D- 00.00.00
Jednosti obmiaru jest m (metr) wbudowanego keamika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D- 00®0.0

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z Dokumentgyojektows, ST

i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytyav
8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikaych i ulegaicych zakryciu podlegaj

— wykonanie koryta pod tagy

— wykonanie fawy,

— wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m kraynika betonowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

— oznakowanie robét prowadzonych w pasie drogowym

— wykonanie koryta pod tagy

— wykonanie fawy,

— pielegnacg wykonanej fawy

— wykonanie podsypki,

— ustawienie krawznikdw na podsypce cementowo-piaskowej,
— wypetnienie spoin kraggznikbw zapraw,

— zasypanie zewgtrznejsciany kraveznika gruntem i ubicie,

— przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Katalog Powtarzalnych Elementow Drogowych. Cengdiuro Projektowo Badawcze Drog i
Mostéw w Warszawie.

1. PN-B-06250 - Beton zwykly

2. PN-B-06711 - Kruszywo mineralne. Piasek dpraa budowlanych

3. PN-B-06712 - Kruszywa mineralne do betonu Zegé

4. PN-B-10021 - Prefabrykaty budowlane z betdnetody pomiaru cech geometr.

5. PN-B-32250 - Materiaty budowlane. Woda do héte i zapraw

6. BN-80/6775-03/04 - Prefabrykaty budowlar@tonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,

parkingéw i torowisk tramwajowych.
13. BN-64/8845-02 - Kragzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbio
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