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D.05.03.11. FREZOWANIE NAWIERZCHI ASFALTOWYCH
NA ZIMNO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wyénia i odbioru robdét budowlanych
(STWIORB ) 8 wymagania dotyege wykonania i odbioru robét zwdanych z frezowaniem
nawierzchni asfaltowych na zimno w ramach przebydolwWankowicza na odcinku od ul. Wodnej
do ul. Osadniczej w Ostrowie Wielkopolskim
1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB stanowi podstawowy dokument przetargowkgritraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczasad prowadzenia robot
zwiazanych z frezowaniem nawierzchni asfaltowych nanoimobejmug:
« frezowanie wgibne na gibokas¢ od 0 do 4 cm
» frezowanie wgtbne na gibokas¢ 4 cm .

Uwaga:
Destrukt bitumiczny stanowi wtasfio Zamawiajcego i jego transport odbywdedzie
si¢ na budowie ( wbudowany zostanie do umocnienia gopodrog dojazdowych)

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Recykling nawierzchni asfaltowej - powtomng/cie mieszanki mineralno-asfaltowej
odzyskanej z nawierzchni.

1.4.2. Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimkontrolowany proces skrawania gorne;j
warstwy nawierzchni asfaltowej, bez jej ogrzane okrelona glebokas¢.

1.4.3. Pozostate okilenia s zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagamigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgece robot

Ogodlne wymagania dotyaze robét podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Nie wystpuja.
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprat do frezowania

Nalezy stosowa frezarki drogowe umdiwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowe;j
na zimno na ok&ona glebokasé.

Frezarka powinna lgysterowana elektronicznie i zapewh@achowanie wymaganej
rownasci oraz pochylé poprzecznych i podinych powierzchni po frezowaniu. Do matych
roboét (naprawy agci jezdni) Ireynier maze dopuycic frezarki sterowane mechanicznie.

Szerolkg bebna frezujcego powinna bydobrana zalaie od zakresu robat:
szer. min 1,8 m do profilowania i 1,0 m do frezoveskrawedzi.

Przy duych robotach frezarki mugszby¢ wyposaone w przenénik sfrezowanego
materiatu, podagy go z jezdni narodki transportu.

Przy frezowaniu warstw asfaltowych nalgdkas¢ ponad 50 mm, z przeznaczeniem
odzyskanego materialu do recyklingu na agor w otaczarce, zaleca ¢sifrezowanie
wspotbiezne, tzn. takie, w ktorym kierunek obrotowbima skrawajcego jest zgodny z
kierunkiem ruchu frezarki. Za zgedInzyniera mae by dopuszczone frezowanie
przeciwbiene, tzn. takie, w ktorym kierunek obrotéwtima skrawajcego jest przeciwny do
kierunku ruchu frezarki.

Przy pracach prowadzonych w terenie zabudowanwmafki musz, a poza nimi
powinny, by zaopatrzone w systemy odpylania. Za zglmtyniera mana dopuci¢ frezarki
bez tego systemu:

a) na drogach zamiejskich w obszarach niezabudowanych,
b) na drogach miejskich, przy matym zakresie robot.

Wykonawca mge wywac tylko frezarki zaakceptowane przezyniera. Wykonawca
powinien przedstawidane techniczne frezarek, a w przypadkach jakiehk& watpliwosci
przeprowadz demonstraej pracy frezarki, na wiasny koszt.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

Ogoblne wymagania dotygze transportu podano w STWIORB D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport sfrezowanego materiatu

Transport sfrezowanego materiatu powiniert bgk zorganizowany, aby zapewni
prac; frezarki bez postojow. Materiat me® by wywozony dowolnymi srodkami
transportowymi.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWIORB O®Q.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie frezowania

Nawierzchnia powinna lgyfrezowana do gbokaici, szerokéci i pochyler zgodnych
z dokumentagj projektows i SST.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB @O0 ,Wymagania ogélne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest m2 (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIORB m®OM®O ,Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrdgi podano wSTWIORB D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 ™ frezowania na zimno nawierzchni asfaltowej obg@mw
szczegolnéci:
- prace pomiarowe,
- oznakowanie robat,
- frezowanie,
- transport sfrezowanego materiatu na miejscu budewymiejsce akceptowane przez
Inzyniera Projektu,
przeprowadzenie pomiarow wymaganych w specyfikaciniczne;.
10 PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ro$gnoawierzchni planografem i at




