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D-01.02.04. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP
1.1.  PRZEDMIOT STWIORB
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Raétyania i Odbioru Robdt
Budowlanych (STWiIORB)@&wymagania dotyege wykonania i odbioru rob6t zadanych z rozbiérk

elementow drég w ramach modernizacja jezdni i chanm ul. Nowa Kegpa w Ostrowie
Wielkopolskim na odcinku od ul. Witosa do ul. M.1&#owskiej-Curie ..

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWIORB

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Rolidowlanych (STWIORB) &

stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowey pealizacji robét wymienionych w p. 1.1.
1.3.  ZAKRES ROBOT OBHTYCH STWIORB

Ustalenia zawarte w Specyfikacji Technicznej Wykoia i Odbioru Robo6t Budowlanych (STWIORB)
stanowi, wymagania dotycgce rozbiorki:
a) obrzezy betonowych
b) ptytek chodnikowych betonowych
¢) kraweznikéw.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Stosowane w niniejszej STWIORB okienia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w STORB D-M-00.00.00.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Ogo6lne wymagania dotygze rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00. Wykonawabh& jest
odpowiedzialny za ich jaké oraz zgodn& z Dokumentagj Projektova, STWIORB oraz zaleceniamiApniera.

2. MATERIALY

0Ogo6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudew STWiIORB D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

3. SPRZT
3.1.  OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRETU

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00. "Wymagania OgdIpkt 3.
3.2. SPRET DO WYKONANIA ROBOT

Sprzt powinien odpowiadapod wzgétdem typdw i ilgci wskazaniom zawartym w STWIORB, PZJ
zaakceptowanych przezzymiera. Do wykonania rob6t zwdanych z rozbiorkelementéw drég natg stosowa:
tadowarki, spycharki, samochodyzarowe, mtoty pneumatyczne, frezarki nawierzchni.

Sprzt powinien by dostosowany do rodzaju i zakresu robot.

4. TRANSPORT
4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU
Ogolne wymagania dotysee transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00. "Wyangig Ogolne" pkt 4.
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4.2. TRANSPORT MATERIALOW

Materiat z rozbiérki naley przewozé transportem samochodowym w miejsce wskazane pirzamiera.
Wybdér érodka transportu zatg od warunkéw lokalnych. Materialy z rozbi6rki mply¢ przewaone dowolnymi
srodkami transportowymi.

Materialy stanowice wlasné¢ Zamawiajcego leda odtransportowane do magazynu wskazanego przez
Zamawiajcego.
Transport materiatdw z rozbiérki na odlegtalo 20km ley w gestii Wykonawcy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

Ogolne wymagania dotysze wykonania robot podano w STWiIORB D-M-00.00.00ymagania Ogdlne",
pkt 5. Wykonawca przygotuje Program Zapewnieniadakiwzgkdniajac wszystkie warunki, w jakichebola
wykonywane roboty.

Warstwy nawierzchni naty usuw@& mechanicznie w sposéb okleny przez liiyniera. Doty (wykopy)
powstate po rozbiérce elementdw drég na odcinkacykopow drogowych powinny Hy tymczasowo
zabezpieczone. W szczeg@nbnalezy zapobiec gromadzeniugsiv nich wody opadowe.

Doty w miejscach gdzie nie przewiduje; siykonania wykopow naley wypetnic, warstwami, odpowiednim
gruntem do poziomu terenu i z&gi¢ zgodnie z wymaganiami oldlenymi w Specyfikacji Technicznej D-02.01.01
oraz D-02.03.01.

Wszystkie elementy mitiwe do powtdrnego wykorzystania powinnydgemontowane bez powodowania
zbednych uszkodze
Bezwyteczne materiaty powinny Byusungete z Terenu Budowy i wywiezione zgodnie z Ustamodpadach.
Kostkg z rozbidrki zjazdow naley przekazé wiascicielom posesji.

Po wykonaniu rozbiorek Wykonawca jest zobggainy do usurtia nieprzydatnych materiatéw poza teren
budowy zgodnie z ustayo odpadach.

W rejonie istnigjcych sieci uzbrojenia, roboty naleprowadzé recznie. Wykonawca robot jest
odpowiedzialny za wszystkie szkody w ista@jch sieciach uzbrojenia, zaistniate na skutek pdmenych robot,
réwniez w przypadku, gdy przekazana przez Inwestora doktewg projektowa nie przewidywata wggbwania
tych uradzea.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE KONTROLI JAKGSCI ROBOT

Ogoblne wymagania dotygee kontroli jakdci robét podano w STWIORB D-M-00.00.00. "Wymagania
Ogodlne" pkt. 6. Sprawdzenie jala robot polega na sprawdzeniu komplégiavykonanych robét rozbidrkowych.
Zageszczenie gruntu wypetnigjego ewentualne doty po usetyich elementach nawierzchni powinno spetnia
odpowiednie wymagania oklene w STWIORB D-02.00.00. "Roboty ziemne".

7. OBMIAR ROBOT
7.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU ROBOT

0Ogoblne wymagania dotygze obmiaru rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00. 'agania Ogolne”, pkt 7.
Jednostl obmiarows rob6t zwazanych z rozbidrkelementéw drég jest:
1n? (metr kwadratowy) rozebrania nawierzchni oraz 1rmmétr) rozbieranych kraggnikow i
obrzery.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT ROZBIORKOWYCH
Ogolne zasady odbioru rob6t rozbiérkowych podar®WWiORB D-M-00.00.00. pkt 8.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE PLATNGSCI

Ogo6Ine wymagania dotygze ptatnéci podano w STWIORB D-M-00.00.00. "Wymagania Ogdlpkt 9.
Ptatna¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wg p. 7, zgodrobmiarem, po odbiorze robét.
llo$¢ jednostek wg poz. “Przedmiaru robét”.

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena jednostkowa wykonania robot zeanych z rozbidrk p. 7.1 obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robét i jego utrzymanie,

— koszty zapewnienia niezbnychsrodkéw produkcji,

- wszelkie czynnéci zwiazane z rozbiork elementow

— zaladunek i odwiezienie materiatéw z Terenu Budewsiz z kosztami sktadowania,

- koszt zapewnienia bezpiedatwa podczas prowadzenia robdt rozbiorkowych,

— koszty zwhzane z utrzymaniem czysthd na przylegajcych drogach,

— uporzdkowanie miejsca prowadzonych robét,

- koszt zapewnienia bezpiedatwa podczas prowadzenia robdt rozbiorkowych,

— wykonanie innych Robét niezbinych do zrealizowania zakresu ¢tego niniejsz STWIORB oraz
zgodnie z DokumentacProjektows i STWIORB.

Ceny winny obejmowapozyskanie, utrzymanie i likwidacgktadowisk, koszty utylizacji zgodnie z prawem
ochronysrodowiska, o ile materiaty niegtla sic nadawaty do ponownego wbudowania, oraz kosztypgastania
materiatdw i spretu pomocniczego koniecznych do prawidtowego wykdamanbo6t zgodnie z przyfa technologa
wykonania.

Wykonawca uwzgldni w pozycjach kosztorysowych koszt wykonania @ktj roboczego technologii robét
rozbiérkowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngn#égania i badania.

2. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskéka zagszczenia gruntu

10.1. Inne dokumenty

3. Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrémgdowiska (Dz.U. Nr 62, poz. 628)

4. Rozporadzenie MinistraSrodowiska z dnia 27.09.2001 r. w sprawie katalogpamléw (Dz.U. Nr 1 poz.
1206)

5. Rozporadzenie MinistraSrodowiska z dnia 11.12.2001 r. w sprawie rodzajpaatbw lub ich iléci,

ktérych nie ma obowgku prowadzenia ewidencji odpadéw, oraz kategoriatyech i $rednich
przedsgbiorstw, ktére mog prowadz¢ uproszczog ewidencg odpaddw (Dz.U. Nr 152, poz. 1735)

6. Rozporadzenie MinistraSrodowiska z dnia 28.05.2002 r. w sprawie listy mjdw odpadow, ktore
posiadacz odpadow me przekazywéa osobom fizycznym lub jednostkom organizacyjnyng ddacymi
przedsgbiorcami, do wykorzystania na ich wkasne potrzedy.U. Nr 74, poz. 686)

7. Ustawa z dnia 27.07.2001 o wprowadzeniu ustawyawprochronysrodowiska, ustawy o odpadach oraz
zmianie niektorych ustaw (Dz.U. Nr 100, poz. 1085)

8. Ustawa z dnia 11.05.2001 r. o obamkach przedsbiorcéw w zakresie gospodarowania niektorymi
odpadami oraz o optacie produkcyjnej i optacie dgpmwvej (Dz.U. Nr 63, poz. 639)

9. Ustawa z dnia 13.09.1996 r. o utrzymaniu cz§atoporzdku w gminach (Dz.U. Nr 132, poz. 622)

10. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003v sprawie bezpiec#stwa i higieny pracy

podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U. Nrpgdz. 401)



